Module stand-alone piconet pour PROFIBUS-DP
4 sorties analogiques 0...20 mA
SDPB-04A-1009

= 4 sorties analogiques 0(4)...20 mA
= interface de configuration

m Fonctions paramétrables

E 8 === | = soutenu par /O-ASSISTANT 2

36,5 26,5 33

} \

m raccordement bus de terrain direct

m boitier renforcé par fibres de verre

C5 Co C1 C2 C3 C7

= testé aux chocs et vibrations

m électronique de module surmoulée
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= connecteur métallique

= mode de protection IP67

bus de terrain M12 x 1

-— <
2 1=nc 2 1=5VDC
o 2=BUS-A 5 2=BUS-A
Type SDPB-04A-1009 3 1 3=GND 1(¢e0)3 3=GND
o g P 4 =BUS-B o 4 =BUS-B
N° d'identification 6824442 2 5 5—_shield 572 5 — shield
Nombre de canaux 4
Tension de service/en décharge 20...29 VCC sortie M12 x 1
Courant de service <40 mA <
2 1 = output +/—
Vit de t ission bus de terrai 9.6 Kbit/s...12 Mbit/ 5] 2=24VDC U,
itesse de ransmlssmn. us de terrain it/s it/s 1 3 3= output GND
Adressage bus de terrain 0a99 5 Z 4 = GND_
Interface de service paramétrage par I/O-ASSISTANT 5 = shield
G~ C0...C3

Isolation

bus de terrain pour la tension de service

Nombre de canaux

4 sorties analogiques 20 mA

Résistance de charge <500 Q 5

Isolation canaux pour la tension de service o
£

o

Temps de conversion <3,5ms 5 4

Erreur de mesure relative

< 10,3 % de la valeur finale

Alimentation d'actuateur

de la tension en décharge

variante de raccordement - sorties

alimentation en tension M8 x 1

Dimensions (L x H x P) 30 x 210 x 26.5 mm - <

Test de vibrations Suivant EN 60068-2-6 1=24VDC Ug

Controle de chocs suivant EN 60068-2-27 2 4 2-24VDC U, * (002
1 3 3=GNDg 3\ 91

Compatibilité électromagnétique Suivant EN 61000-6-2/EN 61000-6-4 4 =GND_

Mode de protection

P67

Homologations

CE, cULus

IBmax = lLmax =4 A
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données dans I'image de processus

Walid for the saetting "Motorola format”

SBn; Slalus byle channsl n
CBn:  Control byte channel n
Chn DO: channal n,

leasl sgnilicant data byle
Chn D1: channal i,

most significant data byte

Address Input data Output data

Pre-conditions Word |High-Byte | Low-Byte |High-Byte | Low-Byte
gw_ “n:adp‘pjll[tﬁ:_ Low-Byie o Chir D1 SE0 Chi N CED

g wi in "Low- "
word O all nthg_‘t;ylee Tollow 1 SB1 Cn{ DO CB1 Cho DO
immediataly. the user data are
mappad {grayad o the table), 2 Ch1Do | ChtDi Chl DO Ch1 D1
Complex mapping: 3 Chz D1 5Bz Ch2 D1 cB2
Data are mapped with contral and
status byta, 4 SB3 Chz DO CB3 Chz 00

5 Ch3aDd | Chain Ch3 DO Ch3 [

Hans Turck GmbH & Co.KG e D-45472 Miilheim an der Ruhr ® Witzlebenstralle 7 @ Tel. 0208 4952-0 ® Fax 0208 4952-264 e more@turck.com ® www.turck.com2 /2




