LI200P1-Q17LM1-LIU5X2-0.3-RS5
sensor de recorrido linear inductivo

M Rectangular, plastico

M Varias posibilidades de montaje

M Elemento de posicionamiento P1-Li-QR14/
Q17L, elementos de montaje 2 x M1.1-
Q17L y 2 x M1.2-Q17L incluidos en el sumi-
nistro

M Indicacién del rango de medicién mediante
LED

M Resistencia a campos de perturbacioén elec-
tromagnéticos

M Zonas ciegas extremadamente cortas

M Resolucién 12 Bit

M4 hilos , 15...30 VCC

M Salida analdgica

M Rango de medicién programable

M0...10Vy4..20 mA

M Cable con conector, M12x1

Tipo LI200P1-Q17LM1-LIU5X2-0.3-RS5
N.°de ID 1590728

Principio de medicion Inductivo

Datos generales

Alcance de la medicion 200 mm

Resolucion 0.049 mm/12 bit
Distancia nominal 1.5 mm

Zona ciega a 22 mm

Zona ciega b 9 mm

Precision de repeticion < 0.03 % del valor final
Desviacién de linealidad <05%v.f.

Variacién de temperatura

<+0.01 %/K

Histéresis

se suprime, en funcién del principio

Datos eléctricos

Tension de servicio 15...30 VCC
Ondulacion residual <10 % U,
Tension de control de aislamiento <0.5kV
Proteccion cortocircuito si

Proteccién ante corto-circuito/polaridad
inversa

si / si (alimentacion de tension)

Salida eléctrica

5 polos, Salida analégica

Salida de voltaje 0...10 V
Salida de corriente 4...20 mA
Resistencia de carga de la salida de ten- >4.7 kQ
sion

Resistencia de carga de la salida de co- < 0.4 kQ
rriente

Tasa de exploracion 700 Hz
Consumo de corriente <50 mA

Esquema de conexiones
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ext. teach

2 WH

O
3BU 1 BN

5GY 4BK

Principio de Funcionamiento

El principio de medicion de los sensores de
recorrido linear se basa en un acoplamiento
de circuito oscilante entre el transductor

de posicion y el sensor, poniéndose a
disposicion una sefal de salida proporcional
a la posicion del transductor. Los robustos
sensores no necesitan mantenimiento,

ni estan sujetos a desgaste, gracias al
principio de funcionamiento sin contacto,
destacando ademas por su reproducibilidad,
resolucion y linealidad en un extenso rango
de temperaturas. La innovadora técnica
proporciona una resistencia a los campos
magnéticos de corriente alterna y continua.
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Datos mecanicos A B
Disefio Perfil, Q17L uvi | tmal
Medidas 231x20x 16.5 mm Ly 20
Material de la cubierta Plastico, PC-GF10

Conexion eléctrica Cable con conector, M12 x 1

Calidad del cable @ 5.2 mm, Negro, LifYY, PVC, 0.3 m

Seccion transversal principal 5x0.25 mm? 07 : : 4
Condiciones ambientales A ®
Temperatura ambiente -25..470 °C

Resistencia a la vibracién 55 Hz (1 mm)

Resistencia al choque 30 g (11 ms)

Grado de proteccion IP67

MTTF 128 ARos segun SN 29500 (ed. 99) 40

Indicacion de la tensién de servicio LED, Verde

Indicacion del rango de medicion LED multifuncion, verde

Incluido en el equipamiento transductor de posicion P1-Li-QR14/

Q17L, 2 x M1.1-Q17L, 2 x M1.2-Q17L

Instrucciones y descripcion del montaje

Una amplia gama de accesorios de montaje
permite numerosas opciones de instalacion.
El transductor de posicién puede montarse
con un desplazamiento de 90°, lo que
proporciona una flexibilidad de montaje
optima. El sensor de posicion lineal también
se puede montar de forma segura y facil
con un desplazamiento de 90° con las

dos versiones de las unidades de fijacion
suministradas. El principio de medicion
basado en un acoplamiento de circuito
oscilante hace que el sensor sea inmune a
virutas ferrosas magnetizadas y otros campos
de interferencia.

Indicacién de estado via LED

Verde:

La alimentacion del sensor se realiza sin
problemas

Indicacion del rango de medicion por LED
Verde:

El transductor de posicién se encuentra dentro
del rango de medicion

Verde intermitente:

El transductor de posicién se encuentra dentro
del rango de medicion, con calidad de seial
reducida (p. ej., demasiada distancia)
Apagado:

El transductor de posiciéon no se encuentra
dentro del rango de deteccion

Programacion

Mediante el adaptador de programacion, se
puede determinar el punto de inicio y final

del rango de medicion con solo presionar un
botén. Ademas, existe la posibilidad de invertir
el trayecto de la linea caracteristica de salida.
Puente de 10 s entre el polo 5 y el polo 1 (UB)
= ajuste de fabrica
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Puente de 10 s entre el polo 5y el polo 3
(GND) = ajuste de fabrica invertido

Puente de 2 s entre el polo 5 y el polo 3
(GND) = fija el valor de inicio del rango de
medicion

Puente de 2 s entre el polo 5 y el polo 1 (UB)
= fija el valor final del rango de medicion

P1-LI-QR14/Q17L

M1.2-Q17L

Dibujo acotado
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1590724

Transductor de posicion libre para
sensores de posicion lineal LI-QR14
y LI-Q17L; se puede fijar de manera
transversal y longitudinal; la distancia
nominal al sensor es de 1,5 mm; se
empareja con el sensor de posicién
lineal a una distancia de hasta 3 mm
o un desplazamiento transversal de
hasta 3 mm.

1590750

Base de montaje para los sensores
de posicion lineal LI-Q17L; material:
aluminio; 3 unidades por bolsa

Tipo
TX1-Q20L60

M1.1-Q17L

045

55
10,6 \( 25

RMT-Q17L

N.° de ID
6967114

1590749

Soporte de montaje para los sensores
de posicion lineal LI-Q17L; material:
aluminio; 3 unidades por bolsa

1590755

Herramienta para desmontar
los elementos de montaje de los
sensores de posicion lineal LI-Q17L

Adaptador de teach, entre otros, para
codificadores rotatorios inductivos,
sensores de recorrido lineal, sensores
angulares, sensores de ultrasonidos y
sensores capacitivos
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