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1 Einfiihrung

1.1 Uber dieses Handbuch

Dieses Dokument soll dem Benutzer helfen, das excom®Gateway und die zugehdrigen E/A-Module im
DeltaV-Leitsystem zu konfigurieren. Dabei setzen wir voraus, dass die excom®-Hardware richtig installiert
wurde. Bei Fragen beziiglich der Anschlussdiagramme, des Gateways und/oder der Netzteil-Redundanz
entnehmen Sie die Informationen bitte den entsprechenden excom®Handbiichern. Die spezifische E/A-
Modul-Anordnung sowie die PROFIBUS-Adressierung mussen dem Benutzer bekannt sein. Die PROFIBUS-
GSD-Datei fiir das excom®-System muss ebenfalls verfiigbar sein. Grundlage fiir dieses Dokument ist die
Verwendung des DeltaV-Systems V12 und des TURCK excom®-Systems mit dem Gateway GDP 1S/2.x.x

1.2 Symbolerlduterung
In diesem Handbuch wird folgendes Symbol verwendet:

HINWEIS

ﬂ Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und wichtige Informationen. Die Hinweise
erleichtern die Arbeit, enthalten Infos zu speziellen Handlungsschritten und helfen, Mehrarbeit
durch falsches Vorgehen zu vermeiden

1.3 Mitgeltende Unterlagen
Ergdnzend zu diesem Dokument finden Sie in der TURCK-Produktdatenbank folgende Unterlagen:
excom® — Remote I/O fiir eigensichere Stromkreise, D301265
excom® — Remote I/O fiir nicht eigensichere Stromkreise, D301267
Alle glltigen nationalen und internationalen Bescheinigungen der TURCK-Geréte finden Sie im
Internet (www.turck.com).

2 Parameter und I/O-Mapping der excom® Module

2.1 GSD-basierte Integration

GSD-Dateien beschreiben den gesamten Konfigurationsumfang und die Kommunikationseigenschaften
eines PROFIBUS-Teilnehmers. Eigenschaften wie Ubertragungsgeschwindigkeiten, Zeitverhalten, Konfigura-
tionsdaten, Parameter, Diagnosedaten usw. sind in der Datei durch Schlisselworter beschrieben. Die jewei-
lige Konfigurations-Software der Host-Systeme interpretiert die GSD-Dateien und stellt die Konfigurations-
und Parameterdaten der Teilnehmer in der Regel in reiner Textform dar. Eine excom®-Station kann
modulweise oder kanalweise parametriert werden.

Fir die Integration des excom®-Systems im Leitsystem wird die GSD-Datei "T203FF9F.GS?" bendtigt. Der
letzte Buchstabe in der Dateinamenerweiterung ,?” gibt die Landessprache der Datei wieder.

Name der GSD-Datei Sprache
T203FF9F.GSD Englisch
T203FF9F.GSG Deutsch

Tabelle 1: Beispiel fir mégliche GSD-Dateien des excom® Gateways GDP...
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Datenvolumen
Modul |Typ Konfiguration Eingangs- | Ausgabe-
Daten Daten
GDP... |GDP-... Standard-Gateway - -
GDP-...C Standard-Gateway + zyklische Daten 1 Wort 1 Wort
DM80... | DM8O... Bidirektionale DM80... ohne Status 1 Byte 1 Byte
DM80... S Bidirektionale DM80... mit Status 2 Byte 1 Byte
DM8O0... 8l DM8O0... nur als Eingabemodul ohne Status 1 Byte 0 Byte
DM80...S 8l DM8O... nur als Eingabemodul mit Status 2 Byte 0 Byte
D0O40... | DOA4O... Digitales Ausgabemodul ohne Status 0 Byte 1 Byte
D08O0... | DOS8O... Digitales Ausgabemodul ohne Status 0 Byte 1 Byte
DI40... |DI40... Digitales Eingabemodul mit Status 1 Byte 0 Byte
DI80... |DI80... Digitales Eingabemodul mit Status 1 Byte 0 Byte
DF20... |DF20..P Zahlermodul 8 Byte 2 Byte
DF20 ...F Frequenzmodul 8 Byte 2 Byte
AlIH40... | AIH40... Analoger Eingang (aktiv) ohne zyklische HART®-Daten |4 Worter -
AlIH40... TH Analoger Eingang (aktiv) mit 1 zyklischen HART® 6 Worter -
Variablen
AIH40... 4H Analoger Eingang (aktiv) mit 4 zyklischen HART® 12 Worter |-
Variablen
AIH40... 8H Analoger Eingang (aktiv) mit 8 zyklischen HART® 20 Worter |-
Variablen
AlH41... | AlH41... Analoger Eingang (passiv) ohne zyklische HART® 4 Worter -
Daten
AlH41...TH Analoger Eingang (passiv) mit 1 zyklischen HART® 6 Worter -
Variablen
AlIH41...4H Analoger Eingang (passiv) mit 4 zyklischen HART® 12 Worter |-
Variablen
AlH41... 8H Analoger Eingang (passiv) mit 8 zyklischen HART® 20 Worter |-
Variablen
AOH40.. | AOHA40... Analoger Ausgang ohne zyklische HART®-Daten 0 Worter -
AOH40... TH Analoger Ausgang mit 1 zyklischen HART®-Variablen | 2 Worter 4 Worter
AOH40... 4H Analoger Ausgang mit 4 zyklischen HART®-Variablen | 8 Worter 4 Worter
AOH40... 8H Analoger Ausgang mit 8 zyklischen HART®-Variablen | 16 Worter | 4 Worter
Al40.. | Al40.. Analoger Eingang (aktiv/passiv) mit Status 4 Worter -
Al41.. Al41.. Analoger Eingang (passiv) mit Status 4 Worter -
Al43.. |Al43.. Analoger Eingang fiir Widerstandsmessung (passiv) 4 Worter -
mit Status
AO40.. |AOA40... Analoger Ausgang (aktiv) 4 Worter -
Ti40... TI40...R Eingangsmodul fiir Widerstandselemente 4 Worter -
TI40... T Eingangsmodul fiir Thermoelemente 4 Worter -
TI41... |TI41... Eingangsmodul fiir Widerstandselemente 4 Worter -
DOG60R... | DO60R... Relaismodul - 1 Byte

Tabelle 2: Konfiguration und Datenaufkommen
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HINWEIS

Obwohl es Unterschiede bei der Konfiguration gibt, ist die Modulhardware identisch. Das Verhalten
des Moduls wird nur durch den Hardwaremanager Uber die Steuerung bzw. tber das Leitsystem

beeinflusst.



2.2 Gateway GDP-...

Beim excom®-Gateway GDP.. handelt es sich um ein eigensicheres Gateway fiir PROFIBUS-DPV1.
Das Gateway Ubernimmt die Anbindung der excom®-Stationen an das lbergeordnete Feldbussystem und
wickelt den kompletten Datenverkehr ab. Das Gateway liefert auBerdem den gesamten Diagnoseumfang bis
hin zur kanalbezogenen Diagnose. Dariliber hinaus werden zusatzlich herstellerspezifische Fehlercodes
generiert. Hierunter fallen z. B. HART®-Kommunikationsfehler, Netzteilfehler, Projektierungsfehler sowie
Informationen Uber Simulationen, interne Kommunikation, Redundanzumschaltung usw.

Die im Gateway gespeicherte Konfiguration und Parametrierung steht im Falle eines Ausfalls des PROFIBUS
zur Verfiigung. Wenn ein I1/0-Modul ausgetauscht werden muss, so wird das neue Modul sofort parametriert.
Es gibt drei verschiedene interne Zykluszeiten fiir die I/O-Module. Die digitalen 1/0-Module werden alle 5 ms
gescannt, Die Analogmodule werden alle 20 ms und die sekunddren HART®-Variablen alle 80 ms gescannt.
Unabhéangig von der Anzahl der konfigurierten und gesteckten Module sind diese Abfrage-Zeiten konstant.

Das Gateway besitzt zwei wichtige Konfigurationen:

. . Eingabe- | Ausgabe-
Variante | Beschreibung daten daten
GDP-... Kommunikationsinterface, PROFIBUS DPV1 - -

GDP-... C | Kommunikationsinterface, PROFIBUS DPV1, mit zyklischen Daten 1 Wort 1 Wort

Tabelle 3: Konfiguration und zyklische Daten - GDP...

In der Konfiguration ,GDP-...C" stellt das Gateway ein Eingabe- und ein Ausgabedatenwort bereit. Das
Eingabedatenwort und das Ausgabedatenwort werden als Status- und Kontrollregister des Gateways
genutzt. Diese Zustandsbeschreibungen werden genutzt, um z. B. bei einer Redundanzschaltung aktuell
anzuzeigen, welches der beiden Gateways ,aktiv’ und welches ,passiv” ist. Zusatzlich wird im Eingabewort
auch der Status der Netzteile mitgeliefert.

f New Profibus Signal x| jiNew Profibus Signal 2l x|
| Object type: | Object type:

1 . .

. Muodified: Carcel Modified: Carcel |

| Modified by M adified by:

! Description Drescription:

: IGDP-\S C Imputt Yiord - status\reg\ster IGDP-IS © Cutput Wiord - control register

: ™ Use diagnostic channel: Signal Tag: ™ Use diagnostic channel: Signal Tag:

= E<COM_55000001 = IEXCDM_SSDUDDM
|n _|:_' | a _,:.'
Brovese... Browze:

r—Data Mapping i~ Data Mapping
v Standard network byte order [V Standard network byte order
Signal direction: Byte affset: Signal direction: Byte affset:
Data type: Data type:

T Use Scaling 1 Use Sealing
0% of scale: 100% of scale 0% of scale: 100% of scale:
o 0 |n |u

i~ Bit Pattern i~ Bit Pattern
First bit used: Number of used bits: First bit used: Number of used bits:
1] = 16 = 0 = 16 =
Sample bit pattern: Sample bit pattern:
15 (LA 15 [

Abbildung 1: Beispieldefinition des GDP...
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& Assigned Madules ﬁ(DDID) address offset Parameter disable Bit False
‘, Hardware Alarms #=(0011) address offset value Parameter a Eit area False
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Abbildung 2: Parameter des GDP... — Slot 000

Die folgende Tabelle beschreibt alle verfligbaren Einstellungen des Gateways GDP.... Die Parametereinstel-
lungen in Fettdruck sind die Standard-Einstellungen.

Parametername Wert Bedeutung
Modultrager MT9/ MT9 8 E/A-Module
MT18/ MT18 16 E/A-Module
MT24 MT24 24 E/A-Module
Analogdaten- Status MSB Der Kanalstatus aller analogen Eingangsmodule wird auf das
format MSB des Unsigned16-Wertes gemappt.
Status LSB Der Kanalstatus aller analogen Eingangsmodule wird auf das
LSB des Unsigned16-Wertes gemappt.
Kein Status Der Kanalstatus aller analogen Eingangsmodule wird nicht im
Unsigned16-Wert eingebunden.
Netzfrequenz 50 Hz /60 Hz Ein zusatzlicher Filter beseitigt den Einfluss der Netzfrequenz
bei der A/D-Wandlung der analogen Eingangsmodule.
Redundanzmodus | Aus Gateway ohne Redundanzfunktion
Linienredundanz Gateway und Netzwerk sind redundant. Das primare Gateway
kommuniziert mit der projektierten PROFIBUS-Adresse. Das
sekundare Gateway wird durch den Master gepollt mit der
Modus 2 Reserviert
System Redundanz | Gateway und Netzwerk sind redundant und kommunizieren
mit zwei unabhdngigen Mastern. Beide Gateways werden
gleichermallen unter der gleichen Adresse parametriert und
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address offset

1..124
(Vorgabewert: 0)

Aktivierung des Adress Offsets bei Linienredundanz.

Versorgungsmodul | einfach Keine Netzteilredundanz.
redundant Netzteilredundanz.
HCIR aktiv aus/ein Freischaltung der Online-Konfiguration
HINWEIS: Dieses Bit muss durch den Master gesetzt werden
bevor die HCIR-Sequenz startet.
HCIR WCBC Faktor |Basisx 1/ Faktor zur Generierung der maximalen Umschaltzeit zwischen
Basis x16 alter und neuer Konfiguration.
Die eingestellte Basis “HCIR WCBC Basis ..."” wird mit diesem
Faktor multipliziert.
HCIR WCBC Basis 0...63 Legt die Basis der Umschaltzeit fest. Unterstiitzt der PROFIBUS-
(x 100 ms) (Vorgabewert: 5) Master HCIR wird dieser Parameter automatisch gesetzt.

Zyklische Daten

0

Der Vorgabewert dieses Parameters ist ,0” und darf nicht
verandert werden. Dieser Parameter in nur verfligbar fiir das
Gateway GDP mit zyklischen Daten (GDP... C).

1

Fir zukinftige Nutzung

2 Fir zukinftige Nutzung
3 Fir zukiinftige Nutzung
CAN-Redundanz ein/aus Redundanz der internen Kommunikation zwischen Gateways

und I/Os

SF2

Fir zukiinftige Nutzung

SF3

Fir zukinftige Nutzung

Tabelle 4: Parametereinstellungen des GDP...
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2.3 DMS8o0...

Das Ein-/Ausgangsmodul DM80... dient zum Anschluss von NAMUR-Sensoren (DIN EN 60947-5-6) und
Aktuatoren. Werden mechanische Kontakte angeschlossen, ist bei aktivierter Drahtbruch- oder
Kurzschlussiiberwachung eine entsprechende Widerstandsbeschaltung (WM1, Ident-Nr. 0912101)
vorzunehmen. Uber den PROFIBUS-DP-Master wird das Verhalten der Ein-/Ausgénge parametriert. Mégliche
Parameter sind Schaltverhalten, Eingangsverzdogerung, Ersatzwertstrategie, Drahtbruchiiberwachung und
Kurzschluss-tiberwachung. Weiterhin kann vom Anwender bestimmt werden, ob an dem jeweiligen
Anschlusspunkt ein Eingang oder ein Ausgang zur Verfligung steht. Konfigurationen von 8 Eingangen/
0 Ausgangen, 6 Eingangen/2 Ausgangen bis hin zu 0 Eingdngen/8 Ausgangen sind moglich (iber GSD-Datei,
Mode 2). Damit ist eine optimale Anpassung an die jeweilige Applikationsumgebung gewahrleistet.

HINWEIS
Beim Anschluss der Feldgerate muss berlicksichtigt werden, dass alle Ein-/Ausgange auf einem
gemeinsamen Potenzial liegen.

Fir das DM80.. gibt es 4 unterschiedliche Moglichkeiten der Konfiguration in der GSD-Datei.
Die nachfolgende Tabelle zeigt eine Ubersicht der der verschieden unterstiitzenden Funktion des Moduls.

Variante Beschreibung Eingabedaten | Ausgabedaten
Jeweils zwei Kandle kdnnen gruppenweise entweder
DM8O... als Eingang oder Ausgang parametriert werden. Es | 1 Byte 1 Byte
wird kein Status ausgegeben.
Jeweils zwei Kandle kdnnen gruppenweise entweder
DMSO.. S als Eingang oder Ausgang parametriert werden. Es | 1 Signalbyte + 1 Bvte
wird ein Status im zweiten Byte fir jeden Eingangs- | 1 Statusbyte y
und Ausgangskanal ausgegeben.
DMS0... 8| Alle 8 Kanale.werden fest als Eingdnge parametriert. 1 Byte -
Es werden keine Ausgangsdaten ausgegeben.
Alle 8 Kandle werden fest als Eingdnge parametriert.
DMS0...S 8 Es werden keine Ausgangsdaten ausgegeben. Es | 1 Signalbyte + |
wird ein Status im zweiten Byte fir jeden Eingangs- | 1 Statusbyte
kanal ausgegeben.
Tabelle 5: Konfiguration und Datenaufkommen
Datenbyte (1. Eingangsbyte)
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Kanal 8 Kanal 7 Kanal 6 Kanal 5 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
Statusbyte (2. Datenbyte) optional, fiir DM80... S bzw. DM80... S 8l
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Kanal 8 Kanal 7 Kanal 6 Kanal 5 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
Ausgangsbyte
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Kanal 8 Kanal 7 Kanal 6 Kanal 5 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1

Tabelle 6: Datenmapping des DM8O0...
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Mew Profibus Signal

Object type:
Modified:
Madified by:

Description:

IDMSD Digital Input, 1th byvte channel 1-8, 2th byte status bits

Signal Tag:

EXCOM_BS004001

Browse... |

~ Data Mapping
¥ Standard network byte: order
Signal direction:

Ilnput -

[rata type:

I'IE bit unzigned integer 'l

Byte offset:

-

1T UseScaling

%% of scale:

100% of scale:

|0

|n

 Bit Pattern
First bit uzed:

Sample bit pattern:

MNurnber of uzed bits:

Mew Profibus Signal

Object type:
Modified:
Madified by:

Description:

Cancel |

IDMBU Digital Input, 3th bit channel 3

¥ Use diagnostic channel Signal Tag:

3 IEXEDM_ESUEMUUE
I
Erowsze. |
— Data Mapping

¥ Standard network bpte: ordes

Signal direction

Ilnput 'l

[ata tvpe:

IS bit unzigned integer 'I

Byte offeet:

b

—1 Use Scaling

%% of soale:

100% of scale:

IU

|u

Sample bit pattem
7 [LTIHD:

r~ Bit Pattemn
First bit uzed: Murmber of uzed bits:
= TS

Abbildung 3: Beispieldefinition des DM80
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MNew Profibus Signal

Object type:
Muodified:
hodified by:

Dezciription:

2=

Cancel |

IDMBD Digital Input, 1th byte channel 1-5

[~ Use diagnostic channel

ID__-I

Signal Tag

EXCOM_B55004001

Browse... |

r— Data b apping

Signal direction:

IDutput -

[rata type:

¥ Standard network byte order

IS bit unsigned integer -

Eyte affzet;

lg__l

1 Use Sealing

0% of scale:

100% of scale:

IEI

|u

r Bit Pattem
First bit uzed:

Sample bit pattern:

7 [

Murnber of uzed bits:

8

Mew Profibus Signal

Object type:
Muodified:
adified by:

Dezcription:

2=

Cancel |

IDMSD Diggital Output, Sth kit channel &

¥ Use diagnostic channel

|5__l

Signal Tag

ExCOM_B5004005

Browse... |

— Data Mapping

Signal direction:

IDutput -

[rata type:

¥ Standard network hyte order

IS bit unzigned integer -

Byte affzet:

lg__l

—1 Use Scaling

0% of scale:

100% of scale:

ID

|n

r~ Bit Pattem
First bit uzed:
F =
Sample bit pattern:
7 (LELILIT

Murnber of uzed bits:

1
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Die Parametrierung des Moduls erfolgt immer fiir jeweils 2 Kanale.

Parametername Wert Beschreibung

Kurzschlussiiberw. an/aus Die Kurzschlussliberwachung wird kanalweise aktiviert oder
deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die zugehorige Kanal-
LED rot. Eine Uberwachung des Ausgangssignals ist nur bei
Ansteuerung des Ausgangs maoglich.

Drahtbruchiiberw. an/aus Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruchs leuchtet die zugehorige
Kanal-LED rot. Eine Uberwachung des Ausgangssignals ist nur
bei Ansteuerung des Ausgangs moglich.

Ersatzwertstrategie min. / max. / Je nach Parametrierung wird pro Kanal der minimale, der

letzter maximale oder der zuletzt gliltige Wert gesetzt.

glltiger Wert

Wirkrichtung Eingang Die Kanale des Moduls sind gruppenweise als Eingange (1/2,
3/4,5/6, 7/8) geschaltet. Die Varianten DM80 S und DM80 S8l
stellen einen Status zur Verfligung.

Ausgang Die Kanale des Moduls sind gruppenweise als Ausgange (1/2,
3/4,5/6, 7/8) geschaltet. Es wird keine Statusinformation
ausgegeben. Die Variante DM80 S stellt auch fiir die Ausgange
einen Status zur Verfligung.

Polaritat normal/ Aktivieren oder Deaktivieren der Invertierung des Signals.

invertiert

Entprellen aus / Zum Entprellen mechanischer Kontakte wird eine zusatzliche

10ms/ Dampfung der Eingabesignale aktiviert.

20ms/

50ms/

Kanal 1 an/aus Aktivierung bzw. Deaktivierung des Kanals 1. Wird ein Kanal
nicht verwendet, kann er abgeschaltet werden.

............... /... Kanal 2 bis Kanal 7 analog Kanal 1

Kanal 8 an/aus Aktivierung bzw. Deaktivierung des Kanals 8. Wird ein Kanal

nicht verwendet, kann er abgeschaltet werden.

Tabelle 7: Parameter DM80...
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24 DF20...

Das DF20... ist ein excom®Modul mit 2 Funktionsblécken, die entweder Frequenzen bis 4 kHz messen oder
aber Impulse zahlen. Zwei unterschiedliche Konfigurationen in der GSD-Datei bzw. dem DTM kennzeichnen
die Betriebsart, in der das Modul betrieben werden soll. DF20... F steht fiir die Konfiguration als Frequenz-
modul und DF20... P fiir die Konfiguration als Impulszahler.

Im Folgenden werden die zwei Funktionsblocke mit A und B bezeichnet. Die zugehorigen Signalleitungen
werden mit A1...A4 und B1...B4 bezeichnet.

Eingangs- Ausgangs-

Variante Beschreibung byte byte

Die beiden Funktionsblécke werden als Frequenzeingang | 8 Byte 2 Byte
DF20...F konfiguriert. Ein Status wird fiir jeden Kanal im ersten Byte
zur Verfligung gestellt.

Die beiden Funktionsblocke werden als Zahlereingang | 8 Byte 2 Byte
DF20...P konfiguriert. Ein Status wird fiir jeden Kanal im ersten Byte
zur Verfligung gestellt.

Tabelle 8: Konfiguration und Datenaufkommen

2.4.1 DF20...F

In dieser Konfiguration liefert das Modul je Funktionsblock ein Doppelwort mit Messwert und Status. Der
Rohwert entspricht der Darstellung LONG INTEGER wobei die Auflésung pro Digit 0,1 mHz entspricht. Zur
Umwandlung in Hz mussen die Statusbits maskiert werden und der in REAL gewandelte Rohwert ist durch
10.000 zu dividieren. Hieraus resultiert eine Festkommazahl mit 4 Nachkommastellen.

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
9 Wertigkeit 2% 230 2% 228 27 2% 2% 22
) Bedeutung S 0 VZ Messwert
~ Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
u Wertigkeit 2% 2% 24 2% 2" 218 2 216
>
® Bedeutung Messwert
- Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
P;J\ Wertigkeit 2 21 23 212 2M 210 2° 28
@ Bedeutung Messwert
< Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
9 Wertigkeit 27 26 25 24 23 22 2! 20
>
@ Bedeutung Messwert

Tabelle 9: Datenmapping der DF20... F, Datentyp: Long INTEGER

S Messwertstatus
0 = guiltiger Messwert
1 = ungiiltiger Messwert

\"/4 Vorzeichen

0 = Messwert positiv
1 = Messwert negativ
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Zusatzlich zum Messeingang steht ein Eingang zur Drehrichtungserkennung zur Verfligung. Je nach
Parametrierung Uber das Hostsystem wird die Drehrichtungserkennung statisch oder dynamisch
ausgewertet. Bei der statischen Auswertung des Eingangssignales bedeutet ,logisch 0” Vorwartslauf und
Jogisch 1” Riickwartslauf. Bei der dynamischen Auswertung erfolgt die Drehrichtungserkennung Uber die
Phasenlage zwischen Messeingang und dem Eingang zur Drehrichtungserkennung. Folgende Skizze zeigt
das Prinzip:

L I IS R A
or | L. L

—- |-

ton

Abbildung 4: Dynamische Zdhlrichtungserkennung, IN voreilend

LI I I I I
DIR L

— -

“ton
Abbildung 5: Dynamische Zdhlrichtungserkennung IN nacheilend

Ferner kann die Drehrichtungserkennung vom Hostsystem aus vorgegeben werden. Hierbei ist dann der
Eingang ,DIR” inaktiv. Das Steuerbyte des DF20... F ist wie folgt belegt:

Ausgangsbyte 1 fiir Funktionsblock A

Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0

Up/
DOWN

Ausgangsbyte 2 fiir Funktionsblock B

Bit 7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0

Up/
DOWN

Tabelle 10: Steuerbyte 1 und 2 des DF20... F

0 = positive Frequenz
1 = negative Frequenz
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MNew Profibus Signal ﬂﬁl

Abbildung 6: Beispieldefinition - DF20 Kanal 1 und 2

14

Modified: Cancel |

Modified by:

Description:
IDFZD Digital Ingut, Channel 1

¥ Usze diagnostic channel: Signal Tag:

Iﬁ = IEXEDM_SSUDSDU2
Browse... |
r— Diata Mapping

™ Standard network byte order

Signal direction: Byte offset:

Ilnpul h a

Data type:

|32 bit unzigned integer 'I

T Use Scaling

0% of soale: 100% of szale:

P I°

i~ Bit Pattem

First bit used Mumber of used bits:
ID _|::' |28 _|::l
Sample bit pattern:

31 [T TRALAAAAAAA LA A A o
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Obiject type:

Modified: Fam—

Modified by:

Drescription:
IDFZD Digital Input, Channel 2

¥ Usze diagrostic channel Signal Tag:

Iﬁ = IEXCDM_SSDUEDD3
I |
Erowse...

r— Data M apping
I~ Standard network byte order

Signal direction: Buyte offzet;

Ilnpul 'l 4

[Diata type:

|32 bit unsigned integer -

1 Use Scaling

0% of scale: 100% of scale:
ID 0

r~ Bit Pattem
First bit uized: Mumber of used bits:
Sample bit pattern:

31 [T TR A AR A el o
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Wie auch bei anderen excom®Modulen ist im Mode 2 eine kanalbezogene (auf den Funktionsblock
bezogene) Programmierung mdoglich. Da es sich hierbei nicht nur um physikalische Kandle, sondern
vornehmlich um Funktionsblocke handelt, sind die 2 verfligbaren Funktionsblocke mit A und B bezeichnet.
Die zugehorigen physikalische Kandle haben jeweils die Bezeichnung A1...A4 und B1...B4.

Parametername | Wert Bedeutung
Al...A4: ein Die Leitungsiiberwachung wird aktiviert.
Leitungs-
Gberwachung aus Die Leitungstiberwachung wird deaktiviert.
A: Ersatzwert min. Wert Der Eingabewert des entsprechenden Funktionsblocks nimmt den
Eingabe Wert 0 an.
max. Wert Der Eingabewert des entsprechenden Funktionsblocks nimmt den

Wert 1 an.

Letzter gliltiger
Wert

Der Eingabewert des entsprechenden Funktionsblocks verbleibt
auf dem letzten giltigen Wert.

A: Ersatzwert min. Wert Der Ausgabewert des entsprechenden Funktionsblocks nimmt den
Ausgabe Wert 0 an.
max. Wert Der Ausgabewert des entsprechenden Funktionsblocks nimmt den
Wert 1 an.
Letzter gliltiger Der Ausgabewert des entsprechenden Funktionsblocks bleibt auf
Wert dem letzten glltigen Wert.
A: Richtungs- vorwarts Richtungserkennung vorwarts
erkennung (f < 4 kHz)
Host-gesteuert Die Richtungserkennung wird durch das up/down-Steuerbit
(f <4 kHz) gesetzt.
Klemme Die Richtungserkennung wird durch den Eingang der Richtungs-
(f < 4 kHz) erkennung von Kanal 3 und 4 gesteuert (statisch).
Klemme Die Richtungserkennung wird durch die Messeingange von Kanal 3
(auto, f < 1.25 kHz) | und 4 gesteuert (dynamisch).
Messzyklus <300 ms (0.1% Bei einer Messfrequenz von 4 kHz betragt der Messzyklus ungefahr
Auflésung) 300 ms. Dabei betrdgt die Genauigkeit 0.1 %
<50ms (1% Bei einer Messfrequenz von 4 kHz betrdagt der Messzyklus ungeféhr
Aufldsung) 50 ms. Dabei betrdgt die Genauigkeit 1 %
Entprellen aus Keine zusatzliche Bedampfung des Eingangssignals
Steuereingange |50 ms 50 ms Bedampfung
Mittelwert aus Das Signal wird aus einem Abtastintervall abgeleitet.
4 Werte Anzahl der Abtastintervalle zur gleitenden Mittelwertbildung
8 Werte
16 Werte
Polaritat normal Keine Invertierung der Signalrichtung
invertiert Invertierung der Signalrichtung

Tabelle 11: Parameter des DF20... F

Ersatzwerte und Giiltigkeit der Messwerte

Im Gegensatz zu anderen excom®-Modulen werden beim DF20... nicht alle Signale direkt durchgereicht,
sondern unterliegen einer internen Vorverarbeitung. In Folge dessen werden nicht die Ersatzwerte der
Signale, sondern eine Ableitung aus der resultierenden Funktion als Ersatzwert ausgegeben. Wird z. B. die
Ersatzwertstrategie ,Letzter gliltiger Wert” parametriert, so wird der Ersatzwert der Frequenz auf ,Null”
gesetzt, wenn Drahtbruch oder Kurzschluss am Frequenzeingang anliegen. Da die Stdrung zu einem
beliebigen Zeitpunkt der Messung auftreten kann, wird dieser Ersatzwert gesetzt.
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Folgende Ersatzwerte werden in Abhangigkeit von Stérung und Parametrierung gebildet:

Fehler Ersatzparameter des Eingangs Ersatzwert

Drahtbruch oder Min. Wert 16# 80 00 00 00

Kurzschluss bei

A1..A4 oder B1..B4 Max. Wert 16# 9F FF FF FF
Letzter gliltiger Wert 16# 80 00 00 00

Modul gezogen Min. Wert 16# 80 00 00 00
Max. Wert 164# 9F FF FF FF

Letzter gliltiger Wert

16# 8X XX XX XX

Tabelle 12: Ersatzwerte

Ersatzwerte der Ausgabe beziehen sich lediglich auf die Ausgabe der Drehrichtungserkennung fiir den Fall,
dass der Parameterwert “Host gesteuert (f < 4 kHz)" eingestellt ist. Der Ausgang nimmt dann den

eingestellten Ersatzwert an.

Die vom dem DF20... F ausgehenden kanalspezifischen Fehlercodes der Diagnose gemal3 EN 50170 ist in
folgender Tabelle zusammengefasst

HINWEIS

Die zur kanalspezifischen Diagnose mitgelieferte Kanalnummer entspricht der LED-Nummer in der
Frontkappe und nicht der sonst tiblichen Zuordnung tiber die Kontaktbelegung.

LED Bedeutung

1 Zahleingang
Funktionsblock A

2 Zahlrichtung (E/A)
Funktionsblock A

3 Zahlersteuerung (E/A)
Funktionsblock A

4 Reset (E/A)
Funktionsblock A

5 Zahleingang
Funktionsblock B

6 Zahlrichtung (E/A)
Funktionsblock B

7 Zahlersteuerung (E/A)
Funktionsblock B

8 Reset (E/A)
Funktionsblock B

Tabelle 13: kanalspezifische Fehlercodes der Diagnose gemdf3 EN 50170
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2.4.2 DF20..P

In dieser Konfiguration liefert das Modul je Funktionsblock ein Doppelwort mit Zahlerstand und Status. Der
Rohwert entspricht der folgenden Darstellung

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
o Wertigkeit 2% 2% 2% 2% 2% 2% 2% 2%
[]
:% Bedeutung S ov VvZ Zahlerstand

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
- Wertigkeit 25 2% 2% 2% 2" 2'8 2" 218
[]
:% Bedeutung Zahlerstand

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
~N Wertigkeit 2" 2 2™ 212 2" 210 2° 28
[]
:% Bedeutung Zahlerstand

Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
m Wertigkeit 27 26 2% 2¢ 23 22 2 20
[]
:% Bedeutung Zahlerstand

Tabelle 14: Datenmapping des DF20... F, Datentyp Long INTEGER
Rohwertdarstellung des DF20... F fiir Funktionsblock A. Gleiches gilt fiir Funktionsblock B in Byte 4...7.

S Messwertstatus
0 = guiltiger Messwert
1 = ungiltiger Messwert

OV = Uberlaufbit
0 = Kein Uberlauf
1 = Uberlauf

VvZ Vorzeichen
0 = Messwert positiv
1 = Messwert negativ

Zusatzlich zum Messeingang steht ein Eingang zur Zahlrichtungserkennung zur Verfiigung. Je nach
Parametrierung lber das Hostsystem wird die Zahlrichtungserkennung statisch oder dynamisch
ausgewertet. Bei der statischen Auswertung des Eingangssignales bedeutet ,logisch 0“ Aufwartszahlung und
Jogisch 1” Abwartszahlung. Bei der dynamischen Auswertung erfolgt die Zahlrichtungserkennung tiber die
Phasenlage zwischen Messeingang und dem Eingang zur Zahlrichtungserkennung.
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Folgende Skizze zeigt das Prinzip:

I [
or— | | [

Abbildung 7: Dynamische Zdhlrichtungserkennung, IN voreilend

10 I e R e
1

DIR |

—»] -t M—

Abbildung 8: Dynamische Zdhlrichtungserkennung IN nacheilend

Ferner kann die Zahlrichtung vom Hostsystem aus vorgegeben werden. Hierbei ist dann der Eingang ,DIR”

inaktiv. Das Steuerbyte des DF20... P ist wie folgt belegt:

Byte 1 fiir Funktionsblock A
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
UpP/ RST
- - - - DOWN oV MRS RST
Byte 2 fiir Funktionsblock B
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
UpP/ RST
- - - - DOWN ov MRS RST
Tabelle 15: Steuerbyte 1 und 2 des DF20... P
UP/DOWN Z3hlrichtung
0 = Aufwarts
1 = Abwarts
RST OV Riicksetzen des Uberlaufbits OV
0 = Uberlaufbit freigegeben
1 = Uberlaufbit wird zuriickgesetzt
MRS Bei Hoststeuerung wird hieriliber der Zahler freigeschaltet

0 =Zahler gesperrt
1 = Zahler freigegeben

RST Zahlerreset
0 = Zahler freigegeben
1 = Zahler zuriickgesetzt und gesperrt
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Parameter

Wie auch bei anderen excom®-Modulen ist eine kanalbezogene Programmierung méglich. Da es sich hierbei
nicht um physikalische Kandle handelt, sondern vornehmlich um Funktionsblécke, sind die 2 verfiigbaren
Funktionsblocke mit A und B bezeichnet. Die zugehdrigen physikalische Kandle haben jeweils die

Bezeichnung A1..A4 und B1...B4.

Parametername Wert Bedeutung

Al..A4: an Drahtbruch-/Kurzschlussiiberwachung auf

B1..B4: allen 8 Kanalen aktiv

Leitungsiiberw. aus Drahtbruch-/Kurzschlussiiberwachung auf

allen 8 Kanilen inaktiv

A/B: min. Wert Der Eingabewert des entsprechenden

Ersatzwert Eingabe Funktionsblocks nimmt den Wert 0 an.
max. Wert Der Eingabewert des entsprechenden

Funktionsblocks nimmt den Wert 1 an.

Letzer glltiger Wert

Der Eingabewert des entsprechenden
Funktionsblocks hdlt den letzten gliltigen
Wert 1.

A/B: min. Wert Der Ausgabewert des entsprechenden
Ersatzwert Ausgabe Funktionsblocks nimmt den Wert 0 an.
max. Wert Der Ausgabewert des entsprechenden

Funktionsblocks nimmt den Wert 1 an.

Letzer glltiger Wert

Der Ausgabewert des entsprechenden
Funktionsblocks halt den letzt gliltigen Wert 1.

A/B:
Zahlrichtungserkennung

Vorwarts (f < 4 kHz)

Zahlrichtungserkennung fest auf “vorwarts”
eingestellt

Host gesteuert

Zahlrichtungserkennung wird liber das

Flankenzdhlung

(f <4 kHz) Steuerbit UP/DOWN auf vorwarts/riickwarts
eingestellt
Klemme Zahlrichtung wird Gber den Richtungseingang
(f < 4 kHz) erkannt (statische Auswertung)
Klemme Zahlrichtung wird Gber den Richtungseingang
(auto, f < 1,25 kHz) erkannt (dynamische Auswertung)
A/B: Host gesteuert RST-bit
Zéhler riicksetzen Klemme RST Eingang
A/B: aus keine zusatzliche Dampfung der Eingabe
Entprellen der Signale
Steuereingange 50 ms 50 ms Dampfung
A/B: steigend nur steigende Flanken werden gezahlt

steigend + fallend

Steigende und fallende Flanken werden
gezahlt

A/B: Host gesteuert Zahlerfreigabe liber MRS-Bit
Torzeit Klemme Zahlerfreigabe iber MRS-Eingang
A/B: 0..100 Hz Fiur zukiinftige Funktionserweiterung im
Messbereich 0..1 kHz Modul

0...4 kHz
A1..A4:B1..B4: normal Keine Wirkrichtungsumkehr des Signals
Polaritat Invertiert Wirkrichtungsumkehr des Signals

Tabelle 16: Parameter des DF20... P
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25 DI40...

Das DI40... ist ein 4-kanaliges, digitales Eingangsmodul fiir den Anschluss von NAMUR-Sensoren
(DIN EN 60947-5-6) oder mechanischen Kontakten. Werden mechanische Kontakte angeschlossen, ist bei
aktivierter Drahtbruch- oder Kurzschlussiiberwachung eine entsprechende Widerstandsbeschaltung (WM1,
Ident-Nr.0912101) vorzunehmen.

Das DI40... hat folgende Konfiguration:

HINWEIS
Alle Kanale sind untereinander galvanisch getrennt.

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante | Beschreibung daten daten
Dl40... Digitaler Eingang, 4 Kandle, NAMUR-Sensoren, mit Status 1 Byte -

Tabelle 17: Konfiguration und Datenaufkommen des DI40...

Das Eingangsmodul DI40... arbeitet als reine Eingabekarte mit zusatzlichem Statusbit fiir jeden Kanal. Bei
Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangsbyte (Bit 5... Bit 8)
auf ,1” gesetzt. Mogliche Ursachen fiir das Setzen des Bits sind Kurzschluss oder Drahtbruchmeldung.

Datenbyte

Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Status Status Status Status

Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1

Tabelle 18: Datenmapping des DI40...

Die Parametrierung wird kanalweise durchgefiihrt.

Parametername Wert Beschreibung
Kurzschlussiiberw. an Die Kurzschlusstiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
aus deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die zugehérige Kanal-
LED rot. Die Uberwachung ist nur méglich, wenn das
Ausgangssignal ,high” ist.
Drahtbruchiberw. an Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
aus deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruchs leuchtet die zugehérige
Kanal-LED rot. Die Uberwachung ist nur méglich, wenn das
Ausgangssignal ,high” ist.
Ersatzwertstrategie Min. wert Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale oder
max. Wert der zuletzt gliltige Wert gesetzt.
letzter
glltiger Wert
Polaritat normal Aktivieren oder Deaktivieren der Invertierung des
invertiert Eingangsignals
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Parametername Wert Beschreibung

Entprellen aus Zum Entprellen mechanischer Kontakte wird eine zusatzliche
10 ms Dampfung der Eingabesignale aktiviert.
20 ms
50 ms

Tabelle 19: Parameter des DI40...

T — 21
Modified
Cancel |

I odified by:
Description:
ID\4D Digital Input, Bit 0-3 Channel 1-4, Bit 4.7 status bits 1}4
™ Usze diagnostic channel: Signal Tag:

ID - IEXEDM_ESDUEDm

|
Browse. .. |

r— Data Mapping

¥ Stamdard netwark byte order

Signal direction Byte offzet

IInput 'I ID _Ij

D ata type:

IS bit unsigned integer 'l
1T Use Scaling

0% of scale: 100% of scale:

P P
~ Bit Pattern

Firzt bit Lised: Nurnber of used bits:

R A

Sample bit pattern:

7 [l

Abbildung 9: Beispieldefinition des DI40

2.6 DI8o0...

T — BT
Modifigd:
Cancel |

Modified by:
Description:
IDI4D Digital Input, Bit 2 Channel 3, with disgnostic
¥ Use diagnostic channel: Signal Tag:

IS—_J IEXEDM_ESDDEDD‘I

=1
Browse... |

i~ Data Mapping

[+ Standard network byte order

Signal direction: Bute offset:

I\nput - IU _%

Data type:

IBnnIean 'I
=1 Use Scaling

0% of zzale: 100% of scale:

I° I°
i~ Bit Pattem

First bit used: Mumber of used bits:

- =

Sample bit pattern:

i

Das digitale Eingangsmodul DI80... dient zum Anschluss von acht 3-Draht-PNP/NPN-Sensoren

(IEC 61131, Type 3). Die Sensorik wird nicht tiber das Modul gespeist, sondern verpolgeschiitzt Gber

eine Hilfsenergie, die getrennt fir die Kanale 1...4 (Gruppe 1) und 5...8 extern (Gruppe 2) Uber die

Anschlussklemmen zugefiihrt wird. Die Flatteriiberwachung erkennt und meldet prozesstechnisch

ungewohnliche Signalverlaufe, z. B. ein zu haufiges Schwanken des Eingangssignals zwischen ,,0“ und

,1“. Das Auftreten solcher Signalverldufe ist ein Anzeichen fiir fehlerhafte Geber bzw.

prozesstechnische Instabilitaten.

Das DI80... hat folgende Konfiguration:

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante | Beschreibung gang gang
daten daten
DISO.. Digitaler Eingang, 8 Kandle, 3-Draht-PNP/NPN-Sensoren, mit 1 Byte )
Status
Tabelle 20: Konfiguration und Datenaufkommen
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Datenbyte

Bit 7 Bit6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Kanal 8 Kanal 7 Kanal 6 Kanal 5 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
Status Status Status Status Status Status Status Status
Kanal 8 Kanal 7 Kanal 6 Kanal 5 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1

Tabelle 21: Datenmapping des DI80...

Parametername Wert Beschreibung
Kurzschlussiiberw. an Aktivieren oder Deaktivieren der kanalweisen
aus Kurzschlussiiberwachung. Im Kurzschlussfall leuchtet die

zugehérige Kanal-LED rot. Eine Uberwachung des
Ausgangssignals ist nur bei Ansteuerung des Ausgangs

moglich.
Drahtbruchiiberw. an Aktivieren oder Deaktivieren der kanalweisen
aus Drahtbruchiiberwachung. Im Fall eines Drahtbruchs leuchtet

die zugehdrige Kanal-LED rot.

Ersatzwertstrategie min. Wert Als Ersatzwert wird je nach Parametrierung pro Kanal der
max. Wert minimale, der maximale oder der zuletzt giltige Wert gesetzt.
letzter

glltiger Wert

Polaritat normal Aktivieren oder Deaktivieren der Invertierung des
invertiert Eingangsignals
Stromflussrichtung PNP Auswahl des Sensortyps (entweder PNP oder NPN)
NPN
Flatteriiberwachung | aus Aktivieren der zusatzlichen Flatteriiberwachung der
10 ms Eingabesignale zur Vermeidung eines Diagnoseschwalls bei
20 ms Wackelkontakten.
50 ms
Flatterzeitfenster aus Innerhalb des gewéhlten Uberwachungszeitfensters wird ein
05s Flatterfehler erkannt.
1s
2s
Anzahl 2 Anzahl der Signalwechsel innerhalb des
Signalwechsel 4 Uberwachungszeitfensters zur Erkennung eines Flatterfehlers
8
16

Tabelle 22: Parameter des DIS0...
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2.7 DOA40...

Das Ausgangsmodul DO40.. dient zum Anschluss von eigensicheren Aktuatoren wie Ventilen oder
Anzeigeelementen. Je Kanal kann ein Aktuator angeschlossen werden. Durch Wahl des Anschlusses stehen
jedem Kanal zwei eigensichere Kreise mit unterschiedlichen Ansteuerdaten zur Verfligung.

Die Werte fiir die Ventilansteuerung entnehmen Sie der Lastkurve. Die zulassigen Grenzwerte entnehmen Sie
der Bescheinigung des Ventilherstellers. Folgende Varianten sind z. B. méglich:

e 24V/6mA

e 18V/25mA
e 15V/35mA
e 12V/A5mA

HINWEIS
Alle Kandle sind untereinander galvanisch getrennt.

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante | Beschreibung daten daten
DO40... Digitaler Ausgang, 4 Kanaéle, Ventile, Kein Kanalstatus - 1 Byte

Tabelle 23: Konfiguration und Datenaufkommen des DO4O0...
Datenbyte
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
- - - - Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
Tabelle 24: Datenmapping des DOA40...
Parametername Wert Beschreibung
Kurzschlussiiberw. | an/ Die Kurzschlussiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
aus deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die zugehdrige Kanal-LED
rot. Die Uberwachung ist nur méglich, wenn das Ausgangssignal
+high”ist.
Drahtbruchiiberw. | an/ Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
aus deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruchs leuchtet die zugehdrige

Kanal-LED rot. Die Uberwachung ist nur méglich, wenn das
Ausgangssignal ,high” ist.

Ersatzwertstrategie | min. Wert/ Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale oder
max. Wert / der zuletzt gliltige Wert gesetzt.
letzter gliltiger
Wert

Polaritat normal / Aktivieren oder Deaktivieren der Invertierung des Signals
invertiert

Tabelle 25: Parameter des DO40...
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7%

I odified: Carcel |

tdodified by:

Diescription:
IDO4D Digital Qutpt, Bit 0-3 Channel 1-4

™ Use diagnostic charinel: Signal Tag:

lﬁ IEXCDM_55005032
Erowse.. |
—Data Mapping

¥ Standard network byte order

Signal direction: Byte offzet:

IDutput 'I IEI = |

Data type:

I 8 bit unsigned integer = I

1 UseScaling

0% of soale: 100% of scale:
[° [°

i~ Bit Pattemn

First bit used: Mumber of used bits:

Sample bit pattern:

[new profibus signal e
Modifigd: Cael |

Modified by:
Description:
IDO4D Digital Cutput, Bit 3 Channel 4, with disgnostic

V¥ Use diagnostic charnel: Signal Tag:

lm EXCOM_B5005001
Browse... |
r— Data Mapping

¥ Standard network byte arder

Signal direction: Byte offset:

I Output = ID =l

Data type:

I Boolean hd I

1| Use Scaling

0% of scale: 100% of scale:
I’ I’

r Bit Pattem

First bit used: Murnber of uzed bits:

|3 = | |1 _I:'

Sample bit pattern:
7 [IH T

Abbildung 10: Beispieldefinition des DO40...
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2.8 DO8o...

Das digitale Ausgangsmodul DO80... dient zum Anschluss von acht 24 VDC-Aktuatoren wie Ventile
oder Anzeigeelemente mit jeweils 0,5 A. Die Aktuatorik wird nicht tiber das Modul gespeist, sondern
verpolgeschitzt Gber eine Hilfsenergie, die getrennt fir die Kandle 1..4 (Gruppe 1) und 5..8
(Gruppe 2) extern Uber die Anschlussklemmen zugefiihrt wird. Zur Erhéhung der Last ist das
Parallelschalten der Ausgadnge innerhalb einer Gruppe moglich.

Uber den PROFIBUS-DP-Master wird das Verhalten der Ausgidnge parametriert. Mégliche Parameter
sind Eingangsverzogerung, Ersatzwertstrategie, Drahtbruchiberwachung, Kurzschlussiiberwachung
und Kurzschlussverhalten.

Beim Kurzschlussverhalten lassen sich die Ausgdnge auf einrastenden oder taktenden Kurzschluss-
schutz parametrieren.

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante | Beschreibung daten daten
DO8O0... Digitaler Ausgang, 8 Kanaéle, Ventile, Kein Kanalstatus - 1 Byte

Tabelle 26: Konfiguration und Datenaufkommen des DOSO...
Datenbyte
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
Kanal 8 Kanal 7 Kanal 6 Kanal 5 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
Tabelle 27: Datenmapping des DOS8O...
Parametername Wert Beschreibung
Kurzschlussiiberw. | an/ Die Kurzschlussiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
aus deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die zugehdrige Kanal-LED
rot. Die Uberwachung ist nur méglich, wenn das Ausgangssignal
+high” ist.
Drahtbruchiiberw. an/ Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
aus deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruchs leuchtet die zugehdrige
Kanal-LED rot. Die Uberwachung ist nur méglich, wenn das
Ausgangssignal ,high” ist.
Ersatzwertstrategie | min. Wert/ Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale oder
max. Wert / der zuletzt gliltige Wert gesetzt.
letzter gliltiger
Wert
Polaritat normal / Aktivieren oder Deaktivieren der Invertierung des Signals
invertiert
Kurzschlussstrom taktend Das Kurzschlussverhalten kann auf taktend oder einrastend
einrastend parametriert werden.

Tabelle 87: Parameter des DOSO...
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29 Al40...

Das Eingangsmodul Al40... dient zum Anschluss von 2-Leiter-Messumformern (aktiver Eingang = speisend /
Geber passiv) oder von 4-Leiter-Messumformern (passiver Eingang = nicht speisend / Geber aktiv).

Die Einstellung der Parameter wie z. B. Drahtbruchiiberwachung, Kurzschlussiiberwachung, Ersatzwert-
strategie usw. wird kanalweise durchgefiihrt und ausschlieBlich vom Master initiiert.

Die Auflésung entspricht 14 Bit, d. h. der analoge Wert von 0..21 mA wird als Zahl zwischen 0 und 16383

digitalisiert. Zur einfacheren Darstellung wird der digitalisierte Wert auf 0..21000 gespreizt und zum
Hostsystem Ubertragen.

2.9.1 HARTC®-Fahigkeit

An das Modul kénnen HART®-fahige Aktuatoren angeschlossen werden. Dadurch kann die Parametrierung
mit einem zugelassenen Modem direkt an der Anschlussebene auf dem Modultrager erfolgen.
HART®-Fahigkeit bedeutet beim Al40: es ist mdglich, sich direkt an den Klemmen des Transmitters mit einem
FSK-Modem anzuschlief3en. (Die entsprechende Biirde ist im Modul invertiert.)

Das Al40... verfligt Uber folgende Konfiguration:

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante | Beschreibung daten daten
Al40... Analoger Eingang, 4 Kanale, 0/4..21 mA, aktiv 4 Worter -

Tabelle 29: Konfiguration und Datenaufkommen des Al40...

29.2 Konfiguration und Datenaufkommen
Das Modul Al40... arbeitet als reine Eingangskarte mit zusatzlichem Statusbit fiir jeden Kanal. Bei einem
Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangswort (je nach

Darstellung Bit 16 oder Bit 1) auf ,1” gesetzt. Das Statusbit wird gesetzt, wenn ein Fehler auftritt, der eine
Diagnosemeldung auslost.

Der analoge Wert von 0..21 mA wird als Zahl auf 15 Bit mit 1 pA/Digit umgerechnet und zum Host-System
Ubertragen. Je nach Wahl des Gateway-Parameters wird das Statusbit linksblndig, rechtsbiindig oder gar
nicht in die Prozessdaten eingegliedert.

Datenworter

wn < ™M o — o

— — — — — — (o)} o0} ~ O n < m o — o

5| 5| 5|8 |8 |8 |5\ 5|58 |8|5|&5 8|88
MSB Status | Bitposition des Messwertes (0...21000 entspricht 0 bis 21 mA)
LSB Bitposition des Messwertes (0...21000 entspricht 0 bis 21 mA) Status
Kein . . . .
P - Bitposition des Messwertes (0...21000 entspricht 0 bis 21 mA)

Tabelle 30: Datenmapping des Al40...
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Wort Bedeutung
1 Prozesswert Kanal 1: 0/4 - 20 mA in pA
2 Prozesswert Kanal 2: 0/4 - 20 mA in pA
3 Prozesswert Kanal 3: 0/4 - 20 mA in pA
4 Prozesswert Kanal 4: 0/4 - 20 mA in pA

Tabelle 31: Datenmapping

Parametername Wert Beschreibung
Messbereich 0..20 mA Der Messbereich ist auf 0...20 mA eingestellt. Diagnose auf
Messbereichsunterschreitung ist nicht moglich.
4,20 mA Der Messbereich ist auf 4...20 mA eingestellt. Diagnose auf
Messbereichsunterschreitung und -liberschreitung gemaf
NAMUR-Norm
Filter (PT1) Off...29,2 s Aktivierung eines Softwarefilters zur Erzeugung eines
Mittelwerts
Kurzschlussueberw. an/aus Die Kurzschlussiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die zugehérige Kanal-
LED rot.
Drahtbruchueberw. an/aus Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruchs leuchtet die zugehorige
Kanal-LED rot.
Ersatzwertstrategie Min. Wert / Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale
Max. Wert / oder der zuletzt giiltige Wert gesetzt. Der max. Wert betragt
Letzter gultiger 21 mA. Der min. Wert hdngt von dem gewahlten Bereich ab,
Wert bei 0...20 mA ist dieser 0 mA; bei 4...20 mA ist dieser 3,6 mA.
Anschluss aktiv / Mit diesem Parameter muss die Art der Geberversorgung
passiv eingestellt werden. Der Parameter muss aktiv sein, wenn die
Geberversorgung Uber die Eingangsklemme der excom®-
Station vorgenommen wird. Der Parameter muss passiv sein,
wenn die Geberversorgung extern vorgenommen wird.

Tabelle 32: Parameter des Al40...
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T E— 21x]
i Object type:

| Modified:

: Cancel

I odified by:

Desciiption:
IAI4D Analog Input, Bit 0-14 Channel 3, with disgnostic

¥ Usze diagrostic channel Signal Tag:

|3 IEXCD M_55005001
=l
Erowse...
r— Data Mapping

' ¥ Standard network byte order

Signal direction: Bute affset:
| Ilnpul 'l 2 =
D'ata type:

I'IB bit unsigned integer -

—1v¥ Use Scaling

0% of scale: 100% of scale:
|4nno |21 [

~ Bit Pattem
First bit used: Mumber of used bits:

Sample bit pattern:

Abbildung 11: Beispieldefinition des Al40...
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2,10 Al41...

Das Eingangsmodul Al41... dient zum Anschluss von 4-Leiter-Messumformern (passiver Eingang = nicht
speisend / Geber aktiv). Alle vier Kanale verfligen Uber jeweils einen Stromeingang fiir 0 bis 21mA und einen
Spannungseingang fiir 0 bis 10 V. Der Anschluss der Peripherie kann wahlweise durchgefiihrt werden.

Die Einstellung der Parameter wie z. B. Drahtbruchiiberwachung, Kurzschlussiiberwachung, Ersatzwert-
strategie usw. wird kanalweise durchgefiihrt und wird ausschliefSlich vom Master initiiert. Die Auflésung
entspricht 14 Bit, d. h. der analoge Wert von 0..21 mA wird als Zahl zwischen 0 und 16383 digitalisiert. Zur
einfacheren Darstellung wird der digitalisierte Wert auf 0...21000 gespreizt und zum Hostsystem Ubertragen.
Der Wert von 0...10 V wird als digitaler Wert 0...10000 Gbertragen.

2.10.1 HART®-Fahigkeit

An das Modul kénnen HART®-fahige Aktuatoren angeschlossen werden. Dadurch kann die Parametrierung
mit einem zugelassenen Modem direkt an der Anschlussebene auf dem Modultréger erfolgen. HART®-
Fahigkeit bedeutet beim Al41...: es ist moglich, sich direkt an den Klemmen des Transmitters mit einem FSK-
Modem anzuschlieBen. (Die entsprechende Biirde ist im Modul invertiert.)

Das Al41... verfligt Gber folgende Konfiguration.

Eingangs- Ausgangs-
daten daten
Al41... Analoger Eingang, 4 Kandle, 0/4...20 mA, aktiv/passiv 4 Worter -

Variante Beschreibung

Tabelle 33: Konfiguration und Datenaufkommen des Al41...

Das Modul Al41... arbeitet als reine Eingangskarte mit zusatzlichem Statusbit fiir jeden Kanal. Bei einem
Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangswort (je nach
Darstellung Bit 16 oder Bit 1) auf ,1” gesetzt. Das Statusbit wird gesetzt, wenn ein Fehler auftritt, der eine
Diagnosemeldung auslost.

Datenworter
wn < mM (gl — o
— — — — — — (o)} o0} ~ e} n <t m o — o
5 |58 |8 5|58 |85\ 5|8 |8|8|5|&5|¢8
MSB Status Bitposition des Messwertes (0...21000 entspricht 0 bis 21 mA)
LSB Bitposition des Messwertes (0...10000 entspricht 0 bis 10 V) Status
ellu - Bitposition des Messwertes (0...21000 entspricht 0 bis 21 mA)
Status P P
MSB Status Bitposition des Messwertes (0...10000 entspricht 0 bis 10 V)
LSB Bitposition des Messwertes (0...21000 entspricht 0 bis 21 mA) Status
Kein . - . .
- Bitposition des Messwertes (0...10000 entspricht 0 bis 10 V)
Status

Tabelle 34: Datenmapping des Al41...
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Wort Bedeutung

1 Prozesswert Kanal 1: 0/4 - 20 mA in yA oder 0-10Vin pV
2 Prozesswert Kanal 2: 0/4 - 20 mA in yA oder 0-10Vin pV
3 Prozesswert Kanal 3: 0/4 - 20 mA in yA oder 0-10Vin pV
4 Prozesswert Kanal 4: 0/4 - 20 mA in yA oder 0-10Vin pV

Tabelle 35: Datenmapping des Al41...

Parametername Wert Beschreibung
Leitungsiiberw. aus/ Die Drahtbruch- und Kurzschlussiiberwachung wird kanalweise
an aktiviert oder deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die

zugehorige Kanal-LED rot.

Ersatzwertstrategie min. Wert / Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale oder
max. Wert / der zuletzt gliltige Wert gesetzt. Der min. Wert ist 0 mA bei
letzter 0...20 mA und 3,6 mA bei 4...20 mA.

glltiger Wert

Messbereich 0...10V/ Je nach Parametrierung ist der Messbereich entweder auf 0...20
2...10Vv/ mA oder 4...20 mA bzw. 0...10 V oder 2...10 V eingestellt.
0...20 mA/ 0 bis 20 mA >min: 0 mA, max: 22 mA
4...20 mA 4 bis 20 mA->min: 3.6 mA, max: 22 mA
0 bis 10V = min: 0V, max: 10.5V
2 bis 10 V >min: 1.8V, max: 10.5
Filter (PT1) off/ Aktivierung eines Softwarefilters zur Erzeugung eines Mittelwerts
0,1s/
2,6s/
29,2

Tabelle 36: Parameter des Al41...
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2,11 Al43..

Das analoge Eingabemodul Al43... dient zum Anschluss von Potenziometern in 3- oder 4-Leiter-Technik.
Bei der Verwendung von 3-Leiter-Potenziometern muss an den Anschlussklemmen am Modultrager eine

Briicke gesetzt werden. Widerstandsmessungen, also die Auswertung von Potenziometern mit 2-Leiter-
Anschluss, sind nicht moglich.

Das Modul hat vier Kandle zur Abfrage von 3-Leiter- oder 4-Leiter-Potenziometern. Die Kanile sind
untereinander und von der Versorgungsspannung sowie dem internen Bus galvanisch getrennt.

Jeder Potenziometer-Eingang wird auf Drahtbruch {(iberwacht. Eine Unterbrechung einer einzelnen
Anschlussleitung, sowie die beliebige Kombination von Unterbrechungen der vier Anschlussleitungen eines
Eingangs werden sicher erkannt. Eine Kurzschlussiiberwachung wird nicht durchgefiihrt. Nach Eintritt eines
Leitungsfehlers wird sofort der parametrierte Ersatzwert ausgegeben und das Invalid-Bit des Ausgabewertes
gesetzt. Dieser Zustand bleibt solange erhalten, bis wieder giiltige Messwerte vorliegen.

Die Auflésung entspricht 14 Bit. Zur einfacheren Darstellung wird 0..100 % auf den digitalisierten Wert

0..10000 umgesetzt (unabhdngig von der Parametrierung des Messbereiches) und zum Hostsystem
Ubertragen.

Das Al43... verfligt Gber folgende Konfiguration:

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante | Beschreibung daten daten
Al43... Analoger Eingang, 4 KQ, Potenziometer 2 Byte -

Tabelle 37: Konfiguration und Datenaufkommen des Al43...

2.11.1 Konfiguration und Datenaufkommen

Das Modul Al43... arbeitet als reine Eingangskarte mit zusatzlichem Statusbit fiir jeden Kanal. Bei einem
Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangswort (je nach
Darstellung Bit 16 oder Bit 1) auf ,1” gesetzt. Das Statusbit wird gesetzt, wenn ein Fehler auftritt, der eine
Diagnosemeldung auslost.

Der analoge Wert von 0...100 % wird als Zahl auf 15 Bit mit 0,1 %/Digit umgerechnet und zum Host-System

Ubertragen. Je nach Wahl des Gateway-Parameters wird das Statusbit linksblndig, rechtsbiindig oder gar
nicht in die Prozessdaten eingegliedert.

Datenworter

wn < m (V] — o

— — — — — — (o)) (o] ~N O wn < (a0 (@] — o

[} =) [} =) =) [} o0 [} fa) =) =) [} =) fa) o0 o0
MSB Status Bitposition des Messwertes (0...10000 entspricht 0 bis 100 %)
LSB Bitposition des Messwertes (0...10000 entspricht 0 bis 100 %) Status
Kein . . . .
Status - Bitposition des Messwertes (0...10000 entspricht 0 bis 100 %)

Tabelle 38: Datenmapping des Al43...
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Wort Bedeutung

1 Kanal 1 : Prozesswert 0 ... 10000 entspricht 0 ... 100%
2 Kanal 2 : Prozesswert 0 ... 10000 entspricht 0 ... 100%
3 Kanal 3 : Prozesswert 0 ... 10000 entspricht 0 ... 100%
4 Kanal 4 : Prozesswert 0 ... 10000 entspricht 0 ... 100%

Tabelle 39: Datenmapping des Al43...

Parametername Wert Beschreibung
Filter (PT1) aus Aktivierung eines Softwarefilters zur Erzeugung eines
0,1s Mittelwerts
26s
29,25
Leitungsiiberw. on / off Die Drahtbruch- und Kurzschlussiiberwachung wird kanalweise

aktiviert oder deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die
zugehorige Kanal-LED rot.

Ersatzwertstrategie min. Wert / Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale oder
max. Wert / der zuletzt gliltige Wert gesetzt.
Letzter

glltiger Wert

Tabelle 40: Parameter des Al43...
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2.12  AO40...

Das Ausgangsmodul AO40... dient zum Anschluss von eigensicheren analogen Aktuatoren wie Regelventile
oder Prozessanzeigen.

Die Auflésung entspricht 13 Bit, das heif3t der analoge Wert von 0...21 mA wird als Zahl zwischen 0 und 8191
dargestellt. Zur einfacheren Handhabung arbeitet das Host-System mit dem Wertebereich von 0...21000.
Dieser Rohwert wird vom AO40... auf die 13-Bit-Auflésung reduziert.

2.12.1 HART®-Fahigkeit

An das Modul kénnen HART®-fahige Aktuatoren angeschlossen werden. Dadurch kann die Parametrierung
mit einem zugelassenen Modem direkt an der Anschlussebene auf dem Modultrager erfolgen. HART®-
Fahigkeit bedeutet beim AO40...: es ist moglich, sich direkt an den Klemmen des Transmitters mit einem
FSK-Modem anzuschlie3en. (Die entsprechende Biirde ist im Modul invertiert.)

2.12.2 Konfiguration und Datenaufkommen

Das Modul AO40... arbeitet als reine Ausgangskarte. Der analoge Wert von 0..21 mA wird als Zahl auf 15 Bit
mit 1 yA/Digit umgerechnet und zum Host-System Ubertragen.

. . Eingangs- Ausgangs-
Variante Beschreibung daten daten
AO40... Analoger Ausgang, 4 Kandle, 0/4...21 mA 4 Worter -

Tabelle 41: Konfiguration und Datenaufkommen des AO40...

Die Belegung der einzelnen Bits des Ausgangswortes z. B. des ersten Kanals ergibt sich aus der folgenden
Tabelle:

Datenworter
LN < ™M o — o
— — — — — — ()} (o] [ O N < o o — o
h~4 b4 b4 X h~4 b4 h~4 h~4 h~4 h~4 h~4 h~4 b4 b4 X h~4
[aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa] [aa]

Bitposition des Messwertes (0...21000 entspricht 0 bis 21 mA)

Tabelle 42: Datenmapping des AO40...

Wort Bedeutung

1 Prozesswert Kanal 1: 0/4 — 20 mA in pA
2 Prozesswert Kanal 2: 0/4 — 20 mA in pA
3 Prozesswert Kanal 3: 0/4 — 20 mA in pA
4 Prozesswert Kanal 4: 0/4 — 20 mA in pA

Tabelle 43: Datenmapping AO40...
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Parametername Wert Beschreibung
Kurzschlusstiberw. an/aus Die Kurzschlussiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
deaktiviert. Im Kurzschlussfall leuchtet die zugehdérige Kanal-
LED rot.
Drahtbruchiiberw. an/aus Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise aktiviert oder
deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruchs leuchtet die zugehorige
Kanal-LED rot.
Messbereich 0...20mA/ Je nach Parametrierung ist der Messbereich entweder
4...20mA 0...20 mA oder 4...20 mA.
0 bis 20 mA 2> min: 0 mA, max: 22 mA
4 bis 20 mA~>min: 3.6 mA, max: 22 mA
0 bis 10V = min:0V, max: 10.5V
2 bis 10V 2> min: 1.8 V, max: 10.5
Ersatzwertstrategie Min. value / Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale oder
Max. value / der zuletzt gliltige Wert gesetzt.

Last valid value

Der max. Wert betragt 22 mA. Der min. Wert ist 0 mA bei
0...20 mA und 3,6 mA bei 4...20 mA.

Tabelle 44: Parameter des AO40...
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2.13  AlH40...

Bei den analogen Eingangsmodulen AIH40... des excom®-Systems handelt es sich um eigensichere Module
zum Anschluss von bis zu vier Transmittern. Das Eingangsmodul AIH40... dient zum Anschluss von 2-Leiter-
Messumformern (aktiver Eingang = speisend / Geber passiv).

HINWEIS
Die Eingange sind untereinander nicht galvanisch getrennt. Beim Anschluss der Feldgerdate muss
beriicksichtigt werden, dass alle Eingdnge auf einem gemeinsamen Masse-Potenzial liegen.

Die Auflésung entspricht 14 Bit, d. h. der analoge Wert von 0..21 mA wird als Zahl zwischen 0 und 16383
digitalisiert. Zur einfacheren Darstellung wird der digitalisierte Wert in 1 pA/Digit umgewandelt und zum
Host-System Ubertragen.

2.13.1 HART°®-Fdhigkeit der Module

An das Modul kénnen HART®-fahige Sensoren angeschlossen werden, die direkt mit dem integrierten HART®-
Kontroller kommunizieren. Bis zu 8 HART®-Variablen (maximal 4 je Kanal) konnen Uber den zyklischen
Nutzdatenverkehr des PROFIBUS-DP gelesen werden. Der bidirektionale Variablenaustausch zwischen Host-
System und HART®-Transmitter erfolgt liber PROFIBUS-DPV1-Dienste.

2.13.2 Konfiguration und Datenaufkommen

Das Modul AIH40... arbeitet als reine Eingangskarte mit einem zusatzlichen Statusbit fiir jeden Kanal. Bei
einem Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangswort
(Bit 16) auf ,1” gesetzt. Das Statusbit wird gesetzt, wenn ein Fehler auftritt, der eine Diagnosemeldung

auslost. Abhangig von der Konfiguration ergibt sich ein unterschiedliches Datenaufkommen.

Folgende Konfigurationen sind méglich:

. . Eingangs- Ausgangs-
Variante Beschreibung daten daten
AlH40... Analoger Eingang, 4 Kanale, 0/4...20 mA, aktiv HART® 4 Worter -

Analoger Eingang, 4 Kandle, 4...20mA, aktiv HART®, N
AlR40... TH 1 zyklische HART®- Variable 6 Worter

Analoger Eingang, 4Kandle, 4...20mA, aktiv HART®, .
AIH40... 4H 4 zyklische HART®- Variablen 12 Worter

Analoger Eingang, 4 Kanile, 4...20mA, aktiv HART®, .
AlR40... 8H 8 zyklische HART®- Variablen 20 Worter

Tabelle 45: Konfiguration und Datenaufkommen des AIH40...
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Datenworter

wn < mM (a\] — o
— — — — — — o [} N Vo) n <t %) o~ — o
55| &5 |5 |5 |5 |8|8|s5|8|&5|5|8|8|8|85
M5B ,ii Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA)
LSB Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA) Status
Kein . " . .
Status - Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA)

Tabelle 46: Datenmapping des AIH40...

HINWEIS

Das Modul liefert im Fehlerfall eine Fehlermeldung liber das Statusbit des Datentelegramms, je nach
parametriertem Messbereich (0 bis 20 mA, 4 bis 20 mA).

Wort Bedeutung
1 Prozesswert Kanal 1: 0/4 - 20 mA in pA
2 Prozesswert Kanal 2: 0/4 - 20 mA in pA
3 Prozesswert Kanal 3: 0/4 - 20 mA in pA
4 Prozesswert Kanal 4: 0/4 — 20 mA in pA
5-6 1. HART®-Sekunddr-Variable AlIH40... TH 31H
7-8 2. HART®-Sekundar-Variable
9-10 3. HART®-Sekundar-Variable AlIH40... 4H 4H
11-12 4. HART®-Sekundar-Variable
13-14 5. HART®-Sekundar-Variable
15-16 6. HART®-Sekundar-Variable
AlH40... 8H 8H
17-18 7. HART®-Sekundar-Variable
19-20 8. HART®-Sekundar-Variable

Tabelle 47: Datenmapping
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Parametername Wert Beschreibung
Kurzschlussiiberw. an /aus Die Kurzschlussiiberwachung wird aktiviert oder
deaktiviert.
Drahtbruchiberw. an /aus Die Drahtbruchiiberwachung wird aktiviert oder
deaktiviert.
Ersatzwertstrategie Min. Wert / min. Wert: 0 mA or 3,6 mA
Max. Wert / max. Wert: 21 mA

Letzter glltiger
Wert

Letzter giiltiger Wert:

Je nach Parametrierung wird der minimale, der
maximale oder der zuletzt gliltige Wert gesetzt.

Der min. Wert ist 0 mA bei 0...20 mA und 3,6 mA bei
4...20 mA.

HART®-Status/
Messbereich

0...20mA/
aus/4...20mA /
ein/4...20mA

aus/0...20 mA:

Dead-Zero ohne HART®-Statusabfrage. Drahtbruch
und Messbereichsunterschreitung sind inaktiv.
Gateway gibt bei Ersatzwertstrategie ,min. Wert” 0 an
das Host-System.

aus/4...20 mA:

Live-Zero ohne HART®-Statusabfrage. Drahtbruch und
Messbereichsunterschreitung sind aktiv. Gateway gibt
bei Ersatzwertstrategie ,min. Wert” 3,6 mA an das
Host-System.

ein/4...20 mA:

Live-Zero mit HART®-Statusabfrage (HART®-Diagnose
aktiv). Drahtbruch und Messbereichsunterschreitung
sind aktiv. Gateway gibt bei Ersatzwertstrategie ,min.
Wert” 3,6 mA an das Host-System.

excom® sendet zwei unterschiedliche HART®-
Fehlercodes an das PLS: Fehlercode 30 und
Fehlercode 31.

Fehlercode 30: Die HART® Variablen sind gliltig, es
wird nur eine Information ausgegeben, dass der
HART®-Gerdte-Status fehlerhaft ist.

Fehlercode 31: Die HART®-Variablen sind nicht gltig;
die HART®-Kommunikation ist fehlerhaft.

Filter (PT1)

aus/0.1s/2.6s/
29.2s

Aktivierung eines Softwarefilters zur Erzeugung
eines Mittelwerts

HART®-Variable

Primar /
Sekundar 1/
Sekundar 2/
Sekundar 3/
Sekundar 4

Bestimmung der HART®-Sekundarvariablen, die vom
HART®-Gerdt gelesen wird
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Kanal der HART® - Variable | Kanal 1/ Definition des AIH40...-Eingangskanals, an den das
Kanal 2/ HART®-Gerdt angeschlossen wird
Kanal 3/
Kanal 4
Ch.1...ch.4:SV1...5vV4 an/ Aktivierung der HART®-Sekundarvariablen SV1...5V4
aus des AIH40... Eingangskanals K1... K4, an den das
HART® -Gerat angeschlossen wird.

Tabelle 48: Parameter des AIH40...
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2.14  AlH41...

Bei den analogen Eingangsmodulen des excom®-Systems handelt es sich um eigensichere Module zum
Anschluss von bis zu vier Transmittern. Das Eingangsmodul AlIH41... dient zum Anschluss von 4-Leiter-
Messumformern (passiver Eingang = nicht speisend / Geber aktiv).

HINWEIS
ﬂ Die Eingénge sind untereinander nicht galvanisch getrennt. Beim Anschluss der Feldgerdte muss
berlicksichtigt werden, dass alle Eingange auf einem gemeinsamen Masse-Potenzial liegen.

Die Auflésung entspricht 14 Bit, d. h. der analoge Wert von 0..21 mA wird als Zahl zwischen 0 und 16383
digitalisiert. Zur einfacheren Darstellung wird der digitalisierte Wert in 1 pA/Digit umgewandelt und zum
Host-System Ubertragen.

2.14.1 HART°®-Fdhigkeit der Module

An das Modul kdnnen HART®-fahige Sensoren angeschlossen werden, die direkt mit dem integrierten HART®-
Kontroller kommunizieren. Bis zu 8 HART®-Variablen (maximal 4 je Kanal) kénnen Uber den zyklischen
Nutzdatenverkehr des PROFIBUS-DP gelesen werden. Der bidirektionale Variablenaustausch zwischen Host-
System und HART®-Transmitter erfolgt iber PROFIBUS-DPV1-Dienste.

2.14.2 Konfiguration und Datenaufkommen

Das Modul AIH41... arbeitet als reine Eingangskarte mit einem zusatzlichen Statusbit fiir jeden Kanal. Bei
einem Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangswort
(Bit 16) auf ,1“ gesetzt. Das Statusbit wird gesetzt, wenn ein Fehler auftritt, der eine Diagnosemeldung
auslost.

Abhangig von der Konfiguration ergibt sich ein unterschiedliches Datenaufkommen.

Folgende Konfigurationen sind méglich:

. . Eingangs- Ausgangs-
Variante Beschreibung daten daten
AlH41... Analoger Eingang, 4 Kandle, 0/4...20 mA, passiv HART® 4 Worter -

AlH41... Analoger Eingang, 4 Kandle, 4...20 mA, passiv HART®, 6 Wérter )
1H 1 zyklische HART®-Variable

AlH41... Analoger Eingang, 4 Kanéle, 4...20mA, passiv  HART®, 12 Worter )
4H 4 zyklische HART®-Variablen

AlH41... Analoger Eingang, 4Kanile, 4...20mA, passiv HART®, .

8H 8 zyklische HART® Variablen 20 Worter

Tabelle 49: Konfiguration und Datenaufkommen des AIH41...
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Die Belegung der einzelnen Bits des Eingangswortes z. B. des ersten Kanals ergibt sich aus der folgenden

Tabelle:

Datenworter

wn < ™ o — o

— — — — — — o ) N \e) n < [32] ~N — o

fa) ) ) fa) ) ) ) fa) ) ) ) ) ) ) ) )
MEE i:i Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA)
LSB Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA) Status
Kein . - . .
Status - Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA)

Tabelle 50: Datenmapping des AlH41...

Hinweis

Das Modul liefert im Fehlerfall eine Fehlermeldung lber das Statusbit des Datentelegramms, je nach

parametriertem Messbereich (0 bis 20 mA, 4 bis 20 mA).

Wort Bedeutung
1 Prozesswert Kanal 1: 0/4 — 20 mA in pA
2 Prozesswert Kanal 2: 0/4 — 20 mA in pA
3 Prozesswert Kanal 3: 0/4 — 20 mA in pA
4 Prozesswert Kanal 4: 0/4 — 20 mA in pA
5-6 1. HART® Sekunddr-Variable AlH41...TH 31H
7-8 2. HART® Sekundar-Variable
9-10 3. HART® Sekundar-Variable AlH41...4H 4H
11-12 4. HART® Sekundar-Variable
13-14 5. HART® Sekundar-Variable
15-16 6. HART® Sekundar-Variable
AlH41... 8H 8H
17-18 7. HART® Sekundar-Variable
19-20 8. HART® Sekundar-Variable

Tabelle 51: Datenmapping
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Parametername Wert Beschreibung
Leitungsliberwachung an /aus Die Kurzschlussiiberwachung und Drahtbruch-
Uberwachung wird aktiviert oder deaktiviert.
Ersatzwertstrategie Min. Wert / min. Wert: 0 mA oder 3,6 mA
Max. Wert / max. Wert: 21 mA

Letzter glltiger
Wert

Letzter giiltiger Wert: Der letzte gliltige Messwert
Je nach Parametrierung wird der minimale, der
maximale oder der zuletzt giiltige Wert gesetzt.

HART®-Status /
Messbereich

0...20mA/
aus/4..20mA/
ein/4...20mA

aus/0...20 mA:

Dead-Zero ohne HART®-Statusabfrage. Drahtbruch und
Messbereichsunterschreitung sind inaktiv. Gateway gibt
bei Ersatzwertstrategie ,min. Wert” 0 an das Host-
System.

Filter (PT1)

aus/0.1s/26s
/29.2s

Aktivierung eines Softwarefilters zur Erzeugung
eines Mittelwerts

HART®-Variable Primar / Bestimmung der HART®-Sekundarvariablen, die vom
Sekundar 1/ HART® -Gerdt gelesen wird
Sekundar 2 /
Sekundar 3/
Sekundar 4

Kanal der HART®-Variable Kanal 1/ Definition des AIH40...-Eingangskanals, an den das
Kanal 2/ HART® -Gerat angeschlossen wird
Kanal 3/
Kanal 4

Ch.1...ch4:SV1...5V4 an/ Aktivierung der HART®-Sekundarvariablen SV1...SV4
aus des AIH40... Eingangskanals K1... K4 an den das HART® -

Gerdt angeschlossen wird.

Tabelle 52: Parameter des AIH41...
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2.15 AOH40...

Das Ausgangsmodul AOH40... dient zum Anschluss von eigensicheren analogen Aktuatoren wie Stell-
ventilen oder Prozessanzeigen.

Hinweis
ﬂ Die Kandle sind untereinander nicht galvanisch getrennt. Alle Ausgdnge liegen auf einem gemein-
samen Masse-Potenzial.

2.15.1 HART°®-Fahigkeit

An das Modul kénnen HART®-fahige Aktuatoren angeschlossen werden. Die Aktuatoren kommunizieren
dann direkt mit dem im Modul integrierten HART®-Kontroller.

2.15.2 Konfiguration und Datenaufkommen

Das Modul AOH40... arbeitet als reine Ausgangskarte. Der analoge Wert von 0..21 mA wird als Zahl auf 15 Bit

mit 1 yA/Digit umgerechnet und zum Host-System Ubertragen. Abhdngig von der Konfiguration ergibt sich
ein unterschiedliches Datenaufkommen.

Folgende Konfigurationen sind méglich:

. . Eingangs- Ausgangs-
Variante Beschreibung daten daten
AOHA41... Analoger Eingang, 4 Kandle, 0/4...20 mA, passiv HART® - 4 Worter
Analoger Eingang, 4 Kandle, 4...20 mA, passiv HART®, . N
AOH41... 1TH 1 zyKlische HART®-Variable 2 Worter 4 Worter
Analoger Eingang, 4 Kandle, 4...20 mA, passiv HART®, .. ..
AOH41...4H 4 zyklische HART®-Variablen 8 Worter 4 Worter
Analoger Eingang, 4 Kandle, 4...20 mA, passiv HART®, . .
AOH41...8H 8 zyklische HART®-Variablen 16 Woérter 4 Worter

Tabelle 53: Konfiguration und Datenaufkommen des AOH40...

Die Belegung der einzelnen Bits des Ausgangswortes z. B. des ersten Kanals ergibt sich aus der folgenden
Tabelle:

Datenworter

n < o™ (gl — o

— — — — — — ()} [ee] ~N o] N <t m (@] — o

) ) ) fa) ) fa) ) fa) fa) fa) ) fa) ) fa) ) )
MSB Status | Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20mA)
LSB Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA) Status
Kein . - . .
Status | Bitposition des Messwertes (0...20000 entspricht 0 bis 20 mA)

Tabelle 54: Datenmapping des AOH40...
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Ausgangs- | Eingangs- Bedeutung
worter worter
1 - Prozesswert Kanal 1: 0/4 — 20 mA in pA
2 - Prozesswert Kanal 2: 0/4 — 20 mA in pA
3 - Prozesswert Kanal 3: 0/4 — 20 mA in pA
4 - Prozesswert Kanal 4: 0/4 — 20 mA in pA
1-2 1. HART® Sekundar-Variable AlH41...1H 31H
2-3 2. HART® Sekundar-Variable
4-5 3. HART® Sekundar-Variable AlH41...4H 4H
6-7 4. HART® Sekundar-Variable
8-9 5. HART® Sekundar-Variable
10-11 6. HART® Sekundar-Variable
AlH41... 8H 8H
12-13 7. HART® Sekundar-Variable
14-15 8. HART® Sekundar-Variable
Tabelle 55: Datenmapping
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Parametername Wert Beschreibung
Kurzschlussiiberw. an/aus Die Kurzschlusstiberwachung wird aktiviert oder
deaktiviert.
Drahtbruchiberw. an/aus Die Drahtbruchiiberwachung wird aktiviert oder
deaktiviert.
Ersatzwertstrategie Min. Wert Je nach Parametrierung wird der minimale, der
Max. Wert maximale oder der zuletzt gliltige Wert gesetzt.

Letzter glltiger
Wert

Der max. Wert ist 22 mA, der min. Wert ist 0 mA bei
0...20 mA und 3,6 mA bei 4...20 mA.

HART®-Status/ 0...20mA/ aus/0...20 mA:
Messbereich aus/4...20mA/ Dead-Zero ohne HART®-Statusabfrage. Drahtbruch und
an/4...20mA/ Messbereichsunterschreitung sind inaktiv. Gateway gibt
bei Ersatzwertstrategie ,min. Wert” 0 an das Host-
System.
aus/4...20 mA:
Live-Zero ohne HART®-Statusabfrage. Drahtbruch und
Messbereichsunterschreitung sind aktiv. Gateway gibt
bei Ersatzwertstrategie ,min. Wert” 3,6 mA an das Host-
System.
ein/4...20 mA:
Live-Zero mit HART®-Statusabfrage (HART®-Diagnose
aktiv). Drahtbruch und Messbereichsunterschreitung
sind aktiv. Gateway gibt bei Ersatzwertstrategie ,min.
Wert” 3,6 mA an das Host-System.
excom® sendet zwei unterschiedliche HART®-Fehler-
codes an das PLS: Fehlercode 30 und Fehlercode 31.
Fehlercode 30: Die HART® Variablen sind giiltig, es wird
nur eine Information ausgegeben, dass der HART®-
Gerat-Status fehlerhaft ist.
Fehlercode 31: Die HART®-Variablen sind nicht giiltig;
die HART®-Kommunikation ist fehlerhaft.
HART®-Variable Primar, Auswahl der HART®-Variablen
Sekundar 1,
Sekundar 2,
Sekundar 3,
Sekundar 4
Kanal der HART® Variable Kanal 1, Auswahl der zur HART®-Variablen gehdrenden
Kanal 2, Kanalnummer
Kanal 3,
Kanal 4
Kanal 1... Kanal 4 : aus / ein Aktivieren/Deaktivieren der Sekundarvariable SV1...4

SV1...5v4

von Kanal 1...4

HINWEIS: Vermeiden Sie ein Aktivieren von mehr als
vier Sekundarvariablen. Nur die ersten vier aktivierten
Sekundarvariablen werden vom Modul abgebildet.

Tabelle 56: Parameter des AOHA40...
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2.16 TI40...

Das Temperaturmodul TI40... dient zum Anschluss von 2-, 3- und 4-Leiter-Widerstandsthermometern der
Typen Pt100, Pt200, Pt400, Pt1000, Ni100 und Cu100 sowie zum Anschluss von Thermoelementen der Typen
B,E D, J K L N,R,S, Tund U. Das Modul kann auch zur Messung von Kleinstspannungen (-75...4+75 mV,
-1,2..41,2 V) und fiir Widerstandsmessungen genutzt werden (0..30 Q, 0...300 Q, 0...3 kQ).

2.16.1 Leitungsabgleich und Kaltstellenkompensation

Ein Leitungsabgleich erhoht die Messgenauigkeit bei Widerstandsthermometern. Die Messung mit
Widerstandsthermometern kann durchgefiihrt werden, wenn der Modultyp T140... R konfiguriert wurde.

Der Leitungsabgleich bei 2-Leiter-Temperaturwiderstanden erfolgt durch fest vorgegebene Widerstands-
werte bei der Parametrierung. Die Kaltstellenkompensation erhéht die Messgenauigkeit bei Thermo-
elementen. Die Messung mit Thermoelementen kann durchgefiihrt werden, wenn der Modultyp TI40... T

konfiguriert wurde. Die Art der Kaltstellenkompensation kann mit dem Parameter fiir alle Kanéle festgelegt
werden.

2.16.2 Konfiguration und Datenaufkommen

Das Modul TI40... arbeitet als reine Eingangskarte mit zusatzlichem Statusbit fiir jeden Kanal. Bei einem
Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangswort (Bit 16) auf
»1" gesetzt. Das Statusbit wird gesetzt, wenn ein Fehler auftritt, der eine Diagnosemeldung auslost.

Die Auflésung entspricht 16 Bit, d. h. der analoge Wert wird als Zahl zwischen 0 und 65536 dargestellt.

Der Temperaturwert wird als Wert in 1/10 Kelvin wiedergegeben. Bei der Umrechnung auf °C muss ein Offset
von 273,15 berticksichtigt werden.

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante | Beschreibung daten daten
Analoger Eingang, 4 Kanale, aktiv, Pt100, Pt200, Pt400, Pt1000,
TH0--R | 1100 und Cu100, 0..3 kQ, 2-Draht/3-Draht/4-Draht, HART® 2 Bytes
Analoger Eingang, 4 Kanéle, aktiv, Thermoelement Typ B, E, D, J, )
TI40...T KLNRSTUundmvV 2 Bytes

Tabelle 57: Konfiguration und Datenaufkommen des Ti40...

Die Belegung der einzelnen Bits des Eingangswortes z. B. des ersten Kanals ergibt sich aus der folgenden
Tabelle:

Datenworter

wn < o™ o — o

— — — — — — [e)} o0 ~N e} wn < (a0 (@] — o

fa) fa) ) ) fa) ) ) ) fa) fa) fa) fa) ) fa) ) )
MSB | Status | Bitposition des Messwertes (0...30000 entspricht 0 bis 3000 K)
LSB Bitposition des Messwertes (0...30000 entspricht 0 bis 3000 K) Status
Kein . - . .
Status | Bitposition des Messwertes (0...30000 entspricht 0 bis 3000 K)

Tabelle 58: Datenmapping
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Parametername

Wert

Beschreibung

Sensortyp
(Werte fur TI40 R)

PT100 (IEC751)
PT200 (IEC 751)
PT400 (IEC 751)
PT1000 (IEC 751)
PT100 (JIS)
PT1000 (JIS)
PT100 (SAMA)
PT1000 (SAMA)
PT100 (Ghost)
NI100

Cu100

0...30Q
0...300Q
0...3kQ

Einstellen des Sensortyps.

Sensortyp
(Werte fir TI40 T)

Type B

Type E

Type J

Type K

Type L

Type N
TypeR

Type S

Type T

Type U

Type C

Type D

Type L (Ghost)
U [-75.475mV]
U[-1.2.4+1.2V]

Einstellen des Sensortyps.

Anschluss
(nur far TI40 R)

2-Leiter, 0..7.5 Q

Anschlusstechnik (2-Leiter). Der Leitungswiderstand
betragt zwischen 0 und 7,5 Q.

2-Leiter, 8...15 Q

Anschlusstechnik (2-Leiter). Der Leitungswiderstand
betragt zwischen 8 und 15 Q.

3-Leiter Anschlusstechnik (3-Leiter oder 4-Leiter).
4-Leiter
Vergleichsstelle keine Art der Kaltstellenkompensation
(nurfarTI40T) intern
Pt100 an Klemme
extern (fest)
Filter (PT1) aus Aktivierung eines Softwarefilters zur Erzeugung
0,1s eines Mittelwerts
26s
29,2s
Kurzschlussiiberwachung | aus/an Die Kurzschlussiiberwachung wird kanalweise
(nur far TI40 R) aktiviert oder deaktiviert. Im Kurzschlussfall
leuchtet die zugehorige Kanal-LED rot.
Drahtbruchiiberwachung | aus/an Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise

aktiviert oder deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruch
leuchtet die zugehorige Kanal-LED rot.
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Ersatzwertstrategie min. Wert Je nach Parametrierung wird der minimale, der
max. Wert maximale oder der zuletzt giiltige Wert gesetzt.
letzter giltiger Wert
Vergleichs- 0..70C Angabe der Vergleichstemperatur mit externem
temperatur Thermoelement ermittelt

Tabelle 59: Parameter des TI40...

217  Tial...

Das Temperaturmodul TI41... dient zum Anschluss von 2-, 3- und 4-Leiter-Temperaturwiderstanden der
Typen Pt100, Ni100 und Cu100.

2.17.1 Leitungsabgleich und Kaltstellenkompensation
Ein Leitungsabgleich erh6ht die Messgenauigkeit bei Widerstandsthermometern. Der Leitungsabgleich bei
2-Leiter-Temperaturwiderstanden erfolgt durch fest vorgegebene Widerstandswerte bei der Parametrierung.

2.17.2 Konfiguration und Datenaufkommen

Das Modul Tl41... arbeitet als reine Eingangskarte mit zusatzlichem Statusbit fiir jeden Kanal. Bei einem
Anstehen einer Statusmeldung wird das Statusbit des entsprechenden Kanals im Eingangswort (Bit 16) auf
»1" gesetzt. Das Statusbit wird gesetzt, wenn ein Fehler auftritt, der eine Diagnosemeldung auslost. Die
Auflésung entspricht 14 Bit, d. h. der analoge Wert wird als Zahl zwischen 0 und 16383 dargestellt.

Der Temperaturwert wird als Wert in 1/10 Kelvin wiedergegeben. Bei der Umrechnung auf °C muss ein Offset
von 273,15 beriicksichtigt werden.

. . Eingangs- | Ausgangs-

Variante | Beschreibung daten daten
Analoger Eingang, 4 Kanale, aktiv, Pt100, Ni100 und Cu100, )

Ti41... 2-Draht/3-Draht/4-Draht 8 Bytes

Tabelle 60: Konfiguration und Datenaufkommen des Tl41...

Die Belegung der einzelnen Bits des Eingangswortes z. B. des ersten Kanals ergibt sich aus der folgenden
Tabelle:

Datenworter

n < m o — o

— — — — — — o)) (o] ~N O wn < m (@] — o

=) =) [} [} =) [} o0 [} =) =) =) fa) [} fa) o0 o0
MSB Status | Bitposition des Messwertes (0...30000 entspricht 0 bis 3000 K)
LSB Bitposition des Messwertes (0...30000 entspricht 0 bis 3000 K) Status
Kein . ", . .
Status| Bitposition des Messwertes (0...30000 entspricht 0 bis 3000 K)

Tabelle 61: Datenmapping
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Parameter Wert Beschreibung
Sensortyp Pt100 (IEC) Einstellen des Sensortyps.
Pt100 (JIS)
Pt100 (SAMA)
Ni100
Pt100 (GOST)
reserviert
Cu100
reserviert
Anschluss 2-Leiter,0..7.5Q Anschlusstechnik (2-Leiter). Der Leitungswiderstand
betragt zwischen 0 und 7,5 Q.
2-Leiter, 8..15 Q Anschlusstechnik (2-Leiter). Der Leitungswiderstand
betragt zwischen 8 und 15 Q.
3-Leiter Anschlusstechnik (3-Leiter oder 4-Leiter).
4-Leiter
Filter (PT1) aus Aktivierung eines Softwarefilters zur Erzeugung
0,1s eines Mittelwerts
26s
29,2 s
Kurzschlussiiberwachung | aus/an Die Kurzschlussliberwachung wird kanalweise
aktiviert oder deaktiviert. Im Kurzschlussfall
leuchtet die zugehorige Kanal-LED rot.
Drahtbruchiiberwachung | aus/an Die Drahtbruchiiberwachung wird kanalweise
aktiviert oder deaktiviert. Im Fall eines Drahtbruchs
leuchtet die zugehorige Kanal-LED rot.
Ersatzwertstrategie min. Wert Je nach Parametrierung wird der minimale, der
max. Wert maximale oder der zuletzt gliltige Wert gesetzt.
letzter gliltiger Wert

Tabelle 62: Parameter des Tl41...

2.18 DO60-R...

Das sechskanalige Relaismodul DOG60R... dient zum Anschluss von Aktuatoren wie Ventile oder
Anzeigeelemente. Die Ausgdnge sind als spannungsfreie Relaiskontakte fir hohere Schaltleistungen
ausgelegt und als SchlieBer oder Offner konfigurierbar:

2 x Wechsler (Kanal 1 und 2) und 4 x Schlief3er (Kanal 3 bis 6)

Uber den PROFIBUS-DP-Master sind die Kanéle 3/4 und 5/6 jeweils als Wechsler schaltbar. Hierfiir ist lediglich
eine externe Briicke an den Klemmen erforderlich. Je Kanal kann ein Aktuator angeschlossen werden.

HINWEIS
Alle Kanale sind untereinander galvanisch getrennt.
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2.18.1 Konfiguration und Datenaufkommen
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Das Ausgangsmodul DO60R... arbeitet als reine Ausgangskarte. Im Gegensatz zu den anderen Digitalkarten
verfligt das Modul nicht Uber ein zusatzliches Statusbit. Die 6 Kandle belegen Bit 0...5 des Ausgangsbytes.
Die Bits 6...7 werden nicht belegt.

. . Eingangs- | Ausgangs-
Variante Beschreibung daten daten
DO60-R... Digitaler Ausgang, 6 Kanale, passiv - 1 Byte

Tabelle 63: Konfiguration und Datenaufkommen des DO60-R...
Datenbyte
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0
- - Kanal 6 Kanal 5 Kanal 4 Kanal 3 Kanal 2 Kanal 1
Tabelle 63: Datenmapping des DO60-R...
Parametername Wert Beschreibung
min. Wert/
max. Wert / Je nach Parametrierung wird der minimale, der maximale oder

Ersatzwertstrategie

letzter gliltiger
Wert

der zuletzt gliltige Wert gesetzt.

Polaritat

normal /
invertiert

Aktivieren oder Deaktivieren der Invertierung des Signals

Relaiskonfiguration
Kanal 3 + 4 bzw.
5+6

2 x SchlieBBer
1 x Wechsler

Die Ausgdnge sind als spannungsfreie Relaiskontakte als
SchlieBer oder Wechsler konfigurierbar

Tabelle 64: Parameter des DO60-R...
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3 Beispielintegration von excom® in DeltaV

Im ersten Schritt wird ein neues PROFIBUS-Geréat im DeltaV-Explorer hinzugefiigt. Als Voraussetzung dafiir
mussen die GSD-Dateien installiert sein.

MR |
File Edt Wew Object Applications Tools Help

[Feor CH&EBEEDD X @ DEDCE R LB BE HET (| od?

All Containers IContents of 'PO1

&= Deleal_System Mame | Type | Description | eeds Downl, .. | Enabled | Address | ‘Wakchdog Tim

G-l Library
=8 I system Configuration

Setup
(=& Contral Strategies

i p Unassigned 10 References
| Bl AREA_A
El-dash Physical Metwark
Decommissioned Modes
S Control Metwork,
=& [ CTR-011290
: Assigned Modules
“, Hardware Alarms

Explore

Mew Profibus Device “

Update Download Status

Dowrload L4
© cos =

e ‘ assigned Iy Werify without download
£ DEMH-DELTAY-  Diagnose
a 1] Metwork

[

Print
Export

i
Copy.
Paste

Delets
Rename

wthat's this?

Add ShorbEut

Properties I jl

Create a new Profibus Device |User: ADMINISTRATOR, |D objecti(s) |Cunﬁgure non-SI5 |Duwnluad non-515 MM

hEE J FIBxLock ”,_\-_’ Exploring Delta¥ J DE ‘:1i5%@ @ 11:21
Abbildung 12: Schritt 1
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Im zweiten Schritt wird ein passendes TURCK-Device ausgewahlt.
BEIE
File Edit Wew Object Applications Tools  Help
[/ Pot S KD X &

All Conkainers

DES # LieBCTHE

|| w2

IContents of 'PO1"
&=, Delta¥_System

Mame
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| Meeds Downl. .. | Enabled

| Address | ‘Watchdog Tir

+ ﬁ Library

B System Configuration

=4 setup
=] Control Strategies

g Unassigned 1JO References
o AREA_A

Physical Metwork
commissioned Modes
Control Netwark.

&0 cTir-011290

Assigned Modules ' excam [1.6.3] ? =
y Hardware Alarms Y
jils} nl
L8 co1 £ Hans Turck GmbH & Co. KG
S L [

=

¥ o
© o4
¥ cos
¥ cos
g co7
¥ cos
§ Assigned [jO
#-£aW DEMH-DELTAY-1
bl g 1O Network

e \

Object Mame:

[

Cancel

el

Help

< |

For Help, press F1

a3

|User: ADMINISTRATOR. [0 cbject(s)

| I,\Z Exploring Deltay¥

£ J % = @ J FIexLUck

|Carfigure non-51s |Download non-s15 l_ UM
| o [CEwRE & e

Abbildung 13: Schritt 2
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In Schritt 3 wird das Gerat mit einem eindeutigen Namen versehen.

Fil= Edit Wew Object Applications Tools Help

[ eo: d&XEX QX2 DNECCEIG LB BEE
IAII Containers IContents of ‘POt

= Deltal’ _System

Iame | Type | Description | Meeds Downl, .. | Enabled
H Library 7| Excom_g| Profibus ... Mo
= System Configuration
- Setup
= &% Control Strategiss

Unassigned I/O References
AREA_A

Physical Mekwork.

PTTE

| e R

| Address
No 2

| i akchdog Ti
fes

=&l CTLIR-011290
g Assigned Modules
4 Hardware Alarms
1io

da

-a M DEMH-DELTAY-1
[]---------E‘, 10 Metwork

4

For Help, press F1

J iﬁ = @ J (& FlexLock

| i
[User: ADMINISTRATOR |1 object{s) selected

|Carfigure non-SIS [Dewnload non-SIS MUM

I,}i Exploring Delta¥ J DE

CB%we 8§ 1

Abbildung 14: Schritt 3
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Nun werden die Module hinzugefiigt.

E Exploring Delta¥

File Edit Wew Object Applications Tools Help
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I MTET

|7 otz

&y ad X 2 IEECE FlLieBey BE|

IAII Containers
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ﬁ commissioned Nodes
Control Network,
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&% DEMH-DELTAY-1
[]------la 110 Metwork,

Create a new Profibus Slot

Abbildung 15: Schritt 4
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In Schritt 5 und Schritt 6 werden die Gerate in gesteckter Reihenfolge im Modultrager hinzugefiigt.

Es darf dabei nur ein Gateway hinzugefligt werden.

. Exploring Delta¥ % _I_I— =] 5'
File Edit Yiew Object Applications Tools Help
| Z por2 HlS&AE s oD X @ mMEECSF L iR S T EE || bl
All Containers ICDntents of 'PDTZ'
=, Deltay_System
-l Library
El- L Syskem Configuration
-5 Setup
Control Strategies
i 2
ﬂ Unassigned I/< References D T i 21X
AREA_A To create a Profibus Slot, select a Profibus Module from the following list. The resulting 0K,
= dfﬁPhysical Metwork, configuration statistics for this device will be shown below. _
5 Decoorl:::ins‘sli\lo;ziniodes Module Name | Input By... | Output ... | Paramet.. | Config 5... + Cancel
S CTLR-011290 Emply <ot v o 5 !
g Assigned Madules GOP 4 2
\, Hardware Alarms < < 4 4
i 10 DMED 1 1 5 4
=& cot DMB0 S 2 1 5 4
: E&? POl Dra0 8l 1 0 5 2
o FDT2 DMB0s &l 2 0 5 ] =
g o q ii— il
© oo
‘ ons i~ Configuration Summary For PDT
¥ e lsed Remaining M aximum allowed
: Eg; Input bytes 2 242 244
‘ Assigned O Output bytes 2 242 244
- DEMH-DELTAY-1 Total bytes 4 484 488
B iﬂ 1/0 Metwork Mumber of slatz 1 24 25
Parameter bytes 7 139 148
Config size 4 240 244
For Help, press F1 |User: ADMINISTRATOR [0 object(s) |Configure non-5I5 |Download non-515 MM
J iLa ) @ J FIexLock ”_\,( Exploring Delta¥ J CE ‘:Tig%@ @ 11:23

Abbildung 16: Schritt 5
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. Exploring Deltav & x|
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¥ sLotom Profibus .. 1 03C1, 00, Ox0, Ox4 4 5 DMaO
New Profibus Slot 2 x
To create a Profibus Slot, select a Profibus Madule from the following list. The resulting oK
configuration statistics for this device will be shown below _
Module Name ‘ Input By... | Output ... | Paramet... ‘ Canfigs... :l Cancel
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1 1 1 4
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DME0 s al 2 0 5 3 =
P : . : - _'I_I
i~ Configuration Summary For FDT
Uszed Remaining M asimum allowed
Input butes 4 240 244
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Total bytes 8 480 488
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Parameter bytes 17 129 148
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J =2 Exploring Delta¥
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(‘; Setup

- & Control Strategies
p Unassigned [jO References
s BREA A
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Decommissioned Nodes
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& Assigned Modules
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i g 10 Network
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w3

Abbildung 17: Schritt 6

Marne:
¥ sLotom
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Nun werden die Modulparameter angepasst.

T |
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Abbildung 18: Schritt 7
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Definition eines PROFIBUS-Signals fiir die einzelnen Module.
E sploring Delta¥ =18l
File Edit Wiew ©Object Applications Tools Help
[ sLorone FlEE2ELQI X D TETDCEES E L i eBEL I FEg || edl?

All Containers

Jicontents of 'sLoTo0: [EERRrTR——;

- Deltay_System

Library
- System Configuration

@g; Setup
Control Strakegies
p Unassigned 1/0 References
D AREA_f
2 Physical Network
ﬁ Decommissioned Modes
Cantrol Metwark
&8 c1R-011290
a Assigned Modules
, Hardware Alarms
% jiie}
SFFA ; Jarjl
=47 Fot

SLOTO
¥ sLoma

[ . Assigned IjO
[#-£a W% DEMH-DELTAY-1
H

;, I Metwork,

4] |

For Help, press F1

Abbildung 19: Schritt 8
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Hier wird der Signalbaum angepasst.

Abbildung 20: Schritt 9
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Abbildung 21 zeigt die komplette Konfiguration.
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Abbildung 21: Komplette Konfiguration
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4 Redundanzstrategien bei PROFIBUS-DP

4.1 Gatewayredundanz (einfache Linienredundanz)

Mit dem Einsatz von zwei Gateways (und zwei Busleitungen) ist auch beim Ausfall eines Gateways oder einer
Busleitung eine Kommunikation gewahrleistet. Fallt ein Gateway aus, so wird auf das andere umgeschaltet.

HINWEIS
Beachten Sie beim Austausch eines defekten Gateways, dass das neue Gerat in jedem Fall denselben
Firmware- und Hardwarestand haben muss wie das redundante Gateway!

Host
Master
PROFIBUS-DP
RS485
1 SEx | N
Segmentkoppler sCl excom
Ex-Trennung
c .
: i PROFIBUS-DP :
: i Rs485-s :

Abbildung 22: Gatewayredundanz

Die Gateway-Redundanz ist eine einfache Redundanzfunktion des excom®-Systems, die im Master weder
parametriert noch sichtbar ist. Die Umschaltung wird durch die Gateways eigenstandig durchgefiihrt.
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4.2 Beispiel fiir die Gatewayredundanz
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Abbildung 23: Gatewayredundanz

4.3 Linienredundanz

Linienredundanz erhoht die Verfuigbarkeit bei geringst moglichem Aufwand. Linienredundanz ldsst sich mit
nur einem aktiven Master realisieren. Ein zweiter, redundanter Master kann zum Zweck des Hot-stand-bys
installiert werden. Bei der Linienredundanz wird die Buslinie nahe am Master in zwei redundante Buslinien
aufgeteilt. Dies wird durch den Einsatz von zwei Segmentkopplern oder einem SC12Ex realisiert. Die excom®-
Station muss zu diesem Zweck zwei Gateways enthalten. Jedes Gateway wird dann an eine der beiden
redundanten Buslinien gekoppelt. Eines der beiden Gateways ist aktiv geschaltet, das andere befindet sich
im Stand-by.

HINWEIS
Beachten Sie beim Austausch eines defekten Gateways, dass das neue Gerat in jedem Fall denselben
Firmware- und Hardwarestand haben muss, wie das redundante Gateway!
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Abbildung 24: Linienredundanz

Die Linienredundanz wird im Master parametriert. Das Stand-by-Gateway antwortet auf FDL-Telegramme
und ist dadurch fiir den Master sichtbar. Die Umschaltung kann sowohl durch den Master initiiert werden als
auch eigenstandig durch die Gateways.

Durch die Aktivierung des Parameters Adress Offset (,ein”) und die Eingabe eines ,Adress Offset Wertes”
ungleich ,0” erhélt das redundante Gateway eine excom-interne virtuelle Busadresse (Basis Adresse der
excom®-Station + ,Adress Offset Wert".

Das redundante Gateway reagiert aufgrund der eingestellten virtuellen Busadresse auf das Polling aller nicht
konfigurierten Slaves des Netzwerks durch den PROFIBUS-Master und sendet eine Empfangsquittung.

Anhand dieser Empfangsquittung wird die Kommunikationsbereitschaft des redundanten Gateways
Uberprift.

4.3.1 Parametrierung von excom® bei Linienredundanz

Die Redundanz wird bei excom® liber die Gateway-Parameter ,Redundanz-Modus”, ,Adress Offset” und
+Adress Offset Wert” eingestellt.

4.3.2 Redundanzmodus ,aus”

Ist der Parameter ,Redundanz-Modus” deaktiviert (,aus”), arbeitet excom® in Linienredundanz ohne
Uberwachung. Wird die Kommunikation zwischen dem Master und dem primiren Gateway unterbrochen,
Ubernimmt das redundante Gateway der excom®-Station die Kommunikation (Gateway-Redundanz).

HINWEIS
Beim Umschalten findet keine Uberpriifung der Kommunikationsfahigkeit des redundanten
Gateways statt. Es wird keine zusatzliche Diagnose generiert.
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Mame | Twpe | Parameter Yalue Parameter Tyvpe | Protected |
S =00001) grid Frequency Parameter S0Hz Bit area False
2(0002) analog data Format Parameter  stabus MSE Bit atea False
}!(DUDS) backplane Parameter MT18 (16 I/0 modules) Bit area False

) redundancy

2 Parameter
=(0005) power supply Parameter redundant Bit False

E(DDDE‘) cyclic data Parameter select 0 Bit area False
E(DDD?) HCIR active Parameter aff Bit False
E(DUDB) HCIR WCBC Factor Parameter hase x 1 Bit False
E(DDDQ) HCIR WCEC base (x 100ms) Parameter 5 Bit area False
E(DUID) address offset Parameter disable Bit False
E(DDI 1} address offset value Parameter 0 Bit atea False
2(0012) CAM redundancy Parameter an Bit False
E(DDIS) SFz Parameter select 0 Bit area False
E(DDH) SF3 Parameter select 0 Bit False

Abbildung 25: Redundanzparameter ,Linienredundanz - aus”

4.3.3 Redundanzmodus ,Linienredundanz”

Ist der Parameter ,Redundanz-Modus” auf ,Linienredundanz” eingestellt, arbeitet excom® ebenfalls in
Linienredundanz. Wird die Kommunikation zwischen dem Master und dem primaren Gateway unterbrochen,
Ubernimmt das redundante Gateway der excom®-Station die Kommunikation. In diesem Fall wird allerdings
eine Uberpriifung der Kommunikationsfihigkeit des redundanten Gateways durchgefiihrt. Durch die
Aktivierung des Parameters ,Adress Offset” (,ein”) und die Eingabe eines ,Adress Offset Wertes” ungleich ,0”
erhalt das redundante Gateway eine excom®-interne virtuelle Busadresse (Basis-Adresse der excom®-Station
+ ,Adress Offset Wert”). Das redundante Gateway reagiert aufgrund der eingestellten virtuellen Busadresse
auf das Polling aller nicht konfigurierten Slaves des Netzwerkes durch den PROFIBUS-Master und sendet eine
Empfangsquittung. Anhand dieser Empfangsquittung wird die Kommunikationsbereitschaft des
redundanten Gateways Uberprift.

El=] | Type | Parameter VYalue | Parametet Type | Protected |
E(DDDI) grid frequency Parameter  S0Hz Bit area False
E(DDUZ) analog data format Pararmeter  status M5B Bit: area False

)_(EIDDS) backplane

Parameter  MT18 (16 I/O modules) False

line redundancy

Parameter

Parameter  redundant Falze
E(DDDG) cwclic data Parameter select 0 Eit area False
E(DDU?) HCIR. active Parameter on Bik False
E(DDDS) HCIR, WiCEC Fackar Parameter  basex 1 Eit False
E(DDDQ) HCIR WCEBC base (x 100ms) Parameter 36 Eit area False
E(DDID) address offset Parameter  enable Bit False
E(DDI 1) address offset value Parameter 1 EBit area False
2(0012) CaM redundancy Parameter on Bik False
2(0013) SFz2 Parameter  select 0 Eit area Falze
E(DDM) SF3 Parameter select 0 Biit False

Abbildung 26: Redundanzparameter — Linienredundanz
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4.3.4 Redundanzstatus bei ,Linienredundanz”

Die verschiedenen Redundanzstatus, d. h. normaler Betrieb oder Fehlerfall, werden (iber die Statusdiagnose,
die ,Kanalspezifische Diagnose” (Slot 0, Kanal 0) und die LEDs der beiden Gateways angezeigt.

Folgende Ereignisse konnen auftreten:

Aktives Gateway Passives Gateway Fehlercode Beschreibung
(aktives Gateway)
PRIO-LED aus PRIO-LED blinkt kurz 27 R_SWITCH_OVER:

Die Redundanzumschal-
tung hat stattgefunden
(wird nach 10 s zurlickge-

setzt).

PRIO-LED blinkt - 28 R_GW_MISSING:
Das redundante Gateway
fehlt.

PRIO-LED blinkt PDP-LED rot 29 R_NOT_READY:

Das redundante Gateway
ist nicht bereit.

PRIO-LED blinkt PDP-LED rot 30 R_GW_ERROR:

Das redundante Gateway
ist zwar vorhanden, es liegt
aber ein Fehler vor.

PRIO-LED blinkt PDP-LED rot 31 R_NO_DP:

Das redundante Gateway
hat keine PROFIBUS-
Kommunikation Griinde
dafiir kdnnen beispiels-
weise sein: HSA (Highest
Station Address) zu klein,
physikalische Verbindung
defekt usw.

Tabelle 65: Redundanzstatus

4.4 Redundanziiberwachung

Das Gateway verfiigt liber ein Eingabewort sowie ein Ausgabewort zur Uberwachung der Redundanz, wenn
es im Steuerungssystem als ,GDP... C* konfiguriert wird. Das Eingabewort beschreibt den aktuellen Zustand
der Gateways; das Ausgabewort dient zum Erzwingen einer Redundanzumschaltung. Diese Information kann
genutzt werden, um mit Hilfe einer selbst definierten Logik im Steuerungssystem die Redundanz zu tber-
wachen. Die Logik kann beispielsweise so definiert werden, dass bei einer beabsichtigten oder unbeabsich-
tigten Umschaltung die Prozesswerte der Eingdange und/oder Ausgdnge der E/A-Module fiir einen
definierten Zeitraum eingefroren werden.
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4.5 Eingabewort zum aktuellen Zustand der Gateways
Im Eingabewort wird der Zustand der jeweiligen Gateways hinterlegt. Ist die eine Linienredundanz

konfiguriert, sendet nur das aktive Gateway dessen Zustand. Bei der Systemredundanz senden beide
Gateways ihren Zustand zu den jeweiligen PROFIBUS-Mastern.

Eingangswort
wn < o™ (9] — o
— — — — — — o %) ~ Vo) n < %) ~ — o
5l 8 |&8 8|5 | &5 8| 8 |8|s5|8|s5|8|5]|58] 8
PSD |PSD [Red.- ktiv/
Nicht genutzt Status|Status|GDP [Slot assiv
links [rechts|Status P
Bit Bit | Bedeutung Beschreibung
0 1
0 0 Gateway auf dem Bit 0: Gibt den Status des aktiven Gateways an. 0 = passiv 1 = aktiv
rechten Slot ist passiv | Nur bei Systemredundanz: Bei der einfachen Systemredundanz wird
0 1 Gateway auf dem dieses Bit immer auf 1 gesetzt, wenn das aktive Gateway Daten mit
rechten Slot ist aktiv dem Master austauscht.
1 0 Gateway auf dem Bit 1: Gibt den Slot des aktiven Gateways an
linken Slot ist passiv 0 = Gateway ist auf dem rechten Slot
1 1 Gateway auf dem 1 = Gateway ist auf dem linken Slot
linken Slot ist aktiv
Bit | Bedeutung Beschreibung
2
0 Redundantes Gateway nicht verfligbar | Zeigt den Status des redundanten Gateways an.
1 Redundantes Gateway verfligbar 0 = Redundantes Gateway nicht verfligbar
Bit | Bedeutung Beschreibung

0 | Rechtes Netzteil bzw. Zeigt den Status des rechten Netzteils bzw. Versorgungsmoduls
Versorgungsmodul ausgefallen | 0: Rechtes Netzteil bzw. Versorgungsmodul ausgefallen

Rechtes Netzteil bzw. 1: Rechtes Netzteil bzw. Versorgungsmodul o.k.

1 Versorgungsmodul ok Wird der Gateway-Parameter fiir die redundante Stromversorgung

nicht gesetzt, wird dieses Bit immer auf 1 gesetzt.

Bit | Bedeutung Beschreibung

4
Linkes Netzteil bzw. Zeigt den Status des linken Netzteils bzw.
Versorgungsmodul ausgefallen Versorgungsmoduls

0: Linkes Netzteil bzw. Versorgungsmodul ausgefallen
1: Linkes Netzteil bzw. Versorgungsmodul ok
Wird der Gateway-Parameter fiir die redundante

Stromversorgung nicht gesetzt, wird dieses Bit immer auf 1
gesetzt.
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4.6 Ausgabewort zum Erzwingen einer Redundanzumschaltung

Bit 0-2 steuern die Redundanzumschaltung. Die Redundanzumschaltung reagiert nur, wenn Bit 0 und 1
den Zustand 11 -> 01 oder 11 —> 10 wechselt. Bit 2 bestimmt dabei die Reaktion auf einen Flankenwechsel.
Im Fall ,Bit 2 = 0" wird unabhéngig von der Position der Gateways eine Redundanzumschaltung

initiiert. Im Fall ,Bit 2 = 1” wird gezielt das linke oder rechte Gateway aktiviert. Bit 2 kann statisch verwendet
werden. Es wird bei jedem Flankenwechsel neu ausgewertet.

Ausgangswort
n <t m o — o
— — — — — — o)} o0 ~N O wn < ™M o — o
=) [~} [~} [~} Ia) =) [~} 0| @ =) =) o0 [~} [~} o0 o0
. Kontroll| Steuerbits fir
Nicht benutzt - bits |Flankenwechsel
. Bit 1 Bit0
s Flankenwechsel Sy
0 11501 Empfénger ist das passive Gateway. Das passive Gateway fordert vom
aktiven Gateway die Kontrolle und wird aktiv.
Empfénger ist das aktive Gateway. Das aktive Gateway gibt die Kontrolle an
0 11210 ! . .
das passive Gateway ab und wird passiv.
Empfanger ist das linke Gateway. Das linke Gateway fordert vom rechten
1 11201 . . .
die Kontrolle und wird aktiv.
Empfanger ist das rechte Gateway. Das rechte Gateway fordert vom linken
1 11210 . . .
die Kontrolle und wird aktiv.
5 Umkonfiguration im laufenden Betrieb (HCIR/CIR)

Manchmal ist es notwendig eine bestehende Sollkonfiguration umzukonfigurieren. Dies sollte nach
Maoglichkeit ohne unerwiinschte Beeintrachtigung der angeschlossenen Sensorik und Aktorik durchgefiihrt
werden. Die Umkonfiguration im laufenden Betrieb wird als HCIR bezeichnet (HCIR = Hot Configuration in
Run). Dabei kdnnen nicht betroffene 1/0-Module weiterhin ihre Funktion uneingeschrankt fortfihren.

excom® generiert dazu ein neues ,Check_Cfg Telegram” im laufenden Betrieb. Der Betriebszustand ,Data
Exchange” wird gemafl PROFIBUS-Definition fiir eine kurze Zeit verlassen, solange bis der Zustand ,Data
Exchange” wieder vorliegt. Wahrend dieses Telegrammausfalls halten die Ausgange ihren letzten giiltigen
Wert. Es muss aber vorausgesetzt werden, dass die Umkonfiguration ordnungsgemaf abgeschlossen wird,

ansonsten nehmen die Ausgadnge ihre parametrierten Ersatzwerte ein. Damit ist das excom®-System
uneingeschrankt HCIR-fahig.

HINWEIS

ﬂ Mit dem Remote-I/O-System excom® ist HCIR nattirlich nur dann mdoglich, wenn auch der Master
HCIR unterstiitzt. Das DeltaV-System ist fir HCIR geeignet. Um zu vermeiden, dass wahrend der
Umkonfiguration Fehler oder Alarme auftreten, miissen auch die Eingdnge kurzzeitig gehalten
werden. Das DeltaV-System verfiigt iber diese Eigenschaft.
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5.1 Konfiguration (Module hinzufiigen)

Zur Konfiguration bei PROFIBUS wird der azyklische Datenaustausches verwendet, der wiederum im
Allgemeinen fiir ein neues 1/O-Mapping im PROFIBUS-Master sorgt. Diese Unterbrechung in der
Dateniibertragung zur Konfiguration ist aber so ausgefiihrt, dass die Anlagefunktion nicht gestort wird.
Natlrlich muss auch der PROFIBUS-Master HCIR-fahig sein. Die zur Beschreibung der erforderlichen
Parameter werden in der GSD-Datei bereitgestellt.

5.2 HCIR bei excom®

HCIR wird bei excom® durch den Masterbefehl ,leave-master” gestartet. Dabei wird im ,prm_command
Telegramm” das Bit ,UNLOCK" gesetzt. Sind die entsprechenden Parameter fir HCIR im Gateway
GDP...angewadhlt, fihrt der Befehl ,leave-master” zum Starten des HCIR-Timers. Die Ausgdnge verbleiben
im Zustand ,last valid value” und gehen erst dann in ,fail save” wenn nach Ablauf des HCIR-Timers keine
Umkonfiguration stattfinden konnte. Ansonsten wird excom® mit der neuen Konfiguration aber stoB3frei
wieder anlaufen.

Unabhangig, ob die neu konfigurierten Module physikalisch bereits vorhanden sind oder nicht. Wie bei der
Linienredundanz erhalt der PROFIBUS-Master fir die Zeit bis zum Wiederanlauf keine Eingabedaten von

excom®, Dieser kurzzeitige Verlust der Eingabedaten muss von der Masterapplikation abgefangen werden.

Die HCIR-Parameter bedeuten im Einzelnen:

HCIR aktiv aus/ein Freischaltung der Online-Konfiguration

HINWEIS: Dieses Bit muss durch den Master gesetzt werden
bevor die HCIR-Sequenz startet.

HCIR WCBC Faktor | Basisx 1/ Faktor zur Generierung der maximalen Umschaltzeit zwischen
Basis x16 alter und neuer Konfiguration. Die Konfigurationsanderung
kann durch Modultausch (Hot Swapping) und
Konfigurationserweiterung (Configuration in Run) im laufenden
Betrieb erfolgen. Wahrend der Umschaltzeit werden die
Ausgdnge auf dem aktuellen Wert ,gehalten”. Die eingestellte
Basis “HCIR WCBC Basis ..." wird mit diesem Faktor multipliziert.
HCIR WCBC Basis 0...63 Legt die Basis der Umschaltzeit fest. Unterstiitzt der PROFIBUS-
(x 100 ms) (Vorgabewert: 5) Master HCIR wird dieser Parameter automatisch gesetzt.
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6 Diagnosen bei excom®

6.1 Gateway GDP...

6.1.1 PROFIBUS-Fehler

LED Verhalten Méogliche Fehlerursache

Status gran Keine Kommunikation mit dem PROFIBUS
CAN gelb excom®-Adresse falsch

PDP rot Doppelvergabe an PROFIBUS-Teilnehmern
FRR;gundanzstatus) gelb Busabschluss nicht vorhanden

Config e Verkabelung defekt

6.1.2 Keine interne Kommunikation

LED Verhalten Mogliche Fehlerursache

Status griin

CAN rot Keine interne Kommunikation

PDP gelb Keine Module gesteckt

PRIO gelb Modul verursacht eine Stérung auf dem internen
(Redundanzstatus) Kommunikationsbus

Config rot blinkend

6.1.3 Konfigurationsfehler

LED Verhalten Mogliche Fehlerursache

Status griin

CAN gelb Keine Module gesteckt

PDP gelb Modul an falscher Position

PRIO gelb Module stecken nicht richtig im Rack
(Redundanzstatus) Module nicht parametriert

Config rot blinkend
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6.2 Digitalmodule

LED Verhalten Bedeutung
Status aus keine Spannungsversorgung

rot blinkend Modul ist nicht fiir diesen Steckplatz konfiguriert.

grun einwandfreier Betrieb

griin blinkend Das Modul wurde noch nicht vom Gateway

konfiguriert und wartet auf Konfigurationsdaten.

griin blinkend schnell Modul ist konfiguriert, der Master liefert aber keine
Ausgabedaten.
Kanal aus Kanal nicht aktiv (nicht geschaltet)
gelb Kanal geschaltet/aktiv.
rot Kanalfehler (Drahtbruch, Kurzschluss) — Kanal-

diagnose liegt vor.

6.3 Analogmodule

LED Verhalten Bedeutung

Status aus keine Spannungsversorgung
rot blinkend Modul ist nicht fiir diesen Steckplatz konfiguriert.
grun einwandfreier Betrieb
griin blinkend Das Modul wurde noch nicht vom Gateway

konfiguriert und wartet auf Konfigurationsdaten.

Kanal aus kein Kanalfehler

rot Kanalfehler (Drahtbruch, Kurzschluss) - Kanal-
diagnose liegt vor.
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7 Fehlercodes bei excom®
7.1 Standard-Fehlercodes
Code Bedeutung
0 reserviert
1 Kurzschluss
2 Unterspannung
3 Uberspannung
4 Uberlast
5 Ubertemperatur
6 Drahtbruch
7 Oberer Grenzwert (iberschritten + Uberlauf (U < 1,8 V, | < 3,6 mA)
8 Unterer Grenzwert unterschritten + Unterlauf (U > 10,5V, | > 21 mA)
9 Fehler
10...15 reserviert
16...31 Herstellerspezifisch (excom®)
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7.2 Herstellerspezifische Gateway-Fehlercodes

Code Bedeutung

16 ROM-Fehler

17 RAM-Fehler

18 EEPROM-Fehler

19 Hochlauf nach Kaltstart

20 Unterschiedliche Konfiguration (bei Redundanz)

21 Unterschiedliche Firmware (bei Redundanz)

22 Fehlfunktion des internen Busses (CAN-Fehler)

23 Fehlfunktion des internen Busses (passiv) (CAN-Fehler)

24 Fehler im Netzteil bzw. Versorgungsmodul 1

25 Fehler im Netzteil bzw. Versorgungsmodul 2

26 Hochlauf nach Watchdog-Reset

27 Redundanzumschaltung hat stattgefunden

28 Redundantes Gateway fehlt

29 Redundantes Gateway nicht bereit

30 Redundantes Gateway hat einen Fehler

31 Redundantes Gateway hat keine PROFIBUS-DP Kommunikation
7.3 Herstellerspezifische Fehlercodes fiir die excom®-1/0-Module

Code Bedeutung

19 Modultyp (Soll-Konfiguration) nicht bekannt

20 Modultyp (Soll-Konfiguration) nicht bekannt

21 Reserviert

22 Modultyp (Soll-Konfiguration) nicht bekannt

23...29 Reserviert

30 HART®-Status-Fehler

31 HART®-Kommunikations-Fehler
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