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1 Uber diese Anleitung

Die Anleitung beschreibt den Aufbau, die Funktionen und den Einsatz des Produkts und hilft
Ihnen, das Produkt bestimmungsgeman zu betreiben. Lesen Sie die Anleitung vor dem Ge-
brauch des Produkts aufmerksam durch. So vermeiden Sie mogliche Personen-, Sach- und Ge-
rateschdaden. Bewahren Sie die Anleitung auf, solange das Produkt genutzt wird. Falls Sie das
Produkt weitergeben, geben Sie auch diese Anleitung mit.

1.1 Zielgruppen

Die vorliegende Anleitung richtet sich an fachlich geschultes Personal und muss von jeder Per-
son sorgfiltig gelesen werden, die das Gerdt montiert, in Betrieb nimmt, betreibt, instand halt,
demontiert oder entsorgt.

1.2 Symbolerlauterung

In dieser Anleitung werden folgende Symbole verwendet:

GEFAHR
GEFAHR kennzeichnet eine geféhrliche Situation mit hohem Risiko, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG
WARNUNG kennzeichnet eine gefahrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT

VORSICHT kennzeichnet eine gefdhrliche Situation mit mittlerem Risiko, die zu mit-
telschweren oder leichten Verletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden
wird.

> B P

ACHTUNG
ACHTUNG kennzeichnet eine Situation, die zu Sachschaden fihren kann, wenn sie
nicht vermieden wird.

HINWEIS

Unter HINWEIS finden Sie Tipps, Empfehlungen und niitzliche Informationen zu spe-
ziellen Handlungsschritten und Sachverhalten. Die Hinweise erleichtern lhnen die
Arbeit und helfen Ihnen, Mehrarbeit zu vermeiden.

= =

HANDLUNGSAUFFORDERUNG
Dieses Zeichen kennzeichnet Handlungsschritte, die der Anwender ausfiihren muss.

HANDLUNGSRESULTAT
Dieses Zeichen kennzeichnet relevante Handlungsresultate.

U

1.3 Weitere Unterlagen

V01.00 | 2020/06

Ergdanzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende Unter-
lagen:

Datenblatt
Zulassungen
Projektierungshandbuch



14 Namenskonvention

Geldufige Synonyme fiir ,Datentrager” sind ,Tag”, ,Transponder” und ,mobiler Datenspeicher”.
Schreib-Lese-Kopfe werden auch als , Transceiver” oder ,Reader” bezeichnet.

1.5  Feedback zu dieser Anleitung

Wir sind bestrebt, diese Anleitung standig so informativ und Gbersichtlich wie moglich zu ge-
stalten. Haben Sie Anregungen fiir eine bessere Gestaltung oder fehlen Ihnen Angaben in der
Anleitung, schicken Sie Ihre Vorschldge an techdoc@turck.com.
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2 Hinweise zum Produkt

2.1 Produktidentifizierung

Diese Anleitung gilt fuir die folgenden UHF-Schreib-Lese-Kopfe:

TN - \UHF|-|Q300|- [EU|- WiIN]

T N Schreib-Lese-Kopf

- ‘UHF‘ Frequenzbereich

- |Q300| Bauform

Schreib-Lese-Kopf, Einbaubedingung I— Frequenzbereich
N nicht bindig UHF UHF-Bereich

Turck RFID-System

Bauform
Q180L300

Q300

@ Einsatzregion

- | WIN | Software-Plattform

—L Einsatzregion Software-Plattform
AUS Australien WIN Windows Embedded
BRA Brasilien Compact 2013
CHN China
EU Europa
KOR Korea

NA Nordamerika
(USA, Kanada, Mexiko)

RUS Russland

2.2  Lieferumfang

Im Lieferumfang sind enthalten:

Schreib-Lese-Kopf
Wandhalterung (Metallschiene)
Kurzbetriebsanleitung

2.3 Rechtliche Anforderungen

Die Gerate fallen unter folgende EU-Richtlinien:

2014/30/EU (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2011/65/EU (RoHS-Richtlinie)
2014/53/EU (RED-Richtlinie)

V01.00 | 2020/06

quaderformig
180x300x 61,7 mm
quaderformig
300x300x61,7 mm



Hersteller und Service

Hans Turck GmbH & Co. KG
Witzlebenstralle 7

45472 Milheim an der Ruhr
Germany

Turck unterstiltzt Sie bei Ihren Projekten von der ersten Analyse bis zur Inbetriebnahme Ihrer
Applikation. In der Turck-Produktdatenbank finden Sie Software-Tools flir Programmierung,
Konfiguration oder Inbetriebnahme, Datenblatter und CAD-Dateien in vielen Exportformaten.
Uber folgende Adresse gelangen Sie direkt in die Produktdatenbank: www.turck.de/produkte

Fir weitere Fragen ist das Sales-und-Service-Team in Deutschland telefonisch unter folgenden
Nummern zu erreichen:

© Vertrieb: +49 208 4952-380
© Technik: +49 208 4952-390

AuBerhalb Deutschlands wenden Sie sich bitte an Ihre Turck-Landesvertretung.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



3 ZU lhrer Sicherheit

Das Produkt ist nach dem Stand der Technik konzipiert. Dennoch gibt es Restgefahren. Um Per-
sonen- und Sachschaden zu vermeiden, mussen Sie die Sicherheits- und Warnhinweise beach-
ten. Fir Schaden durch Nichtbeachtung von Sicherheits- und Warnhinweisen tibernimmt Turck
keine Haftung.

3.1 Bestimmungsgemalie Verwendung
Das Gerdt ist ausschlieB8lich zum Einsatz im industriellen Bereich bestimmt.
Die Schreib-Lese-Kopfe mit integriertem RFID-Interface dienen zum beriihrungslosen Daten-

austausch mit den BL ident-Datentrdgern im Turck-UHF-RFID-System. Die Arbeitsfrequenz der
Gerate ist in der folgenden Tabelle beschrieben:

Typenbezeichnung Arbeitsfrequenz Einsatzbereich (Region)
TN-UHF-...-EU-WIN 865...868 MHz Europa, Tirkei, Indien
TN-UHF-...-NA-WIN 902...928 MHz Nordamerika (USA, Kanada, Mexiko)
TN-UHF-...-CHN-WIN 920,5...924,5 MHz China

TN-UHF-...-KOR-WIN 917...920,8 MHz Korea

TN-UHF-...-BRA-WIN 915...928 MHz Brasilien

TN-UHF-...-RUS-WIN 866...868 MHz Russland

TN-UHF-...-AUS-WIN 920...926 MHz Australien

Die Gerate durfen nur in Betrieb genommen werden, wenn die folgenden Bedingungen erfiillt
sind:

Der jeweilige Frequenzbereich ist fiir die Nutzung von UHF-RFID freigegeben.

Der Arbeitsfrequenzbereich der Gerate stimmt mit dem regional zur Nutzung von UHF-RFID
freigegebenem Bereich Uberein.

Fir die Einsatzregion liegt eine gliltige Zertifizierung und/oder Zulassung vor, sofern gefor-
dert.

Uber das integrierte RFID-Interface kénnen die Schreib-Lese-Képfe direkt tiber TCP/IP mit (iber-
geordneten Systemen wie beispielsweise ERP-Systemen kommunizieren. Gelesene Daten wer-
den Uber das Gerat an das Ubergeordnete System weitergegeben.

Zum Anschluss von digitalen Sensoren und Aktuatoren stehen vier konfigurierbare digitale
Kanale zur Verfligung.

Das Gerat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Ver-
wendung gilt als nicht bestimmungsgemaR. Fiir daraus resultierende Schaden Gibernimmt
Turck keine Haftung.

V01.00 | 2020/06 9



Zu lhrer Sicherheit
Allgemeine Sicherheitshinweise

3.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Gerat erfillt ausschlie3lich die EMV-Anforderungen fiir den industriellen Bereich und ist
nicht zum Einsatz in Wohngebieten geeignet.

Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben,
parametrieren und instand halten.

Das Gerat nur in Ubereinstimmung mit den geltenden nationalen und internationalen
Bestimmungen, Normen und Gesetzen einsetzen.

Ein langerer Aufenthalt im Strahlungsbereich von UHF-Schreib-Lese-K&pfen kann gesund-
heitsschadlich sein. Mindestabstande zur aktiv ausstrahlenden Flache des UHF-Schreib-Lese-
Kopfs einhalten:

Region Max. zuldssige Sicherheitsabstand
Strahlungsleistung

Europa, Russland, China 2 W ERP (gemaf3 ETSI) >0,24m

USA, Kanada, Brasilien, Korea, 4 W EIRP >0,30m

Australien, Neuseeland

Singapur 0,5 W ERP >0,24m

Die Strahlung der UHF-Schreib-Lese-Kopfe kann elektrisch gesteuerte medizinische Hilfsmit-
tel beeinflussen. Erhohten Abstand zu aktiven Strahlungsquellen bis hin zur maximalen Sen-
dereichweite einhalten.

10 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



4 Produktbeschreibung

Die Gerate sind in einem Aluminiumgehause in Schutzart IP67 ausgefiihrt. Die aktive Flache be-
steht aus Kunststoff. Zur Verfligung stehen Gerdte mit integrierter Antenne (Q300) oder zum
Anschluss externer Antennen (Q180). Beide Geratevarianten eignen sich zum Anschluss von bis
zu vier externen, passiven UHF-RFID-Antennen.

Die Anschlisse fiir das Ethernet und fir digitale 1/0s sind als M12-Buchsen ausgefiihrt. Zum An-
schluss an die Spannungsversorgung besitzt das Gerdt einen M12-Steckverbinder. Aulerdem
sind Anschlisse flr bis zu vier externe Antennen verfiigbar.

4 Geratelbersicht

S venex 3=

300

] N (S s
300 265 T
- 100
TURCK 126 ¢
\J [/ L \& g/ 46125
300 <100 i
219

Abb. 2: Abmessungen — TN-UHF-Q300...

411  Anzeigeelemente
Das Gerat verfligt Uber folgende LED-Anzeigen:

Versorgungsspannung
Sammel- und Busfehler
Status

Diagnose

Zusatzlich kann (iber Software-Tools ein akustisches Signal eingestellt werden.

V01.00 | 2020/06 11



Produktbeschreibung

Funktionsprinzip

42  Eigenschaften und Merkmale

TCP/IP

Frei programmierbares Kompaktmodul basierend auf Windows Embedded Compact 2013
Programmiersprachen .Net, C++, C#

APl und SDK auf Anfrage verfligbar

Implementierung des Protokolls erforderlich

4 RP-TNC-Anschliisse fiir passive, externe UHF-Antennen

4 konfigurierbare digitale Kanale als PNP-Eingdnge und/oder Ausgange mit 0,5 A
Ubertragungsrate 10 Mbps/100 Mbps

Integrierter Webserver

LED-Anzeigen und -Diagnosen

4.3 Funktionsprinzip

12

Die Schreib-Lese-Kopfe dienen zum beriihrungslosen Datenaustausch mit Datentrdagern. Dazu
sendet die Steuerung Uber das Interface Befehle und Daten an den Schreib-Lese-Kopf und er-
halt die entsprechenden Antwortdaten vom Schreib-Lese-Kopf zuriick. Beispiele fiir Befehle
sind das Auslesen der IDs aller RFID-Datentrager im Lesebereich oder das Beschreiben eines
RFID-Datentragers mit einem bestimmten Produktionsdatum. Zur Kommunikation mit dem Da-
tentrager werden die Daten vom Schreib-Lese-Kopf codiert und tiber ein elektromagnetisches
Feld Gbertragen, das die Datentrager gleichzeitig auch mit Energie versorgt.

Ein Schreib-Lese-Kopf enthélt einen Sender und einen Empfanger, eine Schnittstelle zum Inter-
face und ein Kopplungselement (Spulen- bzw. Dipol-Antenne) fiir die Kommunikation mit dem
Datentrager. Als Ubertragungsverfahren zwischen Schreib-Lese-Kopf und Datentrager wird bei
Geraten fir den UHF-Bereich die elektromagnetische Wellenausbreitung genutzt.

UHF: Elektromagnetische Welle

Schreib-Lese-Kopf %

Abb. 3: Funktionsprinzip UHF-RFID

Die Antenne des Schreib-Lese-Kopfes erzeugt elektromagnetische Wellen. Dadurch entsteht als
sogenannte Luftschnittstelle ein Ubertragungsfenster, in dem der Datenaustausch mit dem Da-
tentrager stattfindet. Die GréRe des Ubertragungsfensters ist von den jeweils kombinierten
Schreib-Lese-Képfen und Datentréagern sowie von den Umgebungsbedingungen abhangig.

Jeder Schreib-Lese-Kopf ist in der Lage, mit einer Reihe von Datentrdgern zu kommunizieren.
Dazu mussen Schreib-Lese-Kopf und Datentrager jeweils im gleichen Frequenzbereich arbei-
ten. Die Reichweiten der Geréte reichen - in Abhdngigkeit von Leistung und Frequenz - von
wenigen Millimetern bis zu mehreren Metern. Die angegebenen maximalen Schreib-Lese-Ab-
stande stellen Werte unter Laborbedingungen ohne Materialbeeinflussung dar. Durch Bauteil-
toleranzen, Einbausituation in der Applikation, Umgebungsbedingungen und die Beeinflus-
sung durch Materialien (insbesondere Metall und Flissigkeiten) kénnen die erreichbaren Ab-
stande abweichen.

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



44 Funktionen und Betriebsarten
Die Gerate arbeiten mit integrierter oder externer Antenne (TN-UHF-Q300...) bzw. ausschlie3-
lich mit externer Antenne (TN-UHF-Q180L300...). Mit den Geraten kdnnen passive UHF-Daten-
trager im Single- und Multitag-Betrieb ausgelesen und beschrieben werden. Dazu bilden die
Gerite eine Ubertragungszone aus, deren GréBe und Ausdehnung u. a. von den verwendeten
Datentragern und den Einsatzbedingungen der Applikation abhdngig sind. Die maximalen
Schreib-Lese-Abstande sind in den Datenbldttern aufgefiihrt. Die Gerate lassen sich mit Soft-
ware-Tools Uber einen PC umfassend testen, konfigurieren und parametrieren.

Die Geratefunktionen kdnnen Uber das Betriebssystem Windows Embedded Compact 2013
mit .Net, C++ oder C# programmiert werden. Zudem kdnnen Middleware-Funktionalitdten auf
dem Gerét integriert werden.

An die konfigurierbaren digitalen Kandle kdnnen Sensoren und Aktuatoren angeschlossen wer-
den. Insgesamt lassen sich bis zu vier 3-Draht-PNP-Sensoren bzw. zwei PNP-DC-Aktuatoren mit
einem maximalen Ausgangsstrom von 2 A pro Ausgang anschlielen. Um die digitalen Kanéle
als Ausgange nutzen zu kdnnen, ist eine externe Spannungsversorgung erforderlich.

45 Technisches Zubehor

Optional erhéltliches Zubehor flir Montage, Anschluss und Parametrierung finden Sie in der
Turck-Produktdatenbank unter www.turck.com. Das Zubehdr ist nicht im Lieferumfang enthal-
ten.

V01.00 | 2020/06 13
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Montieren

5 Montieren
Das Gerat ist zur Montage an einer Halterung nach VESA 100 x 100 vorgesehen. Fiir die Monta-
ge verfligt das Gerat tber vier M4-Gewindebohrungen mit einem Abstand von 100 mm (hori-
zontal und vertikal). Die max. Ldnge der Schrauben betrdgt 8 mm zzgl. der Stéarke der VESA-Hal-
terung. Die Gerate konnen in beliebiger Ausrichtung montiert werden.

»  Gerat mit vier M4-Schrauben an einer Halterung gemal3 VESA 100 x 100 befestigen.

L 4x M4
'||‘\ 100
\'|'| %
[4.96] I
W | 46.1 [3.94]
i ‘ [1. ?2] 4; :
100
- [1.82]
[3.94] i
le—— 219 [8.62] —
l-—- 219 [8.62] —
Abb. 4: Riickansicht - TN-UHF-Q180... Abb. 5: Riickansicht - TN-UHF-Q300...
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6 Anschliel3en

6.1 Gerdte an Ethernet anschlie8en
Zum Anschluss an ein Ethernet-System verfiigt das Gerat Uiber eine 4-polige M12-Buchse.

Abb. 6: M12-Ethernet-Steckverbinder

»  Gerat gemal unten stehender Pinbelegung an Ethernet anschlieBen (max. Anzugsdreh-
moment 0,8 Nm).

<
5 IR
= +
4=RX -
flange = FE
ETH1/PoE

Abb. 7: Pinbelegung Ethernet-Anschlisse

HINWEIS
Bei PoE wird die Versorgungsspannung Giber POE Mode A mit 4-adrigen Leitungen
Ubertragen.

V01.00 | 2020/06 15



Anschliel3en
Versorgungsspannung anschlieSen

6.2  Versorgungsspannung anschlielSen

Zum Anschluss an die Versorgungsspannung verfligt das Gerat Gber einen 5-poligen M12-
Steckverbinder.

Abb. 8: M12-Steckverbinder zum Anschluss an die Versorgungsspannung

»  Gerdt gemdl unten stehender Pinbelegung an die Versorgungsspannung anschlielen
(max. Anzugsdrehmoment 0,8 Nm).

- 1=V1 <
2 2=TX/RX- 2
31 3=GND 13
4=TX/RX+ Xo
4 5 5-pE 5 4
24VDC / COM

Abb. 9: Pinbelegung Versorgungsspannungs-Anschliisse

16 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



6.3  Digitale Sensoren und Aktuatoren anschliel3en

Zum Anschluss von digitalen Sensoren und Aktuatoren verfligt das Gerat Giber zwei 5-polige
M12-Steckverbinder.

Abb. 10: M12-Steckverbinder zum Anschluss von digitalen Sensoren und Aktuatoren

HINWEIS
Beim Betrieb lber PoE (Power over Ethernet) kénnen die digitalen Kandle nicht als
Ausgdnge genutzt werden.

» Sensoren und Aktuatoren gemaf3 unten stehender Pinbelegung an das Gerat anschlie-
Ben (max. Anzugsdrehmoment 0,8 Nm).

< 3BU-
1 =Vaux 4BK L] Sensor
2 2 =DXP1/DXP3 SFE or
13 3 =GND ) 1BN+ | [Actuator
5 4 = DXP0 / DXP2 JWHT Sensor
5 =FE or
DXPO...DXP3 3BU- [ |Actuator
-C DXPO0..DXP3
Abb. 11: Anschlisse fur digitale Sensoren Abb. 12: AnschlUsse fir digitale Sensoren
und Aktuatoren - Pinbelegung und Aktuatoren - Anschlussbild

V01.00 | 2020/06 17



Anschliel3en
Externe Antennen anschlie3en

6.4 Externe Antennen anschliel3en

Zum Anschluss von bis zu vier externen Antennen verfiigt das Gerét tber vier RP-TNC-Buchsen.
Die Eingangsimpedanz betragt 50 Q.

Abb. 13: RP-TNC-Buchsen zum Anschluss externer Antennen

» Externe Antennen mit einem Antennenkabel RP-TNC an das Gerat anschlieBen (max. An-
zugsdrehmoment 0,8 Nm).

18 Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



7 In Betrieb nehmen

7.1 Schreib-Lese-Kopfe mit dem DTM parametrieren

Die UHF-Einstellungen des Gerdts lassen sich Giber den DTM erweitert parametrieren.

Alle erforderlichen Turck-Software-Komponenten kénnen tber den Turck Software Manager

heruntergeladen werden. Der Turck Software Manager steht unter www.turck.com kostenlos
zur Verfiigung.

HINWEIS
Die Parametrierfunktion ist bis Firmware-Version < V2.0.39.3937 ausschlief3lich in
englischer Sprache verfiigbar. Alle Parameter sind im DTM beschrieben.

Die einzelnen Schreib-Lese-Kdpfe sind in unterschiedlichen Varianten verfligbar. Wenn eine
Verbindung zu einem angeschlossenen Schreib-Lese-Kopf aufgebaut wird, erkennt der DTM
das entsprechende Gerat und blendet nicht unterstiitzte Menlipunkte aus. Wird eine andere

Variante angeschlossen, als im Projektbaum eingestellt, kann die Verbindung nicht aufgebaut
werden.

HINWEIS
Einstellbare Parameter werden im DTM durch griine Pfeile dargestellt. Feste Parame-
ter sind durch graue Pfeile gekennzeichnet.

= Enable antenna

= Radiated power unit

Abb. 14: DTM - Beispiel fiir einstellbare und feste Parameter

Voraussetzungen fUr die erweiterte Parametrierung

PACTware ist installiert.
Der DTM fiir UHF-Schreib-Lese-Kopfe ist installiert.

V01.00 | 2020/06 19
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7.1.1  Gerat mit dem PC verbinden
» PACTware 6ffnen.
Im Projektbaum Rechtsklick auf Host PC ausfiihren.
Gerat hinzufiigen klicken.
RS485 RFID hinzufiigen.
Auswahl mit OK bestatigen.

vvyywvyy

] PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Geratedaten  Extras  Fenster  Hilfe

EkW R exe BRI O0sES @

1 Gerst far X
-2 Alle Gerste Alle Gerate (4/4 DTMs)
L 94 Gateway
g Gerat [Bitte Suchtext hier eingeben... "~ | Finden || Leeren
L Treiber
Gerat - Protokol Hersteller Group Gerateversion FO'|
| BL Service Ethemnet BL Service .. Turck DTM spezi... 1.0.0/2007-06-12 1.2
| BL Service Rs232 BLService  Turck DTM spezi.. 1.0.0/ 2007-06-12 1.2
HART Communication HART CodeWrig... _nicht festg... 1.0.52/2015-03.. 1.2
| RS485 RFID TRFID Turck Kommuni... 1.0.0.0 2

Hersteller | Gruppe | Typ| Protokoll
[ Ale Geréte anzeigen

Alle Gerste q—

Abb. 15: RS485 RFID auswahlen
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»  Rechtsklick auf den Ethernet-Adapter ausfiihren.
» Topology-Scan starten.

-.'] PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster

O RBseH [REDsEE @

Hilfe

5 RFID
Verbindung aufbauen

Verbindung trennen

Daten aus dem Gerdt lesen

Diaten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Simulation

Diagnose

Kanile anzeigen

Kanal 3

Diagnostic-5can

Up-/Download-Manager

Drucken

Weitere Funktionen

Gerdt hinzufdgen
Gerdt austauschen

Gerdt entfernen

Eigenschaften R5485 RFID

Abb. 16: Topology-Scan starten

V01.00 | 2020/06
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Die angeschlossenen Gerate werden automatisch erkannt und dem Projektbaum hinzugefiigt.

-.'] PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster

OeW 9 8xy EHREDsES &

‘Gerﬁte Tag Adresse ‘[I 2 | Gerate Typ (DTM)

&) HOSTPC
El W RS485 RFID # = = RS485RFID

[N e =

Abb. 17: Projektbaum
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7.1.2  Erweiterte Schreib-Lese-Kopf-Parametrierung starten

»  Rechtsklick auf das Gerat ausfiihren.

»  Parametrierung starten: Parametrierung oder Online Parametrierung wahlen. Fiir die
Online Parametrierung muss das Gerat mit dem PC verbunden sein.

-.'] PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

NESHS & [Ba R 9 8% H

Gerite Tag Adresse | (J A% | Gerste Typ (OTM)

B HosTRC
£ TCP:192.168.1.93 # €= = BL Service Ethernet
5% 192,168.1,254/TN-UHF-Q300-EL # < = TN-UHF-Q300-EU-CDS
B F Modulbus Qb= § Modulbus
£ = 01/Q300-Generic 01 # < Intern-Q300-Generic
E‘"'E‘ T UHF Ident 0 = & UHF Ident 0
» -UHF-Q300-EU

Verbindung trennen

Gerdtestatus lesen
Daten aus dem Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Messwert Online Parametrierung

Simulation
Diagnose

Drucken

Weitere Funktionen

Gerdt hinzufigen
Gerdt austauschen

Gerdt entfernen

Eigenschaften TN-UHF-C300-EU

Abb. 18: Parametrierung starten
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In Betrieb nehmen
Schreib-Lese-Képfe mit dem DTM parametrieren

7.1.3

DTM-Hauptmenti — Ubersicht

B8 8:-8

SrE R

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling

Abb. 19: DTM-Hauptmeni

Im Hauptmeni stehen die folgenden Funktionen zur Verfiigung:

Funktion

Info-Leiste einblenden und
ausblenden

Beschreibung

Blendet die Info-Leiste zu angeschlossenem Gerdt und DTM-
Version am oberen Bildschirm ein und aus.

Hilfe zum DTM

Startet die DTM-Hilfe.

Hilfe zum Gerét

Offnet das Datenblatt des angeschlossenen Schreib-Lese-
Kopfs.

) 1% || [] 2

Expertenmodus einschalten und
ausschalten

Offnet das Drop-down-Menii zur Auswahl des Zugriffslevels.
Zur Verfuigung stehen die folgenden Zugriffslevel:

Basic (Default-Einstellung)

Advanced

Administrator (passwortgeschitzt)

EIE kanalweise Darstellung Schaltet die Ansicht zwischen Standard-Darstellung und

EE kanalweiser Darstellung um.

E.-._ Parameter aus Datenbank laden Ladt zuvor gespeicherte Parameter aus der Datenbank (z. B.

= eines vorhandenen Projekts).

hg Parameter in Datenbank Ubernimmt die aktuellen Schreib-Lese-Kopf-Parameter in die
- Ubernehmen Datenbank des aktuellen Projekts.

ﬁ > Parameter vom Gerat lesen Liest die gesetzten Parameter aus dem Gerat.

Parameter zum Gerat Ubertragen

Ubertréagt die gesetzten Parameter zum Gerit.

angezeigte Werte mit Datenbank
vergleichen

Vergleicht die im DTM angezeigten Werte mit den in der
Datenbank gespeicherten Werten.

ge il L;m

CSV-Export

Exportiert die aktuellen Werte aus dem DTM in eine CSV-
Datei.

24

Uber das Hauptmendi lassen sich die folgenden Setup-Fenster in Registerkarten 6ffnen:

Basic setup

Antenna

Antenna configuration
Communication

EPC Class1 Gen2

Post read filter
Signaling
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714 Zugriffslevel wéahlen
Zur Gerdteparametrierung stehen drei Zugriffslevel zur Verfligung. Je nach Zugriffslevel kon-
nen unterschiedliche Parameter eingestellt werden.

ﬂ HINWEIS
Anderungen im Zugriffslevel Administrator konnen schwerwiegende Funktionsan-
derungen zur Folge haben. Deshalb ist das Zugriffslevel Administrator nur fr
Turck-Servicetechniker verfuigbar. Alle relevanten Einstellungen fiir die erfolgreiche
Parametrierung einer Applikation sind im Zugriffslevel Advanced zuganglich.

Zugriffslevel Beschreibung Initialpasswort
Basic Basiszugriff fiir Konfiguration und Inbetriebnahme nicht erforderlich
Advanced erweiterter Zugriff, z. B. flir Applikationen nicht erforderlich
Administrator Administrator-Zugriff fiir wesentliche Sicherheits-  erforderlich

oder Funkeinstellungen

Der aktuelle Zugriffslevel wird im DTM im oberen rechten Bildbereich angezeigt.

Your Global Automation Partner
ﬁ Modultyp TN-UHF-Q300-EU

Modulbeschreibung  BL ident read/writs head, european version

SRR SERuSH ot e

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling

Abb. 20: Anzeige des Zugriffslevels

V01.00 | 2020/06 25



7.1.5  Multiplex-Betrieb einstellen

Im Multiplex-Betrieb kdnnen mehrere Antennen sequenziell angesteuert oder eingeschaltet
werden. Im unten angefiihrten Beispiel werden die Antennen nacheinander angesteuert. Der

Multiplex-Betrieb kann aus bis zu 16 Abfolgen bestehen und lasst sich z. B. fiir Gate-Applikatio-
nen nutzen.

=10 V=08
=18 BT

.))) Cinge=iin N i (((O

Abb. 21: Gate-Applikation - Schematische Darstellung

Multiplex-Betrieb konfigurieren — Beispiel

» Im Hauptmeni den Tab Antenna wahlen.

» Unter Antenna > Antenna Multiplexing = Number of entries die Anzahl der Anten-
nen eintragen.

BPe-8 S.eEEE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen?2 | Post read filter | Signaling |
Marme | |Wert |
& [ Antenna

&) #= Antenna multiplexing

_I -

= lstentry Antenna RHCP (right-handed circular polarization)
@ I= Other

= Auto-tuning function enabled

Abb. 22: Anzahl der Antennen eintragen
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»  Antennen mit Funktionen belegen (z. B. interne Antenne: RHCP, LHCP, externe Antenne)

B e 8-88 SHEr8fgHE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen?2 | Post read filter | Signaling
Mame Wert
& [ Antenna

(&) §= Antenna multiplexing

= Mumber of entries 4 -
= lstentry Antenna RHCP (right-handed circular pelanzation)
= Zndentry Antenna LHCP ({left-handed circular polarization)
= 3rd entry Antenna H (horizontal polarization) =
= dthentry Antenma RHCP (right-handed circular pelarization)
&) 1= Other Antenna LHCP (left-handed circular polarizaticn)
: = Auto-tuning function Antenna H (horizontal polarization)

Antenna V (vertical polanzation)
External Antenna 1
External Antenna 2
External Antenna 3
External Antenna 4

Abb. 23: Beispiel: Multiplexbetrieb einstellen

» Ubernehmen klicken, um die Einstellungen zu speichern.

»  Firalle verwendeten Antennen unter Antenna configuration = Maximal transmit time
die Zeit einstellen, in der die jeweilige Antenne aktiv bzw. eingeschaltet bleiben soll.

EPei-§ S e EEHE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling

Mame Wert
& [ Antenna configuration
@ = General
=2 Power supply external power supply

& = Antenna RHCP (right-handed circular polarization)

= Enable antenna v

= Radiated power unit dBm erp.

= Radiated power 20 dBm er.p. -
= Maximal number of inventory rounds 65335 -
= Prefered channel (fixed frequency and LBT mode) 0 -
= Switch to next antenna if no transponder was read disabled

= Maximal transmit time 63535 ms -
= Use channel from this configuration disabled

Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
Antenna H (horizontal polarization)

Antenna V (vertical polarization)

External Antenna 1

External Antenna 2

External Antenna 3

External Antenna 4

Abb. 24: Maximal transmit time einstellen
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In Betrieb nehmen
Schreib-Lese-Képfe mit dem DTM parametrieren

7.1.6  Antennenleistung einstellen

Die Antennenleistung des Schreib-Lese-Kopfs lasst sich applikationsspezifisch einstellen. Fir
die integrierte Antenne kann die abgestrahlte Leistung direkt im DTM eingetragen werden. Bei
externen Antennen muss die Leistung berechnet werden.

Fir die Berechnung der abgestrahlten Leistung (Pg,) sind die folgenden Parameter relevant:

Peond Leistung, die an der TNC-Buchse des Schreib-Lese-Kopfs ausgegeben wird
dB Kabeldampfung

Guw Antennengewinn der externen Antenne

HINWEIS
Kabelddmpfung und Antennengewinn entnehmen Sie den Datenblattern der einge-
setzten Komponenten.

Antenne
Abgestrahlte Antennen- Kabel- Leistung an der
Leistung gewinn dampfung TNC-Buchse
PERP GHW dB P

cond

Abb. 25: Leistungsberechnung — Relevante Grof3en (schematische Darstellung)

Die Leistung kann mit der folgenden Formel berechnet werden:

Pere = Gw - dB + Pond

Antennenleistung einstellen — Einschrankungen durch Funkrichtlinien

Einige landerspezifische Richtlinien grenzen den Freiheitsgrad bei der Zusammenstellung eines
RFID-Systems ein. Fiir die Einhaltung der Richtlinien sind Sie als Betreiber verantwortlich.

ETSI

- Abgestrahlte Leistung Pggp: max. 33 dBm ERP
FCC

— Abgestrahlte Leistung Pegp: max. 36 dBm EIRP
= Pong: max. 30 dBm bei Antennengewinn G, < 6 dbi

HINWEIS

Der DTM kennzeichnet unzuldssige Konfigurationen durch ein Ausrufezeichen. Eine
Ubertragung zum Gerét wird unterbunden.
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Abgestrahlte Leistung berechnen

Die effektiv abgestrahlte Leistung (ERP) ist die Leistung, die von einer Antenne in den freien
Raum abgestrahlt wird. Um die technischen Eigenschaften verschiedener Antennen verglei-
chen zu kdénnen, beziehen sich die Leistungsangaben immer auf eine Referenzantenne.

EIRP = equivalent isotropic radiated power (Referenz: isotropischer Kugelstrahler)
ERP = effective radiated power (Referenz: mit der Lange von \/2)

Die abgestrahlte Leistung kann in Watt oder dBm angegeben werden. Die folgende Tabelle
zeigt Naherungswerte zur Orientierung bei der Umrechnung zwischen dBm und mW:

dBm mW dBm mW dBm mW dBm mW
1 1,25 9 8 17 50 25 316
2 1,6 10 10 18 63 26 400
3 2 11 13 19 80 27 500
4 2,5 12 16 20 100 28 630
5 3 13 20 21 125 29 800
6 4 14 25 22 160 30 1000
7 5 15 32 23 200 ... ...

8 6 16 40 24 250 33 2000

Die Formel zur Ermittlung der exakten Werte lautet: dBm =10 x Ig (P/1 mW)

Antennengewinn umrechnen

Der Antennengewinn kann in folgenden Einheiten angegeben werden:

dBd Antennengewinn in Bezug auf einen Dipol
dBi Antennengewinn in Bezug auf einen isotropischen Strahler (linear)
dBic Antennengewinn in Bezug auf einen isotropischen Strahler (zirkular)

Die verschiedenen Einheiten lassen sich wie folgt umrechnen:

Gy = dBd
Gy =dBi-2,15
Gy = dBic- 5,15
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Leistung fUr externe Antennen Uber den DTM einstellen

Bei der Versorgung tiber Power over Ethernet (PoE) ist die abgestrahlte Leistung fiir die interne
Antenne auf 1 W begrenzt. Bei externen Antennen steht an der TNC-Buchse 1 W Ausgangsleis-
tung zur Verfligung. Der Spannungsversorgungs-Typ wird automatisch unter Antenna confi-
guration > Power supply auf den Wert external power supply eingestellt.

»  Abgestrahlte Leistung unter Antenna Configuration = Radiated power einstellen (hier:
33 dBm ERP).

BB S e EE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |

MName |Werl
@& [ Antenna configuration
&) §= General
= Power supply external power supply
& = Antenna RHCP (right-handed circular polarization)

@ = Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
@ = Antenna H (horizontal polarization)

3 = Antenna V {vertical polarization)

@ §= External Antenna 1

= Enable antenna

= Radiated power unit dBm er.p.

[ Radred pomer | mamew
= Antenna cable attenuation 0dB Iz‘
= Antenna gain unit dBd (dipole)

= Antenna gain -2,00 dBd (dipole) ]
=2 Conducted power 3200 dBm

= Maximal number of inventory rounds 65535 Iz‘
= Prefered channel (fixed frequency and LET mode) ] Iz‘
= Switch to next antenna if no transponder was read disabled

= Maximal transmit time 65535 ms Iz‘
= Use channel from this configuration disabled

@ §= External Antenna 2
@ §= External Antenna 3
3 §= External Antenna 4

Abb. 26: Abgestrahlte Leistung einstellen
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» Kabeldampfung dem Datenblatt der eingesetzten Leitung entnehmen.
» Kabelddampfung unter Antenna cable attenuation eintragen.

=P8 8:-88

S e i E

Basic setup | Antenna | Antenna configuration

Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |

= Maximal transmit time

3 i= External Antenna 2
3 = External Antenna 2
{3 i= External Antenna 4

Abb. 27: DTM - Kabelddmpfung eintragen

V01.00 | 2020/06

= Use channel from this configuration

= Prefered channel (fixed frequency and LET mode) 0

= Switch to next antenna if no transponder was read

dizabled
05535 ms
dizabled

MNarne | Value
) m Antenna configuration
(&) = General
=, Power supply Power over Ethernet (PoE)
@ §= Antenna RHCP (right-handed circular polarization)
@ = Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
@ #E Antenna H (horizontal polarization)
@ #= Antenna V (vertical polarization)
(&) = External Antenna 1
= Radiated power unit dBm erp.
% Radiated power 33 dBm e.rp. [+]
= Antennacableatiensaton /4 -
= Antenna gain unit dBd (dipole)
- Antenna gain 9,00 dBd (dipcle)
= Conducted power # 2800 dBm
= Maximal number of inventory rounds B85535

[ [ [
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» Antennengewinn dem Datenblatt der externen Antenne entnehmen.

>

Einheit fir den Antennengewinn unter Antenna gain unit einstellen (hier: dBd).

ERee-B S e iHE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |

MName

Wert

@& [ Antenna configuration
@ #= General

[OF S

[OR =
@ i=
@ i=

= Power supply
@ = Antenna RHCP (right-handed circular polarization)
@ #= Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
@ = Antenna H (horizontal polarization)
3 I= Antenna V {vertical polarization)
External Antenna 1

= Enable antenna
= Radiated power unit
= Radiated power

= Antenna cable attenuation

= Antenna gain
= Conducted power

= Maximal number of inventory rounds
= Prefered channel (fixed frequency and LET mode)
= Switch to next antenna if no transponder was read

= Maximal transmit time

= Use channel from this configuration

External Antenna 2
External Antenna 3
External Antenna 4

external power supply

dBm erp.
33 dBm erp.
4dB

dBd (dipole)

dBd (dipole)
dBi (isotropic)
dBic (isotropic circular)

0
disabled
65535 ms
disabled

Abb. 28: Einheit fir den Antennengewinn einstellen
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» Antennengewinn unter Antenna gain einstellen (hier: 9,00).

EPe6:-B S.enrifE

Basic setup | Antenna | Antenna configuraticn | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |

MName

=

& [ Antenna configuration
@ #= General
= Power supply
@ = Antenna RHCP (right-handed circular polarization)
@ = Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
@ §= Antenna H (horizontal polarization)
@ IE Antenna V (vertical polarization)
& #= External Antenna 1
= Enable antenna
= Radiated power unit
= Radiated power
= Antenna cable attenuation

= Antenna gain unit

= Conducted power
= Maximal number of inventory rounds
= Prefered channel (fixed frequency and LET mode)
= Switch to next antenna if no transponder was read
= Maximal transmit time
= Use channel from this configuration

@ #= External Antenna 2

3@ §E External Antenna 3

3 #= External Antenna 4

Abb. 29: Antennengewinn einstellen
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external power supply

dBm er.p.
33 dBm erp.
44dB

dBd (dipole)

/" 2400 dBm
65535
0
disabled
65535 ms
disabled

IR KT K1 KT I

33



EPe 888

Die Leistung an der TNC-Buchse (P.,,s) wird vom DTM automatisch berechnet und unter
Conducted power angezeigt.

SE iR

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |

| Wert

@& [ Antenna configuration
@ #= General

= Power supply

@ I= Antenna RHCP (right-handed circular polarization)
@ = Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
@ = Antenna H (horizontal polarization)

3 #= Antenna V {vertical polarization)

& #= External Antenna 1

= Enable antenna

= Radiated power unit

= Radiated power

= Antenna cable attenuation
= Antenna gain unit

= Antenna gain

external power supply

dBm erp.
33 dBm erp.
0dB

dBd (dipole)

#' 9,00 did (dipcle)

S 2 o500

= Maximal number of inventory rounds

= Prefered channel (fixed frequency and LET mode)
= Switch to next antenna if no transponder was read
= Maximal transmit time

= Use channel from this configuration

External Antenna 2

External Antenna 3

3 #= External Antenna 4

Abb. 30: Anzeige der Leistung an der TNC-Buchse

» Ubernehmen klicken, um die Einstellungen zu speichern.
»  Leistung fiir jede weitere Antenne separat einstellen.
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0
disabled
65535 ms
disabled
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7.1.7  Antennenpolarisation einstellen
Die Antennenpolarisation kann tiber den DTM umgeschaltet werden. Durch das Umschalten
der Polarisation lassen sich durch Interferenzen verursachte Lesel6cher verschieben. Die Erfas-
sungsrate kann durch die Polarisationsumschaltung erhéht werden. Die Polarisationsumschal-
tung eignet sich z. B. fiir Singletag-Applikationen in besonders metallischen Umgebungen.

Die folgenden Grafiken stellen die Méglichkeiten der Antennenpolarisation schematisch dar.

A
O

Abb. 31: Antennenpolarisation zirkular (RHCP) Abb. 32: Antennenpolarisation zirkular (LHCP)

.‘

Abb. 33: Antennenpolarisation Abb. 34: Antennenpolarisation
linear (vertikal) linear (horizontal)
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Antennenpolarisation umschalten

Die Polarisationsumschaltung wird im DTM tber die Multiplex-Einstellungen aktiviert.

» Antenna = Number of entries auf den Wert 2 einstellen.
» Antenna —> 1st entry auf den Wert Antenna LHCP einstellen.
» Antenna — 2nd entry auf den Wert Antenna RHCP einstellen.

EPe-B SsEfEE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |

Mame Wert

&) m Antenna
& = Antenna multiplexing

- Mumber of entries P

= 1lst entry Antenna RHCP (right-handed circular polanization)
S ondenty  |Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
(&) = Other Antenna RHCP (right-handed circular polarization)
g p

- Auta-tuning function Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
Antenna H (horizontal polarization)

Antenna V (vertical polanzation)

External Antenna 1

External Antenna 2

External Antenna 3

External Antenna 4

Abb. 35: Antennenpolarisation umschalten
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»  Unter Antenna configuration = Maximal transmit time die Zeit bis zur Polarisations-
umschaltung einstellen oder die Option Switch to next antenna if no transponder was
read aktivieren.

=  Wenn die Option Switch to next antenna if no transponder was read aktiviert ist, wech-
selt der Schreib-Lese-Kopf nach einem Inventory-Vorgang ohne Lesung automatisch zur
nachsten Multiplex-Sequenz (Entry).

ERPe-88 S e EEE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |

MName | Wert
@& [ Antenna configuration
@& #= General
= Power supply external power supply
@ #= Antenna RHCP (right-handed circular polarization)
= Enable antenna
= Radiated power unit dBm er.p.
= Radiated power 20 dBm erp. [=
= Maximal number of inventory rounds 65535 E
= Prefered channel (fixed frequency and LBT mode) 0 E
enabled
= Maximal transmit time /| disabled E
= Use channel from this configuration enabled

3 #= Antenna LHCP (left-handed circular polarization)
@ = Antenna H {horizontal polarization)

3 #= Antenna V (vertical polarization)

3@ §= External Antenna 1

(3 §= External Antenna 2

(3 §= External Antenna 3

3 §= External Antenna 4

Abb. 36: Polarisation automatisch umschalten
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In Betrieb nehmen
Schreib-Lese-Képfe mit dem DTM parametrieren

7.1.8  Presence Sensing Mode einschalten

Um den Befehl Continuous Presence Sensing Mode nutzen zu kénnen, muss der Presence Sen-
sing Mode im Schreib-Lese-Kopf aktiviert werden. Die Schreib-Lese-K&pfe werden im Presence

Sensing Mode automatisch eingeschaltet, sobald sich ein Datentréager im Erfassungsbereich be-
findet.

»  Unter Basic Setup = General = Device Mode die Option Presence sensing mode
einstellen.

B8 8i-88 S ErafipHE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling

Mame Wert
& [ Basic setup
&) §= General
= Device mode trigger mode -
= Interface mod continucusly read transponders w/o trigger
= Inventory mod trigger mode
continucously transmit w/o reading transponders (no Tx modulation, CW)

presense sensing mode

Abb. 37: Presence Sensing Mode einschalten

Im Zugriffslevel Advanced kdnnen die Parameter Tag data delay time und Carrier delay time
individuell eingestellt werden.

Tag data delay time: Zeitintervall, in dem der Schreib-Lese-Kopf nach einem Datentrdger
sucht. Wenn ein Datentrager gefunden wird, schaltet sich das Feld ein. Der Parameter ist im
Zugriffslevel Basic per Default auf 100 ms eingestellt.

Carrier delay time: Zeit, bis der Schreib-Lese-Kopf das Feld nach der letzten Lesung aus-
schaltet. Der Parameter ist im Zugriffslevel Basic per Default auf 65535 ms eingestellt.

HINWEIS

ﬂ Fir die Verwendung von RFID Test ist der Report Mode sinnvoll, da die gelesenen
Datentrager-Informationen im RFID-Test-Fenster erscheinen und nicht einzeln ge-
pollt werden missen.
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7.1.9  RSSI-Wert Gbertragen — Communication

Im Tab Communication kénnen die Parameter fiir die Konfiguration der deBus-Nachrichten
gesetzt werden. Alle Parameter und die einstellbaren Werte sind im DTM beschrieben.

Beispiel: RSSI-Ubertragung einschalten

»  RSSl-Ubertragung einschalten: Unter Communication > Message data content -
Transponder RSSI die Option enabled wahlen.

=  Der RSSI-Wert wird beim Inventory in den Lesedaten angezeigt.

EPei-B Sen - iiE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling |
Marne Wert
& [I] Communication

(&) #= Message data content

dizabled

dizabled
enabled

Abb. 38: RSSI-Ubertragung einschalten
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In Betrieb nehmen
Schreib-Lese-Képfe mit dem DTM parametrieren

7.1.10 Luftschnittstellen-Parameter einstellen — EPC Class 1 Gen 2

Die EPC Class1 Gen2-Parameter fiir die Luftschnittstelle kdnnen tber den Tab EPC Class1 Gen2
gesetzt werden. Die hier gesetzten Parameter werden genutzt, wenn der Schreib-Lese-Kopf ei-
nen Inventory-Befehl ausfiihrt. Alle Parameter und die einstellbaren Werte sind im DTM be-
schrieben.

Beispiel: Datentrager-Reset einstellen

Uber den Datentréger-Reset ldsst sich einstellen, wie oft ein Datentréger bei einem Inventory-
Vorgang eine Riickmeldung an den Schreib-Lese-Kopf gibt. Der Datentrdager-Reset ist nur in
Single-Tag-Applikationen sinnvoll.

» EPCClass 1 Gen 2 = Inventory = Inventory profile 1: Transponder reset = Wert
eingeben (hier: 150 ms).

B8 S e EEHEE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling
Mame Wert

&) [Y EPC Class1 Gen2
(&) = Data Access

- Access 1 disabled

& #= Inventory
= Inventory profile 1: Algorithm dynamic Q1
= Inventory profile 1: Q value - minimum 3 -
= Inventory profile 1: Q value - start 3 -
= Inventory profile 1: Q value - maximum ] -
= Inventory profile 1: Increment threshhold 100 -
= Inventory profile 1: Decrement threshhold 10 -
= Inventory profile 1: Session & flag state S0=A
= Inventory profile 1: Selection flag state all
= Inventory profile 1: Truncation disabled
= Inventory profile 1: Toggle session flag state disabled
= Inventory profile 1: Toggle after N rounds 65535 -
= Inventory profile 1: Transponder reset f| 150 -
= Inventory profile 1: Inventory behavior (rounds) 255 -
= Inventory profile 1: Auto stop after M reads 65535 -
= Inventory profile 1: Auto stop after M slots 65535 -
= Inventory profile 1: If no reads - reinitialize disabled
= Inventory profile 1: If no reads - stop disabled
= Inventory profile 1: Max. number of slots 65535 -
= Inventory profile 1: Impinj™ Tag Focus disabled
= Inventory profile 1: Transmit PC with EPC disabled

Abb. 39: Datentrager-Reset einstellen
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7.1.11  RSSI-Filter setzen — Post Read Filter
Im Tab Post Read Filter konnen Parameter gesetzt werden, um Event-Nachrichten zu filtern.

Die eingestellten Filter reduzieren nicht den Datenverkehr auf der Luftschnittstelle und sind
nicht fiir Multitag-Applikationen mit vielen Datentrigern oder hohen Uberfahrgeschwindigkei-
ten geeignet. Alle Parameter und die einstellbaren Werte sind im DTM beschrieben.

Beispiel: RSSI-Filter einstellen

Mit einem RSSI-Filter lassen sich unerwiinschte Lesungen vermeiden. Alle Lesungen mit einem
RSSI auBerhalb der eingestellten Grenzwerte werden herausgefiltert und nicht angezeigt.

»  Unter Post read filter = RSSl filter den RSSI-Filter einschalten.

B8 8-88 SHEr8ifFHE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2 | Post read filter | Signaling

MNarne Wert
& [ Post read filter
(3 = Data match comparison
= Data match comparisor disabled
- Start 0 -
(& #= RSSI filter
= RS5l Filter disabled -
= Mo. of reads filter disabled
= Mo. of reads enabled =
= Timeout 0 ms -

Abb. 40: RSSI-Filter einschalten
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»  Grenzwerte einstellen unter Post read filter = RSSI filter = Lower threshold.
=  Beispiel: Alle Lesungen unterhalb eines RSSI-Werts von -45 dBm werden herausgefiltert.

EPi-B S.en - iFiE

Basic setup | Antenna | Antenna configuration | Communication | EPC Class1 Gen2

Post read filter

Signaling

Mame Wert

& [I Post read filter
&) #= Data match comparison

= Data match comparisor disabled

- Start 0

@ = RSSI filter
= RSSI Filter # enabled
= Upper threshold 0 dBm
= s P2
= Mo, of reads filter Select...
= Mo, of reads 0
= Timeout 0 ms

Abb. 41: Beispiel - Grenzwert fiir RSSI einstellen

7.1.12  LED-Anzeige einstellen — Signaling

[J[]

In der Registerkarte Signaling konnen die Default-Einstellungen fiir die USER-LED bearbeitet
werden. Alle Parameter und die einstellbaren Werte sind im DTM beschrieben.
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7.2 Schreib-Lese-Kdpfe mit dem DTM testen

Uber den RFID Test im DTM lassen sich die folgenden Funktionen ausfiihren:

Gelesene Daten anzeigen

Protokoll der Kommunikation zwischen Host oder PC und Schreib-Lese-Kopf anzeigen
Schnittstellenkommunikation zwischen Host oder PC und Schreib-Lese-Kopf aufzeichnen
Anwenderspezifische deBus-Kommandos senden

Datentrager mit einer selbst definierten Nummer beschreiben

Datentragerspezifische Kommandos senden

Voraussetzungen fur den RFID-Test

PACTware ist installiert.

Der DTM fiir UHF-Schreib-Lese-Kopfe ist installiert.

Die Verbindung zwischen Schreib-Lese-Kopf und PC ist aufgebaut.
Ein Projekt in PACTware ist angelegt.
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7.2.1 RFID Test starten

» Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerat ausfiihren.
» Im Kontextmenii Weitere Funktionen = RFID Test auswéhlen.

] PACTware
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

EeW 9 Ryg B (REBOSES ®

Adresse | () 2% | Gerate Typ (DTM)

# =I= = RS485 RFID

TN-UHF-Q300-El .
Verbindung aufbauen

Werbindung trennen

Gerdtestatus lesen
Daten aus dem Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Sirmulation
Diagnose

Drucken

[ WeitereFunisionen ] Offine Vergeich

Gerdt hinzufiigen Cnline Vergleich
Gerdt austauschen Sollwert

Gerdt entfernen Identifizieren

figenschaften TN-URF-Q300-e0 | REDTest ]

Abb. 42: RFID-Test starten
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722 Startfenster — Ubersicht
Das Fenster RFID Test besteht aus den folgenden Elementen:

' Hauptmenl

© Basis-Test

© Datentrager-Aktionen
© Reader Status

© Logger

- Gerstetyp TN-UHF-Q300-EU-CDS
Gerdtebeschreibung  BL ident read/write head, european version
ErP B 2 @MW B =
HF-Disgnose | Frmware-Update
Datentidger Alionen wx

BER &’ @ @ /AL
DX |epcuD [ zeit [ rssi [RSSIMin [RSSIMax  Prase |Slot | Gelesen

| Datum/Unrzeit [vp | Meldung [
o 2019-12-18 08:26:50.442 Information Letzter Reset: 12/18/2019 08:20:59

SchlieBen

Bivertunden | [Roem | [2] [o]
Abb. 43: RFID Test — Ubersicht Startfenster
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723  RFID Test — Hauptmenu
— Py - - — —
B PR P &@&&OM - B =
HF-Diagnose  Firmware-Update
Abb. 44: RFID Test — Hauptmen
Im Hauptmen stehen die folgenden Funktionen zur Verfligung:
Icon Funktion Beschreibung
- Hilfe zum DTM Startet die DTM-Hilfe.
[} Trigger starten/AN Startet den Trigger fiir die Befehlsausfiihrung (Standardan-
oder sicht).
Trigger stoppen/AUS Beendet den Trigger fir die Befehlsausfiihrung (wird ange-

zeigt nach einem Klick auf den Start-Button).

Nachrichteninhalt konfigurieren

Zeigt an, welche Inhalte bei einem Lesevorgang Gibertragen
werden sollen. Auswahlbar sind:

Phase

RSSI

Slot

Zeit

Modus umschalten (Report/Polling)

Schaltet um zwischen Report-Mode (automatisches Lesen/
Schreiben) und Polling-Mode (durch einen expliziten Polling-
Befehl gestartetes Lesen/Schreiben).

Schreib-Lese-Kopf-Status lesen

Ruft den Status des Schreib-Lese-Kopfs ab und stellt die Infor-
mationen im Fenster ,Logger” bereit.

Schreib-Lese-Kopf-Version lesen

Ruft die folgenden Informationen vom Schreib-Lese-Kopf ab
und stellt die Informationen im Fenster ,Logger” bereit:
Hardware-Revision
Firmware-Stand
Seriennummer

Schreib-Lese-Kopf zuriicksetzen

Bietet drei Moglichkeiten, um den Schreib-Lese-Kopf zuriick-
zusetzen:
Spannungs-Reset
Factory-Reset: Zuriicksetzen auf Werkseinstellung
Schreib-Lese-Kopf-Status zuriicksetzen

Beim Zuriicksetzen auf Werkseinstellung wird eine ggf. geén-
derte Ubertragungsrate oder RS485-Adresse nicht gedndert,
weil der Schreib-Lese-Kopf ansonsten nicht mehr ansprech-
bar ware.

aktuelles Fensterlayout als Standard
setzen

Speichert das individuell eingestellte Fensterlayout.

il | &1

Fensterlayout zuriicksetzen

Setzt das Fensterlayout zuriick.

HF-Diagnose HF-Diagnose

Offnet das Fenster zur HF-Diagnose.

Firmware-Update Firmware-Update

Offnet das Fenster zum Firmware-Update.
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7.24  RFID Test — Fenster Basis-Test
Basis Test
H B B

DX EPC/UID Zeit RS5I RSSI Min RSSIMax | Phase |Slot Gelesen

Abb. 45: RFID Test — Fenster Basis-Test

Im Fenster Basis-Test stehen die folgenden Funktionen zur Verfligung:

Icon Funktion Beschreibung
— Pollen Zeigt den ersten Datentrager im Polling-Speicher des Gerats
in der Datentrager-Liste an. Die Funktion ist nur im Polling-
Modus verfiigbar.
= Alle pollen Zeigt alle Datentrager im Polling-Speicher des Gerats in der
= Datentrager- Liste an. Die Funktion ist nur im Polling-Modus
verfugbar.
%l Gepollte Datentrager vom Leert den Polling-Speicher des Schreib-Lese-Kopfs.
2@ Schreib-Lese-Kopf [6schen
L= EPC-Gruppierung Fasst Lesungen von Datentragern mit gleichem EPC zusam-
L= men.
E‘gﬁ CSV-Export der aktuellen Daten Speichert die Datentrager-Liste im CSV-Format.
@] Datentrager-Liste [6schen Loscht die Liste der angezeigten Datentrager.

Die angefragten Daten werden in der Datentrager-Liste angezeigt. Der Inhalt der Nachricht
kann Uber die Funktion Nachrichteninhalt konfigurieren eingestellt werden.

HINWEIS
Wenn der Polling-Speicher des Schreib-Lese-Kopfs voll ist, leuchtet die rote LED und

zeigt einen internen Fehler an.
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7.2.5

Icon

RFID Test — Fenster Datentrager-Aktionen

Die Funktionen im Fenster Datentrager-Aktionen sind verfligbar, wenn in der Datentrager-
Liste des Fensters Basis-Test ein Datentrager markiert ist.

Datentrager-Aktionen

Abb. 46: RFID Test — Fenster Datentrager-Aktionen

Im Fenster Datentrdager-Aktionen stehen die folgenden Funktionen zur Verfligung:

Funktion

Datentrager-Speicher lesen

Beschreibung

Startet den Lesevorgang.
Der Chip-Typ wird automatisch angezeigt. Beim ersten Lese-
vorgang wird immer ein Wort gelesen. Fur die weiteren Lese-
vorgdnge konnen folgende Parameter gesetzt werden:
Speicherbank (TID, EPC/UID, PC, Access-Passwort oder Kill-
Passwort)
Startwort
Anzahl Worte

Die gelesenen Daten werden im Bereich Daten angezeigt.

Datentrager-Speicher schreiben

Startet den Schreibvorgang.
Der Chip-Typ wird automatisch angezeigt. Fur die Schreibvor-
gange kdnnen folgende Parameter gesetzt werden:
Speicherbank (TID, EPC/UID, PC, Access-Passwort oder Kill-
Passwort)
Startwort
Anzahl Worte

Die zu schreibenden Daten werden im Bereich Daten ange-
zeigt.

Auto-Inkrement

Der EPC wird automatisch um 1 erhoht.

Auto-Dekrement

Der EPC wird automatisch um 1 verringert.

2NN

Access-Passwort einschalten und
ausschalten

Schaltet das Passwort fiir den Schreib- oder Lesezugriff ein
oder aus.

48

Hans Turck GmbH & Co. KG | T +49 208 4952-0 | F +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com



Beispiel: Datentrager-Aktionen ausflihren

» Datentrager im Erfassungsbereich des Schreib-Lese-Kopfs platzieren.
» Im Hauptmeni den Trigger fiir den Schreib-Lese-Kopf aktivieren.

2> R- P2 @@ G-
HF-Diagnose  Firmware-Update

Abb. 47: Hauptmendi - Trigger aktivieren

5

»  Fenster Basis-Test: Polling-Befehl ausfiihren, um den Datentrdger in der Datentréger-

Liste anzuzeigen.
»  Fenster Basis-Test: Datentrdger aus der Datentrager-Liste auswahlen.

HEEE = o

IDX EPC/UID Zeit RS5I RSSI Min RSSI Max | Phase

Slot Gelesen

Abb. 48: Basis-Test — Datentrager auswdhlen
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» Fenster Datentrager-Aktionen: Zum Lesen Speicherbank, Startwort oder Wortlange
auswdhlen und auf das entsprechende Icon klicken.
»  Zum Schreiben unter Data Werte eintragen und mit [OK] bestatigen

Datentrager-Aktionen
2] IVZZAPZaN AN

Hersteller/Modell Impinj Monza 5 -
Speicherbank TID-5peicherbank

Startwort 0

Wortlange

Status: Datentrager erkannt

Abb. 49: Datentrdger-Aktion ausfiihren (Beispiel: Lesen)

=  Ein erfolgreicher Zugriff wird Gber die Statusmeldung am unteren Rand des Fensters an-
gezeigt.

Datentrager-Aktionen
Y /A7

Hersteller/Modell Impinj Monza 5 -
Speicherbank TID-5peicherbank

Startwort 0

Wortlange

Status: Lesevargang erfolgreich

Abb. 50: Beispiel: Erfolgreicher Lesevorgang
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726  RFID Test — Logger-Fenster

Im Fenster Logger werden Schreib-Lese-Kopf-Informationen und Fehlermeldungen angezeigt.
Uber das Léschen-Icon kann die Liste geleert werden.

Abb. 51: Meldungen im Logger-Fenster

7.2.7  HF-Diagnose-Fenster

Logger
(i
Datum/Uhrzeit Typ Meldung
© 2019-01-22 140651453 Information Letzter Reset: 01/22/2019 14:04:42
© 2019-01-22 14:06:52.644 Information Schreib-Lese-Kopf-Status lesen: 80 00 00 00 00 18 15 15 17 00 00 64 FF 00 00 00 00 00 00 00
© 2019-01-22 140707314 Information Modus umschalten (Report/Polling)
© 20190122 1407:32.285 Information Gepolite Datentrager vom Schreib-Lese-Kopf [6schen
© 20190122 140732.288 Information Der Reader wurde aufgrund der Umkenfiguration geflusht.
© 2019-01-22 140737430 Information Gepolite Datentrager vom Schreib-Lese-Kopf laschen
v 0 2019-01-22 1407:37.440 Information Der Reader wurde aufgrund der Umkenfiguration geflusht.

Im Fenster HF-Diagnose werden Storfrequenzen angezeigt, die auf die jeweiligen Kanale ein-

wirken.
HF-Diagnose
T}
Basisfrequenz [MHz]: 865,1 Frequenzabstand [MHz]: 0,2
-65
-70
- .
s v N o=
-80

1/86510  2/86530 3/86550  4/86570 5786590  6/866,10

Abb. 52: HF-Diagnose-Fenster

M Wertebereich [dE]
Aktueller Wert [dE]

7/86630 8/86650 9/86670 10/86690 11/86710 12/86730 13/86750 14/86770 15/867,90

Im Fenster HF-Diagnose konnen die folgenden Funktionen ausgefiihrt werden:

Icon Funktion Beschreibung
[} Start/Stop HF-Diagnose Startet oder beendet die HF-Diagnose.
@] Werte 16schen Loscht die angezeigten Werte.
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In Betrieb nehmen
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7.3 Systemstart

7.3.1  Voraussetzungen

Windows-Betriebssystem (mind. Windows 7)

Visual Studio 2012/2013/2015
(https://www.visualstudio.com/de-de/products/visual-studio-express-vs.aspx)
Application Builder (https://www.microsoft.com/en-us/download/details.aspx?id=38819)
SDK (z. B. Turck_AM335x_RFID_SDKx.msi) ist installiert.

732  Anwendung erstellen

Anwendung in C/C++ erstellen

»  Visual Studio starten.
» New Project... wahlen.

» Imlinken Fensterbereich Templates = Visual C++ = Windows Embedded Compact
—> AM335x_Turck_RFID_SDKx wihlen.

Im mittleren Fensterbereich Win32 Console Application wahlen.
Im unteren Bereich einen Namen eingeben.
OK klicken.

Visual Studio startet im Application Builder View mit einer automatisch generierten,
einfachen Konsolen-Anwendung.

J vwvyw

v

#include "windows.h" hinzufligen.
Die Funktion wmain mit den folgenden Zeilen erganzen:

v

printf ("Hello World\n");
Sleep (5000);

»  Anwendung kompilieren: [F7] driicken.

Anwendung in C# erstellen

»  Visual Studio starten.
» New Project... wahlen.

» Im linken Fensterbereich Templates = Other Languages—> Visual C# - Windows
Embedded Compact - AM335x_Turck_RFID_SDKx wihlen.

» Im mittleren Fensterbereich Console Application wahlen.

» Im unteren Bereich einen Namen eingeben.

»  OKKklicken.

=  Visual Studio startet im Application Builder View mit einer automatisch generierten,
einfachen Konsolen-Anwendung.

» Am Anfang der Datei main cs using System.Threading; und
using System.Diagnostics; hinzufiigen.

» Im Main Method folgende Zeilen hinzufligen:
Debug.WriteLine ("Hello World") ;
Thread.Sleep (5000) ;

» Anwendung kompilieren: [F7] driicken.
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7.4 Treiber

741 Ethernet

Der Ethernet-Treiber unterstitzt den Ethernet-Controller AM335x CPSW3G im Single-MAC-
Modus.

Der MACO-Port des Ethernet-Controllers ist am X300-Anschluss verfligbar. Der Ethernet-Port
steht dem System als Ethernet-Device CPSW3G1 zur Verfligung.

Der FTP-Server und der Telnet-Server werden standardmaBig aktiviert (ohne Authentifizie-
rung).

Einzelheiten Gber WinSock finden Sie unter
https://msdn.microsoft.com/EN-US/library/ee494651%28v=VS.80,d=hv.2%29.aspx.

742  NandFlash

Der NandFlash-Treiber unterstiitzt die Steuerung AM335x GPMC und die gesteckte NANDFlash-
Karte.

Der NANDFlash-Treiber wird automatisch am Start geladen und bildet transparent die FAT-
Partition standardmaBig auf das Verzeichnis /Mounted_Volume ab.

Das Gerate-Verzeichnis wird standardmaBig permanent im Dateisystem NANDFlash gespei-
chert.

743  UART

Der UART-Treiber unterstiitzt das UART1-Gerdt der AM335x. Signale fir eine Flusskontrolle sind
nicht verfigbar. Das UART1 wird als COM1:Gerét erreicht, das die Win32 Serial Port API verwen-
det. Einzelheiten finden Sie unter
https://msdn.microsoft.com/EN-US/library/ee488234%28v=VS.80,d=hv.2%29.aspx.

Das Empfangs-FIFO des UARTSs kann beeinflusst werden durch Andern des Werts von Key
HKEY_LOCAL_MACHINE\Drivers\Builtin\UART 1\RxFifoTriggerLevel (m&gliche Werte 1-63).
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In Betrieb nehmen
Treiber

744  GPIO
Der GPIO-Treiber unterstiitzt die AM335x-GPIOs.
Der GPIO-Treiber steht als GIO1:Geréat zur Verfligung. Der Treiber ist Giber die Treiber-Funktio-

nen des Stream-Interface verfligbar. Fur Einzelheiten siehe
https://msdn.microsoft.com/EN-US/library/ee488234%28v=VS.80,d=hv.2%29.aspx.

Die GPIOs miissen Uber ihre GPIO-ID identifiziert werden. Sie werden in der Datei
gpio_defines.h definiert, die in der SDK enthalten ist. Folgende GPIOs werden von der BSP

unterstutzt:

AM335xGPIO GPIO-ID GPIO define
GPIO0_6 6 GPIO_6
GPIO0_8 8 GPIO_8
GPIOO0_12 12 GPIO_12
GPIO0_13 13 GPIO_13
GPIO0_19 19 GPIO_19
GPIO1_8 40 GPIO_40
GPIO1_9 41 GPIO_41
GPIO1_15 47 GPIO_47
GPIO1_16 48 GPIO_48
GPIO1_17 49 GPIO_49
GPIO1_18 50 GPIO_50
GPIO1_19 51 GPIO_51
GPIO1_20 52 GPIO_52
GPIO1_21 53 GPIO_53
GPIO1_22 54 GPIO_54
GPIO1_23 55 GPIO_55
GPIO1_24 56 GPIO_56
GPI02_9 73 GPIO_73
GP102_22 86 GPIO_86
GP102_23 87 GPIO_87
GPI02_24 88 GPIO_88
GPI02_25 89 GPIO_89
GPIO3_9 105 GPIO_105
GPIO3_10 106 GPIO_106
GPIO3_15 111 GPIO_111
GPIO3_16 112 GPIO_1112
GPIO3_17 113 GPIO_113
GPIO3_18 114 GPIO_114
GPIO3_19 115 GPIO_115
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Der Treiber unterstiitzt folgende I0Control Codes (in gpio_ioctls.h definiert):

|IOCTL_GPIO_SETBIT
Setzt den entsprechenden GPIO auf Level 1.

Parameter
lpInBuffer Pointer auf DWORD, das die zu setzende GPIO-ID enthalt

IOCTL_GPIO_CLRBIT
Setzt den entsprechenden GPIO auf Level 0.

Parameter
lpInBuffer Pointer auf DWORD, das die zu setzende GPIO-ID enthalt

|IOCTL_GPIO_GETBIT

Liest aus dem Level des entsprechenden GPIOs.

Parameter
pInBuffer Pointer auf DWORD, das die zu lesende GPIO-ID enthalt
lpOutBuffer Pointer auf DWORD, das den aktuellen Level empfangt

IOCTL_GPIO_SETMODE
Konfiguriert den Modus des entsprechenden GPIOs.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf Array von zwei DWORDs, die die GPIO-ID (Array-Ele-
ment 0) und den zu setzenden Modus (Array-Element 1) enthalt

Folgende Modi werden unterstiitzt (in gpio_defines.h definiert):

GPIO DIR OUTPUT: GPIO als Ausgang konfigurieren
GPIO DIR INPUT:GPIO als Eingang konfigurieren

GPIO INT LOW HIGH:Interrupt beisteigender Flanke aktivieren
GPIO INT HIGH LOW:Interrupt beifallender Flanke aktivieren
GPIO INT LOW:Low-Level-Interrupt aktivieren
GPIO INT HIGH: High-Level-Interrupt aktivieren
GPIO_DEBOUNCE ENABLE: Entprellen aktivieren

|IOCTL_GPIO_GETMODE

Gibt den aktuellen Modus des entsprechenden GPIOs zuriick.

Parameter
lpInBuffer Pointer auf DWORD, das die GPIO-ID enthalt
lpOutBuffer Pointer auf DWORD, das den aktuellen Modus empfangt
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IOCTL_GPIO_CONFIGURE_PERIODIC_UPDATE
Setzt den entsprechenden GPIO in Toggle Modus mit 1 Hz oder 2Hz.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf eine Struktur TOCTL_GPIO PERIODIC INFO (in
gpio_ioctls.h definiert), die die GPIO-ID und den einzustellenden
periodischen Modus enthalt:

typedef struct {

UINT uGpiolID;

UINT dwPeriMode;

} IOCTL GPIO_PERIODIC INFO;

Folgende Modi werden unterstiitzt (in gpio_defines.h definiert):

GPIO PERIODIC DISABLE: periodisches Umschalten (Toggling) des GPIOs deaktivieren
GPIO_PERIODIC_1HZ:periodisches Umschalten des GPIOs mit 1Hz aktivieren
GPIO_PERIODIC_2HZ:periodisches Umschalten des GPIOs mit 2Hz aktivieren

|IOCTL_GPIO_CONFIGURE_AUTO_RECOVERY

Konfiguriert die automatische Wiederherstellung eines GPIOs.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf eine Struktur IOCTL_OC_INFO (in gpio_ioctls.h defi-
niert), die die GPIO-ID zur Aktivierung der automatischen Wieder-
herstellung, die Uberstromerkennung des GPIOs und den Modus
(automatische oder manuelle Wiederherstellung) enthalt:

typedef struct {

UINT uGpioID;

UINT uOCGpioID;

BYTE bOCLevel;

BYTE bMode;

} IOCTL GPIO OC INFO;

Fir den Parameter bOCLevel (in gpio_defines.h definiert) werden folgende Bedingungen des
Trigger-Levels unterstiitzt:

GPIO AUTOREC OC LOWLEV: Uberstrombedingung von uGpiolD wird von einem Low-
Level-Interrupt an der uOCGpiolD ausgeldst

GPIO AUTOREC OC HIGHLEV:Uberstrombedingung von uGpiolD wird von einem High-
Level-Interrupt an der uOCGpiolD ausgeldst

GPIO AUTOREC OC SAMELEV: Uberstrombedingung von uGpiolD wird ausgeldst, wenn

uOCGpiolD auf dem gleichen Level liegt
GPIO AUTOREC OC DIFFLEV:Uberstrombedingung von uGpiolD wird ausgeldst, wenn
uOCGpiolD auf dem erganzenden Level liegt

Fir den Parameter bMode werden folgende Modi (in gpio_defines.h definiert) unterstitzt:

GPIO AUTOREC OC_ DISABLED: Uberstromerkennung deaktiviert

GPIO AUTOREC OC SHUTDOWN: Uberstrombedingung wird mit Abschaltung behandelt
(manuelle Wiederherstellung)

GPIO AUTOREC OC AUTOREC: Uberstrombedingung wird mit Abschaltung und nach ei-
ner sicheren Zeit mit automatischer Wiederherstellung behandelt
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IOCTL_GPIO_GETIRQ
Gibt den IRQ des entsprechenden GPIOs zurtick.

Parameter
lpInBuffer Pointer auf DWORD, das die GPIO-ID enthalt
lpOutBuffer Pointer auf DWORD, das die IRQ-Nummer empfangt

IOCTL_GPIO_SET_DEBOUNCE_TIME
Stellt die Entprellzeit eines GPIOs (Bank) ein.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf eine Struktur IOCTL_GPIO SET DEBOUN-
CE_TIME IN (in gpio_ioctls.h definiert), die die GPIO-ID und
einzustellende Entprellzeit enthalt:
typedef struct {
UINT gpioId;
UINT debounceTime;
} IOCTL GPIO SET DEBOUNCE TIME IN;

Die Entprellzeit wird wie folgt berechnet:

Entprellzeit = (DEBOUNCETIME + 1) x 31 ps. Die Entprellzeit gilt global fiir alle GPIOs derselben
Bank.

IOCTL_GPIO_GET_DEBOUNCE_TIME

Gibt die Entprellzeit eines GPIOs (Bank) zurtick.

Parameter
lpInBuffer Pointer auf DWORD, das die GPIO-ID enthalt
lpOutBuffer Pointer auf DWORD, das die Entprellzeit empfangt

IOCTL_GPIO_INIT_INTERRUPT
Initialisiert einen GPIO-Interrupt.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf eine Struktur TOCTL_GPIO INIT INTER-
RUPT INFO (in gpio_ioctls.h definiert):
typedef struct {
UINT uGpiolID;
DWORD dwSysIntrID;
HANDLE hEvent;
} IOCTL GPIO INIT INTERRUPT INFO;

uGpiolD muss auf die GPIO-ID und hEvent auf einen Event-Handle gesetzt werden. Der verwen-
dete Syslntr wird im Element dwSysIntrID zurlickgegeben.
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|IOCTL_GPIO_ACK_INTERRUPT
Quittiert einen GPIO-Interrupt.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf eine Struktur IOCTL_GPIO INTERRUPT INFO (in
gpio_ioctls.h definiert):

typedef struct ({

UINT uGpioID;

DWORD dwSysIntrID;

} IOCTL _GPIO INTERRUPT INFO;

|IOCTL_GPIO_DISABLE_INTERRUPT
Deaktiviert einen GPIO-Interrupt.

Parameter
lpInBuffer Pointer auf eine Struktur IOCTL_GPIO INTERRUPT INFO
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745  SPI

Der SPI-Treiber unterstlitzt den AM335x MCSPIO-Interface. Der SPI0-Interface steht als
SPI1:Gerat zur Verfligung.

Der Treiber unterstiitzt folgende Funktionen (in sdk_spi.h definiert):

HANDLE SPIOpen(LPCTSTR pSpiName)
Offnet den Treiber fiir spétere Verwendung.
Parameter

pSpiName String mit dem Gerdatenamen (SPI1:)

Riickgabewert
Handle auf Treiber

VOID SPIClose(HANDLE hContext)
Beendet den Treiber nach Gebrauch.
Parameter

hContext Handle Gber SPTOpen () zurlickgegeben

BOOL SPILockController(HANDLE hContext, DWORD dwTimeout)

Sperrt den Zugriff auf den Treiber zum aktuellen Thread.

Parameter

hContext Handle von SPIOpen () zuriickgegeben
dwTimeout Timeout fiir die Aktivierung der Sperre
Riickgabewert

TRUE erfolgreich

FALSE nicht erfolgreich

BOOL SPIUnLockController(HANDLE hContext)
Entsperrt den Zugriff auf den Treiber.

Sperrt den Zugriff auf den Treiber zum aktuellen Thread.

Parameter

hContext Handle Gber SPTOpen () zuriickgegeben
Riickgabewert

TRUE erfolgreich

FALSE nicht erfolgreich
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BOOL SPIConfigure(HANDLE hContext, DWORD address, DWORD config)

Konfiguriert das SPI-Gerat flir weitere Aktionen.

Parameter

hContext Handle durch SPTOpen () zuriickgegeben

address Chipselect-Nummer (unterstiitzt wird nur CS0)

config DWORD, das die erwiinschte Konfiguration enthalt. Die Konfigura-
tion muss entsprechend der Beschreibung des Registers
MCSPI CHOCONF im Handbuch der AM335x (Technical Refe-
rence Manual) erfolgen.

Riickgabewert

TRUE erfolgreich

FALSE nicht erfolgreich

BOOL SPIEnableChannel(HANDLE hContext)

Aktiviert den vom Adressen-Parameter SPIConfigure () konfigurierten Kanal und daher
auch den entsprechenden Chipselect.

Parameter

hContext Handle durch SPTIOpen () zuriickgegeben
Riickgabewert

TRUE erfolgreich

FALSE nicht erfolgreich

BOOL SPIDisableChannel(HANDLE hContext)

Deaktiviert den vorher von SPIEnableChannel () aktivierten Kanal.

Parameter

hContext Handle durch SPTIOpen () zuriickgegeben
Riickgabewert

TRUE erfolgreich

FALSE nicht erfolgreich

BOOL SPISetSlaveMode(HANDLE hContext)

Konfiguriert den SPI-Controller fiir Slave-Modus.

Parameter

hContext Handle durch SPTOpen () zuriickgegeben
Riickgabewert

TRUE erfolgreich

FALSE nicht erfolgreich
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DWORD SPIRead(HANDLE hContext, DWORD size, VOID *pBuffer)

Liest vom SPI-Bus.

Parameter

hContext Handle durch SPTOpen () zuriickgegeben
size Anzahl der zu lesenden Bytes

pBuffer Pointer auf den receivebuffer
Riickgabewert

Anzahl der tatsachlich gelesenenen Bytes

DWORD SPIWrite(HANDLE hContext, DWORD size, VOID *pBuffer)
Schreibt auf den SPI-Bus.

Parameter

hContext Handle durch SPTOpen () zuriickgegeben
size Anzahl der zu schreibenden Bytes
pBuffer Pointer auf sendbuffer

Riickgabewert

Anzahl der tatsachlich geschriebenen Bytes

DWORD SPIWriteRead(HANDLE hContext, DWORD size, VOID *pOutBuffer, VOID *pInBuffer)

Liest/schreibt gleichzeitig vom/zum SPI-Bus.

Parameter

hContext Handle durch SPTOpen () zuriickgegeben
size Anzahl der zu lesenden/schreibenden Bytes
pOutBuffer Pointer auf sendbuffer

pInBuffer Pointer auf den receivebuffer

Riickgabewert

Anzahl der tatsachlich gelesenen/geschriebenen Bytes
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DWORD SPIAsyncWriteRead(HANDLE hContext, DWORD size, VOID *pOutBuffer, VOID
*pInBuffer)

Liest/schreibt gleichzeitig vom/zum SPI-Bus tGiber DMA.

Parameter

hContext Handle durch SPTOpen () zuriickgegeben
size Anzahl der zu lesenden/schreibenden Bytes
pOutBuffer Pointer auf sendbuffer

pInBuffer nicht verwendet, auf NULL setzen
Riickgabewert

Wert des size-Parameters

DWORD SPIWaitForAsyncWriteReadComplet(HANDLE hContext, DWORD size, VOID
*pQOutBuffer)

Wartet auf Abschluss des DMA-Transfers.

Parameter

hContext Handle durch SPTIOpen () zuriickgegeben
size Anzahl der zu lesenden/schreibenden Bytes
pOutBuffer Pointer auf den receivebuffer
Riickgabewert

Wert des size-Parameters
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746  12C

Der (im Usermode verfiigbare) I2C-Proxy-Treiber unterstitzt das AM335x-12C0-Interface. Das
[2CO-Interface steht als 12C1:Gerét zur Verfiigung.

Der 12C-Proxy-Treiber steht tUber die API-Datei (CreateFile (),ReadFile (),
WriteFile(),SetFilePointer ())zurVerfligung.

Zur Auswahl der in anschlieBenden ReadFile()- und WriteFile()-Aufrufen verwendeten base-
Subadresse wird SetFilePointer () verwendet. Zur Auswahl der Adresse und Ubertra-
gungsrate des [2C-Gerats stehen folgende IOControl-Codes zur Verfligung (in i2cproxy.h defi-
niert):

IOCTL_I2C_SET_SLAVE_ADDRESS
Setzt die Slave-Adresse des anzusprechenden 12C-Geréts.

Parameter
lpInBuffer Pointer auf DWORD, das die Slave-Adresse enthalt

IOCTL_I2C_SET_SUBADDRESS_MODE
Setzt den Subadress-Modus.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf DWORD, das den gewiinschten Subaddress-Modus
enthdlt. Folgende Modi sind verfiigbar (in sdk_i2c.h definiert):
I2C_SUBADDRESS MODE O0:keine Gerate-Subadressen
I2C_SUBADDRESS MODE_8:1 Byte Subadressen
I2C_SUBADDRESS MODE_16:2 Byte Subadressen
I2C_SUBADDRESS MODE 24:3 Byte Subadressen
I2C_SUBADDRESS MODE 32:4 Byte Subadressen

IOCTL_I12C_SET_BAUD_INDEX
Setzt die Ubertragungsrate der 12C.

Parameter

lpInBuffer Pointer auf DWORD, das die gewiinschte Ubertragungsrate ent-
halt. Folgende Ubertragungsraten sind verfiigbar (in sdk_i2c.h
definiert):

SLOWSPEED_MODE: 100 kHz
FULLSPEED MODE: 400 kHz
HIGHSPEED MODE 1P16:1,6 MHz
HIGHSPEED MODE_ 2P4:2,4 MHz
HIGHSPEED MODE_ 3P2:3,2 MHz
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747  TBOX AP

Die TBOX APl ist in TBOX_API_Q300_LIB.lib bzw. TBOX_API_Q300_DLL.dll implementiert, wie
in TBOX_API_Q300.h gefordert bzw. dokumentiert.

748  Anwendung einsetzen
Damit das Gerdt auf Deploy- oder Debug-Anforderungen des Application Builders reagiert,
missen gerdteseitige Komponenten manuell nach dem Start des Gerats aktiviert werden, z. B.
Uber telnet:

>

33 v 4v

Das laufende Gerat Uber telnet verbinden (Default-IP-Adresse: 192.168.1.100).
start conmanclient3 & cmaccept3 in derBefehlszeile des Gerats ausfiihren.
Der Application Builder ist bereit zur Verwendung.

Anwendung auf dem Gerét ausfiihren: [F5] driicken (oder Debug —> Start Debugging).
Der Application Builder wechselt zur Debug View und fiihrt die Anwendung aus.
Im Output-Fenster (Debug) erscheint der String Hello World.

749  Debugging der Anwendung

>

=

Einen Haltepunkt in eine spezifische Zeile des Quellcodes einfligen: Auf den senkrechten
grauen Balken vor der Zeile klicken.

Der Haltepunkt wird mit einem roten Punkt gekennzeichnet.

7
8 [Elint-wmain(int-argc, -wchar_t-*argv[])
=) BN
® 12 |} printf("Hello-World\rin");
121 | #= Sleep(5ee8);

Abb. 53: Debugging der Anwendung

Wenn die Anwendung das nachste Mal auf dem Zielgerat ausgefiihrt wird, halt die Anwendung
an dem vorgewahlten Haltepunkt. Ein gelber Pfeil oben auf dem Haltepunkt zeigt den Halt an.

Ein Remote Debugging Uber Visual Studio ist dem lokalen Debugging einer Anwendung sehr
ahnlich, einschlieB3lich der Einzelschritte, Callstack-Anzeige (Aufrufliste), Speicheranzeige usw.

7410 Verwendung eines Netzwerk-Sockets in C#
Uber die Socket-Klasse kann eine Netzkommunikation in C# implementiert werden. Uber fol-
gende Beispielcodes kann ein TCP-Socket zu einem Server an 192.168.4.80 auf Port 80 erstellt
und geoffnet werden.

Weitere Informationen tber die Kommunikation Giber den Socket sehen Sie in
https://msdn.microsoft.com/en-us/library/system.net.sockets.socket_members(v=vs.90).
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using System;

using System.Collections.Generic;
using System.Ling;

using System.Text;

using System.Threading;

using System.Diagnostics;

using System.Net;
using System.Net.Sockets;

namespace TurckWinSock

{

class Program

{

pe.

}
}

static void Main (string[] args)

{
Debug.WriteLine ("Hello World");

//einen Endpunkt mit dem Server IP und Port 80 erstellen
IPAddress ip = new IPAddress (new byte[] {192, 168, 4, 80});
IPEndPoint IpEnd = new IPEndPoint (ip, 80);

//create a socket object
Socket TestSocket = new Socket (IpEnd.AddressFamily, SocketTy-
Stream, ProtocolType.Tcp)

try

{

//Socket mit dem Server verbinden
TestSocket.Connect (IpEnd) ;

//Verbindung prifen
if (TestSocket.Connected)
{
Debug.WriteLine ("socket connected");
}
else
{
Debug.WritelLine ("socket connection failed");

}

//Etwas mit dem Socket machen
Thread.Sleep (5000) ;

//Socket schlieRen
TestSocket.Shutdown (SocketShutdown.Both) ;
TestSocket.Close () ;
}
catch (Exception e)
{
Debug.WritelLine ("exception while connecting socket");
}
}

65



In Betrieb nehmen
Treiber

7411 TBOX-API-Bibliothek verwenden

Zum Abstrahieren von Funktionen der DXPs und der COM-Ports steht eine API-Bibliothek
(TBOX API) zur Verfiigung.

Eine Ubersicht und Beschreibung der Funktionen der API-Bibliothek steht in der Header-Datei
TBOX_API_Q300.h zur Verfiigung.

Vorgehensweise mit einer C/C++ Anwendung

»  Zur Verwendung der API-Bibliothek in einer C/C++ Anwendung: Header-Datei
TBOX_API_Q300.h einbinden und eine statische Verkniipfung der
TBOX_API_Q300_LIB.lib mit der Anwendung erstellen.

» TBOX_API_Q300.h und TBOX_API_Q300_LIB.lib in das Anwendungsverzeichnis kopie-
ren und die Bibliothek als zusatzliche Abhangigkeit zum Linker hinzufligen.

» PROJECT > Project Properties wihlen (Alt + F7).
Im linken Fensterbereich Configuration Properties— Linker—> Input wihlen.

» Im rechten Fensterbereich auf die Drop-down-Liste Additional Dependencies klicken
und <Edit...> wahlen.

v

-

HelloTurck Property Pages ? %
Configuration: | Active(Debug) vl Platform: IActive(AMESx_Turck_RFID_SDKS] '] [ Configuration Manager... ]

> Commen Properties Additional Dependencies coredlLlib;%(AdditicnalDependencies) E
4 Configuration Properties Ignore All Default Libraries |<Edit...>

General Ignore Specific Default Libraries

Deployment Medule Definition File

Debugging Add Module to Assembly

YC++ Directories

Embed Managed Rescurce File
> C/C++

Force Symbol References
4 Linker

Delay Loaded Dils

General Aszembly Link Resource

Input
Manifest File
Debugging
System
Optimization
Embedded IDL
Windows Metadata
Advanced
All Options
Command Line
Resources
XML Document Generator
Browse Information
Build Events

Custom Build Step Additional Dependencies
Code Analysis

v v v v v v

Specifies additional items to add to the link command line [i.e. kernel32.lib]

i 1 | »

OK ] ’ Abbrechen Ubernehmen

Abb. 54: Property-Seiten
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» TBOX_API_Q300_LIB.lib im Editierfeld eingeben und bestatigen.

Additional Dependencies @lﬂj

TEOX_API_Q300_LIB.lib i

Inherited values:

coredll.lib -

(V| Inherit from parent or project defaults

2 H Cancel |

e

Abb. 55: Zusatzliche Abhangigkeiten

» Am Anfang der Hauptquelldatei die Header-Datei TBOX_API_Q300.h tiber
#include "TBOX API Q300.h"; einbinden.

=  Die Verwendung der TBOX API durch die Anwendung ist mdglich. Vor Gebrauch von wei-
teren API-Funktionen muss TBOX Init () ; zuerst aufgerufen werden. Damit werden
alle Einstellungen auf die Standardwerte zuriickgesetzt und die Hardware in einen defi-
nierten Zustand versetzt.
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Beispiel 1: griine LED App blinken lassen:
TBOX SYS LED GreenSet (LED APP, LED 2HZ);

Beispiel 2: DXP als Eingang konfigurieren und Stromwert lesen:

TBOX DXP_ Init (1, FALSE, FALSE);
DWORD dwVal = TBOX DXP_Get (1) ;
printf ("DXP 18 Level: %d\n", dwVal);

Beispiel 3: Alle DXP-Eingdnge sofort lesen:

dwvVal = TBOX DXP Get (-1);
for (unsigned int i=0; 1 < 4; i++)
printf ("DXP %d Level: %d\n", 1, (dwVal & (1 << 1)) >> 1i);

Die Werte aller DXPs werden ausgelesen, wenn -1 als DxpNo-Parameter verwendet wird. Der
Ruckgabewert ist Gber ein Bitfeld verfligbar, dessen Bits der Nummer des DXP-Levels entspre-
chen (z. B. bit0 fur DXP 0, bit1 fir DXP1 usw.).

74.12 Vorgehensweise mit einer C#-Anwendung

68

Zur Nutzung der APl in C#-Anwendungen steht die APl auch als DLL (TBOX_API_Q300_DLL.dll)
zur Verfliigung. Die DLL ist nicht Teil des OS-Standard-Image und muss deshalb auf das Gerat
kopiert werden.

Vor Nutzung einer Funktion aus der DLL muss die DLL in die C#-Anwendung importiert wer-
den. Beispiel:

[D11lImport ("TBOX API Q300 DLL.d11")]
public extern static int TBOX Init();

[D11lImport ("TBOX API Q300 DLL.d11")]
public extern static void TBOX SYS LED GreenSet (int LedNo, int
State) ;

Nach dem Import kann die DLL innerhalb der C#-Anwendung aufgerufen werden. Beispiel:

TBOX Init();
TBOX SYS LED GreenSet (4, O0xCCCC);
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8 Betreiben

8.1 LED-Anzeigen

Das Gerat verfligt Gber folgende LED-Anzeigen:

Versorgungsspannung
Sammel- und Busfehler
Status
Diagnose
LED PWR Bedeutung
aus keine Spannungsversorgung
grin Spannungsversorgung fehlerfrei
gelb Unterspannung innerhalb der Toleranz
rot Unterspannung aul3erhalb der Toleranz
LED RFON Bedeutung
aus Funkfeld ausgeschaltet
grln Funkfeld eingeschaltet
LED DATA Bedeutung
aus kein Datentrager im Feld, kein Datentransfer
blinkt gelb Datentrager im Feld, Datentransfer iber die Luftschnittstelle
LED DIAG Bedeutung
aus kein Fehler
rot Fehler

Die folgenden Mehrfarben-LEDs sind frei programmierbar. Die untenstehenden Tabellen be-
schreiben die Default-Anzeigefunktionen.

DXP-LEDs (Digitale Kanale, LEDs DXPO...3)

LED griin LED rot Bedeutung

aus aus kein 1/0-Signal vorhanden
leuchtet aus I/0-Signal vorhanden

aus leuchtet Uberlast am Ausgang

blinkt blinkt Uberlast der Hilfsversorgung
LED APPL Bedeutung

blinkt weil} Wink-Kommando aktiv
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9  Storungen beseitigen

Wenn das Gerdt nicht wie erwartet funktioniert, gehen Sie wie folgt vor:

» Umgebungsstérungen ausschlieBen.
»  Anschlisse des Geréts auf Fehler untersuchen.
»  Gerat auf Parametrierfehler Gberprifen.

Wenn die Fehlfunktion weiterhin besteht, liegt eine Geratestdrung vor. In diesem Fall nehmen
Sie das Gerat aul3er Betrieb und ersetzen Sie es durch ein neues Gerat des gleichen Typs.
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9.1 Fehler beheben

Fehler werden durch eine rot leuchtende Error-LED am Gerat angezeigt.

Fehlermeldungen im DTM aufrufen und beseitigen

HINWEIS
Wenn der Fehler nach dem Zuriicksetzen des Schreib-Lese-Kopfs weiterhin besteht,
wenden Sie sich an Turck.

» Im Projektbaum Rechtsklick auf das Gerét ausfiihren.
» Im Kontextmeni Diagnose auswahlen.

]Datei Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten  Extras  Fenster  Hilfe

NEEHS & [Re oW Q83 E

Gerite Tag Adresse | [J 9 | Gerate Typ (DTM)
= yosTec
' TCP:192.168.1.93 # €= = BL Service Ethernet
.= 192.168.1.254/TN-UHF-Q300-EL # €= = TN-UHF-Q300-EU-CDS
“EF Modulbus = i Modulbus
.1 01/Q300-Generic 01 # <= = Intern-Q300-Generic
EF UHF Ident0 = i UHF Ident 0

TH-LIHE-O200-ELI A3 TR IHF-Q
#fs  Verbindung aufbauen

£

zJ= Verbindung trennen

Gerdtestatus lesen
Diaten aus dern Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Simulation
Diagnose

Drucken

Weitere Funktionen

Gerdt hinzufdgen
Gerdt austauschen

Gerdt entfernen

Eigenschaften TM-UHF-C300-EU

Abb. 56: Projektbaum - Diagnose starten
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Geratetyp TN-UHF-Q300-EU-CDS
SrPLE B
Name

@ = Device status

== Configuration invalid: operation impossible

= RF Transceiver communication error

Geratebeschreibung  BLident read/write head, european version
& [ Device status

=  Das Diagnosefenster wird im DTM eingeblendet.

=* Message generation error - out of memory in polling mode
= Temperature too high

=* Temperature warning

@& §= General status

= Device configuration invalid, using defaults
== Device had a reset
= Test mode

==, Transponder present
@ I= RF status.

== Antenna resistance too high or too low
= PLLis not locked

Geratestatus

Benennung

Diagnose
Konfiguration ungiiltig/Betrieb nicht maglich

Spannungs-Reset

B @
| EPC/UID

Factory-Reset

Wert Beschreibung
- Die aktuelle Konfiguration ist giltig.
aktiv  Die aktuelle Konfiguration ist unguitig.
Das Gerat nur, wenn die korrigiert
wurde.
Fehler bei Meldungsgenerierung — nicht - Kein Meldungsgenerierungsfehler und der Polling-Buffer ist nicht
- genigend Speicher im Polling-Buffer voll.
e aktiv  Der Polling-Buffer verfugt nicht uber genugend Arbeitsspeicher.
Es konnen keine weiteren Meldungen erzeugt werden, es kann
kein weiterer Datentrager mehr gelesen werden.
RF-Kommunikationsfehler Schreib-Lese-Kopf Kein Kommunikationsfehler.
aktiv  Ein inferner Kommunikationsfehler ist aufgetreten.
Wenden Sie sich an den Support, wenn dieser Fehler nach dem
= Regulation execution failed; no free RF channel Zuriicksetzen des Gerats weiterhin auftritt
= Reverse power too high Temperatur zu hoch - Interne Temperatur okay.
= Transmit power exceeded lmit v Dieinterne T liegt des zuldssigen Bereichs.
Das Gerét nicht.
Temperaturwarnung - Interne Temperatur innerhalb des zuldssigen Bereichs.
aktiv  Die interne Temperatur liegt nahe an der Bereichsuberschreitung.
Das Gerat wird wenn die Te des
Zulassigen Bereichs liegt.
Abb. 57: DTM - Diagnose
Fehlermeldungen beseitigen:
»  Im RFID-Test-Hauptmeni den Button Schreib-Lese-Kopf zuriicksetzen anklicken.
» Im Drop-down-Menii Schreib-Lese-Kopf-Status zurlicksetzen auswdhlen.
=  Der Schreib-Lese-Kopf wird zurlickgesetzt.
2 > B2 Q@0 B =
B IS
DX

| zeit

Abb. 58: DTM - Schreib-Lese-Kopf-Status zurlicksetzen

Rssl

RSSI Min

RSSIMax | Phase |Slot

| Gelesen
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10 Instand halten

Der ordnungsgemale Zustand der Verbindungen und Kabel muss regelmafig tGiberprift wer-
den.

Die Gerate sind wartungsfrei, bei Bedarf trocken reinigen.

10.1  Gerate-Update durchfiihren

In der Standardkonfiguration umfasst das Systemabbild eine Update-Anwendung, mit der
XLDR, Eboot, MAC-Konfig. und das Betriebssystem aktualisiert werden kdnnen.

XLDR-Aktualisierung: update x xldrnand.lblock aus der Befehlszeile des Gerdts
verwenden.

Eboot-Aktualisierung: update e eboot.nb0 aus der Befehlszeile des Gerats verwenden.
Aktualisierung des Systemabbilds: update i NK.nbOaus der Befehlszeile des Gerats
verwenden.

Aktualisierung der MAC-Konfiguration:

update c bootmac WINCE Update NAND AUTOBOOT.nb0 aus der Befehlszeile des
Gerats verwenden.

Um die Datei fiir das Update der MAC-Konfiguration zu erstellen, steht die Windows-(PC)-An-
wendung EbootCFG.exe zur Verfligung.

Beispiel:

EbootCFG.exe 11:22:33:44:55:66

Die Anwendung gibt zwei Dateien aus:

Bootmac_initial.nbO0: ausschlieBlich fiir die anfangliche Bereitstellung via externem
Flashing verwenden

HINWEIS

Eboot nutzt beim Schreiben von Bootmac_initial.nb0 Ethernet-Autostart
Betriebssystem startet nicht automatisch aus dem Flash.

» Datei ausschlieB3lich fiir die erste Bereitstellung verwenden.

Bootmac_WINCE_Update_ NAND_AUTOBOOT.nbO: fiir die Verwendung mit der Update-
Anwendung auf dem Geréat vorgesehen; enthalt auch die Autostart-Einstellungen fiir NAND
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10.2  UHF-Update Uber den DTM durchfiihren

Die Firmware fir die UHF-Funktionen des Gerats lasst sich tiber FDT/DTM aktualisieren. Die
FDT-Rahmenapplikation PACTware der DTM fiir das Gerat und die aktuelle Firmware stehen un-
ter www.turck.com zum kostenlosen Download zur Verfiigung.

ACHTUNG
Unterbrechung der Spannungsversorgung wahrend des Firmware-Updates
Gerateschaden durch fehlerhaftes Firmware-Update

» Spannungsversorgung des Gerats wahrend des Firmware-Updates nicht
unterbrechen.

» Wahrend des Firmware-Updates keinen Spannungsreset durchfiihren.

Beispiel: Firmware mit der FDT-Rahmenapplikation PACTware aktualisieren

» PACTware starten.
» Rechtsklick auf HOST PC ausfiihren > Gerat hinzufiigen.

Datei  Bearbeiten  Ansicht  Projekt  Gerdtedaten E
SR T

B[w

DEHS @ |

Gerite Tag
B HosTPC

A Werbindung aufbauen
%;

Werbindung trennen

Topology-Scan

Diagnostic-Scan

'ﬂ Gerdt hinzufiigen

Abb. 59: Gerdt in PACTware hinzufligen
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»  RS485 RFID auswahlen und mit OK bestatigen.

04

== Alle Gerdte
: Gerat
_é_ Treiber

|

Alle Gerdte (3/3 DTMs)

Hersteﬂerl Gruppe @l Pmtnlm"J
[ Mle Gerate anzeigen

Alle Gerdte

Abb. 60: RS485-Schnittstelle auswahlen

V01.00 | 2020/06

|Eitte Suchtext hier eingeben. .. | - | m | Leeren |
Gerat Protokoll Hersteller  Group Gerateversion FDT-Versic
@ HART Communication HART CodeWrig... nicht festg... 1.0.52/2015-03.. 1.2.0.0
& 10-Link USE Master 2.0 10-Link 10-Link nicht festg... 2.01.0010/2016.. 1.2.1.0
= RS485 RFID TRFID Turck Kemmuni.. 1.0.0.0 2000
! —— N —— E
ok || Abbruch
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»  Rechtsklick auf RS485 RFID ausfiihren.
» Im Kontextmeni Gerat hinzufiigen klicken.

(3 |EL 355 Kanal

Zt  Verbindung aufbauen
3= Verbindung trennen

ﬁl Daten aus demn Gerdt lesen
ﬂ Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Simulation

Diagnose

Kandle anzeigen

Kanal

Topology-5can

Diagnestic-5can
Up-/Download-Manager

Drucken

Weitere Funktionen 3

Gerdt austauschen
1 Gerdt entfernen

Eigenschaften R5425 RFID

Abb. 61: Schreib-Lese-Kopf hinzufligen
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»  Gewilinschten Schreib-Lese-Kopf auswahlen.

] Gerat fir =
-2 Alle Gerdte | Alle Gerate (20/20 DTMs)
myg Oeridt
Treiber |Bitbe Suchtext hier ingeben. .. | - | [ Finden ] [ Leeren ]
Gerat 4+  Protokoll Hersteller Group Gerateversion FDT-Versit
= TN 17-0120L130-H1147 KR TRFID Turck DTM spezi... 1.0.0.0 2000«
[ TNO17-Q175L200-H1147 KR TRFID Turck DTM spezi... 1.0.0.0 2004
[wr| TNG20-0120L130-H1147 AU/NZ | TRFID Turck DTM spezi... 1.0.0.0 2,000
[ TN920-Q175L200-H1147AU/NZ  TRFID Turck DTM spezi... 1.0.0.0 2,000
= TND21-Q120L130-H1147 Singapur  TRFID Turck DTM spezi... 1.0.0.0 2,000
Heme”erl Gruppe | Typ| Protokoll J |=r TN921-Q175L200-H1147 Singapur | TRFID Turck DTM spezi... 1.0.0.0 2,000
e —— = TN-UHF-Q300-EU TRFID Turck DTM spezi.. 1.0.00 2000
4 1 | 3
Alle Gerite E‘
ok | | Abbruch

Abb. 62: Beispiel - Schreib-Lese-Kopf auswahlen

»  Rechtsklick auf TN-UHF-Q300-EU ausfiihren.

»  Verbindung zum Host-PC aufbauen: Im Kontextmen( Verbindung aufbauen klicken.

Gerdtestatus lesen

Daten aus dem Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert

Simulation

Diagnose

Drucken

Weitere Funktionen

Gerdt hinzuflgen
Gerdt austauschen

Gerdt entfernen

Abb. 63: Verbindung aufbauen
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»  Rechtsklick auf TN-UHF-Q300-EU ausfiihren.
»  Im Kontextmenii Weitere Funktionen = RFID Test wihlen.

0 1 A= | Kanal Adresse | Status | Ceitstempel Status | Ge

O

Yerbindung trennen

Gerdtestatus lesen
Daten aus dem Gerdt lesen

Daten ins Gerdt schreiben

Parameter
Messwert
Sirnulation
Diagnose

Drucken

[ Wektre Funisionen k] Offine Verglech

Online Vergleich

Gerdt hinzuflgen

Sollwert

Gerdt austauschen
|dentifizieren

Gerdt entfernen

Eigenschaften TM863-0173L200-H1147 EU

Abb. 64: RFID-Test starten

»  Firmware-Update klicken.

?@

Abb. 65: Firmware-Update — Meni 6ffnen
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>

Button BL-Datei auswahlen klicken.

QB |

Gerdteinformationen:

Ausgewshlte Datei:

Status:

Abb. 66: Button — BL-Datei auswahlen

» Update-Datei vom lokalen Speicherort auswahlen.

| BL-Datei auswahlen x

“ v |] » DieserPC » Downloads * Firmware v D "Firmware" durchsuchen =

Organisieren = Meuer Ordner fz= - 1l | o

S —
- Mame Anderungsdatum Typ
» g Schnellzugriff
D TSU200_V_1_56.bI 06.03.2019 13:37 BL-Datei

> J@a OneDrive

v ! Dieser PC

> il 3D-Objekte

» [&] Bilder

» [ Desktop

» Dokurnente

» ‘ Downloads

> b Musik

» ! Videos

> i Windows (C) & [ >

Dateiname: | ~| | RFID UHF Firmware (*.bi) |
| Offnen | | Abbrechen |

Abb. 67: Lokaler Speicherort der Update-Datei
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» Update starten: Firmware-Update durchfiihren klicken.

@ B |o;

Gerateinfarmationen:

Ausgewihlte Datei:
ChlUsers\Matthias.Jaegeler\DownloadshFirmwareh\TSU200_V_1_56.bl

Status: Aktualisierung der Firmware, Bitte warten... Restzeit 00:03:16...

[ 11 |

Abb. 68: Firmware-Update starten

Ein abgeschlossenes Firmware-Update wird durch eine Statusmeldung und einen gelben
Fortschrittsbalken im DTM angezeigt.

Firmware-Update
@ B

Gerdteinformationen:

Ausgewshlte Datei:
ChlUsers\Matthias.Jaegeler\Downloads\Firrnware\T5U200_V_1_56.bl

Status: Firmware-Update erfolgreich abgeschlossen. Bitte Reader-Reset durchfilhren oder 90 Sekunden fiir Auto-Reset
warten.

Abb. 69: Erfolgreiches Firmware-Update

» Um das Firmware-Update abzuschlieBen Schreib-Lese-Kopf-Reset durchfiihren.
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11 Reparieren

Das Gerat ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Gerdt defekt sein,
nehmen Sie es auBer Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie unsere Riicknahmebe-

dingungen.

11.1  Gerate zurlcksenden
Rucksendungen an Turck kdnnen nur entgegengenommen werden, wenn dem Gerét eine De-
kontaminationserklarung beiliegt. Die Erkldrung steht unter

http://www.turck.de/de/produkt-retoure-6079.php
zur Verfiigung und muss vollstandig ausgefiillt, wetter- und transportsicher an der AuB3enseite

der Verpackung angebracht sein.

12 Entsorgen

'@ Die Gerate miissen fachgerecht entsorgt werden und gehoren nicht in den normalen
Hausmuill.
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Technische Daten

13 Technische Daten

Technische Daten
Elektrische Daten

Betriebsspannung 18...30 VDC
DC Bemessungsbetriebsstrom <1000 mA
Datenlibertragung elektromagnetisches Wechselfeld
Funk- und Protokollstandards ISO 18000-6C
EN 302208

EPCglobal Gen 2

Antennenpolarisation

zirkular/linear, einstellbar

Antennenhalbwertsbreite

65°

Ausgangsfunktion

lesen/schreiben

Mechanische Daten

Einbaubedingung nicht biindig
Umgebungstemperatur -20...+50°C
Abmessungen 300 x 300 % 61,7 mm
Gehausewerkstoff Aluminium, AL, silber

Material aktive Flache

Glasfaser verstarktes Polyamid, PA6-GF30,
schwarz

Vibrationsfestigkeit 55Hz (1 mm)
Schockfestigkeit 309 (11 ms)
Schutzart IP67
Kanalanzahl 4
Elektrischer Anschluss RP-TNC
Eingangsimpedanz 500

Systembeschreibung

Prozessor ARM Cortex A8, 32 Bit, 800 MHz
ROM-Speicher 512 MB Flash

RAM-Speicher 512 MB DDR3

Systemdaten

Ubertragungsrate Ethernet 10 Mbit/s /100 Mbit/s

Anschlusstechnik Ethernet

1 X M12, 4-polig, D-codiert

Digitale Eingdnge

Kanalanzahl 4

Anschlusstechnik Eingange M12, 5-polig
Eingangstyp PNP

Schaltschwelle EN 61131-2 Typ 3, PNP
Signalspannung Low-Pegel <5V

Signalspannung High-Pegel >11V

Signalstrom Low-Pegel <1,5mA

Signalstrom High-Pegel >2mA

Art der Eingangsdiagnose

Kanaldiagnose

82
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Technische Daten

Digitale Ausgdnge

Kanalanzahl 4
Anschlusstechnik Ausgdnge M12, 5-polig
Ausgangstyp PNP

Art der Ausgangsdiagnose

Kanaldiagnose
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